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ERD

Miniatdrna rotacna jednotka

Rychly. Kompaktny. Flexibilny.
Momentovy motor ERD

Vykonny momentovy motor s absolitnym kddovacom a elektrickym a pneumatickym rotacnym prechodom

Oblast pouzitia

Pre vSetky aplikacie s mimoriadnymi poZiadavkami na
dosiahnutelnd opakovatelnost, rotacnu rychlost, akce-
lerdciu a Zivotnost ndastroja.

Vyhody — Vase benefity
So systémom na absoltlitne meranie polohy Menej

programovania a Uspora casu pri uvedeni do prevadzky a
samotnej prevadzke

Vysoka dynamika pre kratsie doby cyklov vdaka tomu sa
dosahuje vysokd produktivita

Integrovany vzduchovy a elektricky prechod pre bezpecné
napajanie uchopovacov energiou

Takmer Ziadne diely podliehajiice opotrebeniu Pre dlhi
Zivotnost a spolahlivost systému
Ziadna mechanicka vdla medzi komponentmi pohonu pre

flexibilné reakéné spravanie a vysokd presnost
polohovania

Volitel'ne certifikované bezpecnostné kodovace v stlade s
SIL2/PLd v pripade rozhrani HIPERFACE®, EnDat 2.2 a
DRIVE-CLiQ (cez EnDat 2.2 + menic signdlu v kablovom
zvdzku) pre aplikacie so zvysenymi poziadavkami na
bezpecnost stroja

il (]

Velkosti Hmotnost Kratiaci moment Presnost opakovania Uhol rotacie
Kvantita: 3 1.2 ..1.8 kg 0.4 ..1.2 Nm 0.01° >360°




ERD

Miniatdrna rotacnd jednotka

Popis funkcii

Jednotka je pohafnand 3-fazovym bezkefkovym vdaka ¢omu si eliminované vysledné nepresnosti.
synchrénnym motorom s permanentnou excitdciou.

KedZe ide o priamy pohon, tak uZ nie st potrebné Ziadne

mechanické prenosové prvky, ako napr. ozubené kolesa,

() Konektor motora ® Sekundarny komponent
Standardny konektor M17 pre pohodIné pripojenie faz Zelezny nosnik s integrovanymi permanentnymi
motora a snimaca teploty magnetmi ako rotor

@ Konektor absolitneho kédovaca ® Energeticky prechod
Jednoduché pripojenie kabla kédova¢a pomocou Integrovany dvojity vzduchovy prechod a volitelny
Standardnych konektorov M12 dvojity elektricky prechod

(® Pevna primarna cast GRIG
Stator s 3-fazovou cievkou s feromagnetickym jadrom s optimalizovanou hmotnostou vdaka pouzZitiu vysoko

pevnej hlinikovej zliatiny
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Miniatdrna rotacna jednotka

VSeobecné poznamky o sérii

Materidl tela: Hlinikova zliatina, potiahnuta
Pohon: Momentovy motor, 3-fazovy

Systém na meranie zdvihu: Absoldtny systém merania
drahy, vyhotovenie Multiturn, s rozhraniami HIPERFACE®,
EnDat2.2 a DRIVE-CLiQ (cez EnDat 2.2 + menic signalu)

Regulator pohonu: Poradenstvo tykajlce sa nastaveni
parametrov pre regulatory pohonov od spolo¢nosti BOSCH
(EcoDrive CS, IndraDrive a IndraDrive CS) a Siemens
(Sinamics $120). Poskytnutie technickych listov motorov
pre iné regulatory pohonov. Podpora pri uvadzani do
prevadzky na vyZziadanie.

Rozsah dodavky: PriloZena stprava prislusenstva obsa-
hujica centrovacie puzdro, navod na montazZ a prevadzku,
DVD pre uvedenie motorov SCHUNK do prevadzky

Zaruka: 24 mesiacov

Doby otdcania: Doby otocenia su Cisté Casy, pocas ktorych
sa modul prestiva z jednej kludovej polohy do druhej.
Oneskorenia spdsobené PLC alebo reguldatorom pohonu v
nich nie st zahrnuté a nesmu byt zohladnené pri uréovani
¢asovych cyklov. Do doby cyklu je v pripade potreby nutné
zahrnut doby prestdvok zavislé od zataZenia.

Priklad aplikacie

Linearna uchopovacia rotacna jednotka
pre dynamické pohyby malych
komponentov.

© 2-prstovy paralelny uchopovac
MPG-plus
Miniatdrny rotacny modul ERD

Zdvihovy modul LDK
Univerzélny linearny modul LDN
Univerzdlny linedrny modul LDT

©6 00

Dimenzacia alebo kontrolny vypocet: Overenie dimenzacie
zvolenej jednotky je potrebné, pretoze v opacnom pripade
moze dojst k pretazeniu. Kontaktujte nas a radi Vam
pomoOzeme.

Presnost opakovania: Opakovatelnd presnost je zadefino-
vana ako rozptyl koncovej polohy po 100 za sebou nasle-
dujucich polohovacich cykloch.

Podmienky prostredia: Moduly st uréené najma na
pouzivanie v Cistych aZz mierne znecistenych prostrediach.
Je nutné dbat na to, Ze Zivotnost modulov sa moZe skratit,
ak sa pouzivajli v ndrocnych podmienkach. Spoloc¢nost
SCHUNK nerudi za pouzivanie v takychto podmienkach.

Bezpecnostné upozornenia: Pozor: Magnetické pole! Toto
upozornenie sa tyka najma oso6b s implantovanymi
zdravotnickymi zariadeniami, akymi st kardiostimulatory,
naclvacie pristroje atd.

Nominalne prady: Menovité priudy mozu byt neustdle
pritomné. V pripade vSetkych priddov, ktoré st v rozsahu
medzi menovitym pridom a maximdlnym pradom, je
nutné dodrziavat poznamky uvedené v dokumentacii
jednotlivych produktov.

Cleanroom trieda 1SO 14644-1:2015:; 2
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Miniatdrna rotacna jednotka

Spolocnost SCHUNK pontka
viac...

Nasledujice komponenty eSte viac zvySuju produkti-
vitu vyrobku - vhodné doplnenie pre maximalnu
funkcnost, flexibilitu, spolahlivost a riadend vyrobu.

Uchopovac pre malé Uchopovac pre malé Linearny modul Pick & Place jednotka
komponenty komponenty

Napdjacie kdble a kdble Ovladac Priestorovy portél
kédovaca

® Viac informacii o tychto produktoch ndjdete na nasledovnych produktovych strankach alebo na stranke www.schunk.com.

Moznosti a Specidlne informacie

Pneumaticky rotacny prechod: Otoc¢ny modul ERD je Standardne vybaveny dvomi pneumatickymi prechodmi. Na vystupnej
strane moZno pneumatické hadice radidlne pripojit k oto¢nému tanieru. Alternativne su v strede rota¢ného stola k dispozicii
aj priame pripojky bez hadice.

Elektricky rotacny prechod: Pri verzidch s elektrickym prechodom je popri integrovanom pneumatickom prechode mozné
prevadzat aZ Styri elektrické signaly. Pripojenie sa vykondva na strane pohonu pomocou konektora M8 (4 piny). Rotacny stdl
mé na vystupnej strane radidlne orientovani zasuvku M8 (& piny).

Pripojenie napajacich a snimacovych kablov: Otocny modul je k reguldtoru pohonu pripojeny pomocou oddelenych vykono-
vych a snimacovych kablov. Rotacny modul zahffia zasuvny konektor M17 pre pripojenie napdjacieho kabla a zasuvny
konektor M12 pre pripojenie snimacového kabla. Informécie o vhodnych pripajacich kabloch st uvedené v katalégu, v Casti
venujlicej sa prislu§enstvu. DiZky alebo prediZenia kabla $pecifické pre zakaznika st dostupné na vyZiadanie.

Certifikovany systém kodovaca: Systémy kddovacov s rozhraniami HIPERFACE® (volitelné), EnDat 2.2 a DRIVE-CLiQ (cez EnDat
2.2 + meni€ signdlu v kablovom zvézku) st certifikované v stlade s SIL2/PLd. Vdaka tomu moZno realizovat aj narocné
aplikacie s vysokymi poziadavkami v oblasti bezpecnosti strojov. Kontaktujte nas.

NOVINKA: verzia s mazanim vhodnym na pouZitie v potravinarskom priemysle (H1G): ako rieSenie pre lahky vstup do
zdravotnickej techniky, automatizacie laboratérii, farmaceutického a potravinarskeho priemyslu. Poziadavky normy EN 1672-
2:2020 nie su tplne splnené.
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Miniatdrna rotacna jednotka

Priklad objednavky ERD

Konstrukcny rad

Velkost

04 = menovity krdtiaci moment x 10: 0,4 Nm
08 = menovity kritiaci moment x 10: 0,8 Nm
12 = menovity krdtiaci moment x 10: 1,2 Nm

Trieda ochrany IP *

40

54

* testované s vodou v stilade s normou DIN EN 60529 (IEC 529/VDE 047 T1)

Rotacny prechod
D = s elektrickou a pneumatickou otocnou priechodkou
N = bez elektrickej otoCnej priechodky

Rozhranie kodovaca

H = HIPERFACE®

D = DRIVE-CLiQ (cez EnDat 2.2 + prevodnik signalu v kdblovom zvazku)
E = EnDat 2.2

Bezpecnost

N = bez certifikacie

2 = SIL2/PLd - kédovac

- SIL2 podla noriem EN 62061 a IEC 61508
- PLd podla normy EN ISO 13849-1

ERD

oL

4o
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Miniatdrna rotacna jednotka

Graf doby otocenia

Rozmery a max. zataZenia

0.008

Hmotnostny moment zotrvacnodioba prestavky
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Otocny Cas

® Doby otocenia a prestavok sa vztahuju na
pohyby bez obmedzenych rychlosti pri max.
pride. Znizenie max. pridu predizi doby
otoCenia a skréti doby prestavok. SU mozné
vyssie hmotnostné momenty zotrvacnosti.
Schémy platia len pre dostatoCne pevné
verzie. Kontaktujte nas a radi Vam
pomdzeme zvolit td sprdvnu verziu pre Vasu

aplikaciu.

Technické udaje - s otocnou priechodkou

Opis

Ident. €.

VSeobecné prevadzkové tdaje
Uhol rotacie
Menovity/maximéalny moment
Max. pocet otacok

Max. povoleny hmotnostny moment zotrvacnosti
Presnost opakovania
Hmotnost

Min./max. teplota okolia
Trieda ochrany IP

Rozmery Xx Y x Z

Elektrické prevadzkové tudaje
Napétie medziobvodu
Menovity/maximélny prid

Systém kddovaca

Vystupny signal

Certifikdcia SIL

Prevadzkové tdaje otocnej priechodky
Pocet pneumatickych prechodov

Max. prevddzkovy tlak

Pocet elektrickych prechodov

Max. napétie (DC)

Max. prad

Vol'by a ich charakteristiky

Verzia maziva H1

[°]
[Nm]
[L/min]
[kgm?]
[

[kg]
[ed

[mm]

V]
[A]

[bar]

v
[A]

ERD 04-40-D-H-N
0331220

>360

0.4/1.2

600

0.008

0.01

1.2

10/40

40

68 x 60 x 124

530
0.43/1.29

Kddovat (absoldtny)

HIPERFACE®

bez certifikacie

ERD 04-40-D-D-2
1650415

>360

0.4/1.2

600

0.008

0.01

1.2

10/40

40

68 x 60 x 139

530

0.43/1.29

Kédovac (absoldtny)
DRIVE-CLiQ (cez EnDat 2.2 +
prevodnik signalu v kablovom
vyhotoveni)

2

60

1632136

® Vrcholové kratiace momenty sliZia ako kratkodobé rezervy pohonu pri zrychlovani a zdrZiavani.

B Fx max. 150 N
[l Fz max. 150N

My max.2.5 Nm

® Momenty a sily sa mozu vyskytnit sucasne.

ERD 04-40-D-E-2
1630141

>360

0.4/1.2

600

0.008

0.01

i)

10/40

40

68 x 60 x 139

530

0.43/1.29

Kédovac (absoldtny)

EnDat 2.2

60

1632166

ERD 04-40-D-H-2
1484513

>360

0.4/1.2

600

0.008

0.01

1.2

10/40

40

68 x 60 x 124

530

0.43/1.29

Kddovac (absoldtny)

HIPERFACE®

60

1488541
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Miniatdrna rotacna jednotka

Technické tdaje - bez otocnej priechodky
Opis ERD 04-L40-N-H-N ERD 04-40-N-D-2 ERD 04-40-N-E-2 ERD 04-40-N-H-2
Ident. C. 0331224 1630125 1630143 1484515

VSeobecné prevadzkové tudaje

Uhol rotacie [°] >360 >360 >360 >360

Menovity/maximéalny moment [Nm] 0.4/1.2 0.4/1.2 0.4/1.2 0.4/1.2

Max. pocet otacok [1/min] 600 600 600 600

Max. povoleny hmotnostny moment zotrvacnosti  [kgm?] 0.008 0.008 0.008 0.008

Presnost opakovania [°] 0.01 0.01 0.01 0.01

Hmotnost [kg] 1.2 1.2 1.2 1.2

Min./max. teplota okolia [°q] 10/40 10/40 10/40 10/40

Trieda ochrany IP 40 40 40 40

Rozmery Xx Y x Z [mm] 68x 60 x 124 68 x 60 x 139 68 x60x 139 68x60x 124

Elektrické prevadzkové tudaje

Napétie medziobvodu [v] 530 530 530 530

Menovity/maximalny prid [A] 0.43/1.29 0.43/1.29 0.43/1.29 0.43/1.29

Systém kddovaca Kddovac (absoldtny) Kddovac (absoldtny) Kédovac (absoldtny) Kddovac (absolitny)
DRIVE-CLiQ (cez EnDat 2.2 +

Vystupny signal HIPERFACE® prevodnik signdlu v kablovom  EnDat 2.2 HIPERFACE®
vyhotoveni)

Certifikdcia SIL bez certifikacie 2 2 2

Prevadzkové tidaje otocnej priechodky

Pocet pneumatickych prechodov 2 2 2 2

Max. prevadzkovy tlak [bar] 6 6 6 6

Vol'by a ich charakteristiky

Verzia maziva H1 1632134 1632165 1488615

® Vrcholové kratiace momenty sliZia ako kratkodobé rezervy pohonu pri zrychlovani a zdrziavani.
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Miniatdrna rotacna jednotka

Hlavny pohlad
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Vykres znazorfiuje otony modul s pneumatickou a elektrickou otocnou S Pripojka preplachovania @ Vhodné pre centrovacie puzdra
priechodkou so stupfiom ochrany IP 40 a rozhranim systému merania vzduchom (0,5 ... 1 bar) @ Vhodné pre centrovacie koliky
HIPERFACE. (1) Pripojka ototnej jednotky ®0 Hibka otvoru pre centrovacie
@ Upevnovacia pripojka puzdro v protilahlom diele
@ Rozstupova kruZznica otvorov Vhodné pre centrovanie
@ Priechodka pre kvapaliny Vstup pre priechodku
@2 Konektor motora 4-pélového snimaca
Pripojka kédovaca hriadela @ Vystup pre 4-pinovy snimacovy

prechod
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Miniatdrna rotacna jednotka

Priame pripojenie M5 bez pouzitia hadice Bez elektrického rotacného prechodu
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@ Adaptér @ Rotatna jednotka Pri tejto moznosti nemo6zu byt prenasané Ziadne signdly.

Priame pripojenie sa pouZiva pre dodavanie stlaceného vzduchu bez
hadic. Namiesto toho je tlakové médium vedené cez vyvitané otvory v
montéznej platni.

Menic signalov v kablovom zvazku (EnDat 2.2 v Rozhranie DRIVE-CLiQ
DRIVE-CLIQ)

EnDai22  pQoi

. 25m
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Pripojka kédovaca pre EnDat @ Menic signédlov v kablovom
Zasuvka M12 Zastréka RILS 2.2 zvdzku (EnDat 2.2 v DRIVE-CLIQ)
PrediZenie kdbla meracieho Regulator pohonu
® Menicsigndlu je sucastou rozsahu dodavky.

systému (EnDat 2.2) na
pripojenie k menicu signalov
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Napajaci kdbel
o
0§ (e
L1 | L2 | 7
Pripajacie kable, ako napriklad napdjacie kable a kable kédovaca, su @ Pripojka na strane modulu Prefabrikovany na pripojenie k
Specidlne navrhnuté na pripojenie produktov SCHUNK pomocou jednotiek @ Zasuvka st¢astiam vyssej trovne

riadenia pohonu. Ochotne vam pomo6Zeme pri vybere spravnych
pripdjacich kablov.

Opis Ident. ¢. 11 D1 L2 D2 D3
[m] [mm] [mm] [mm]

KA GLT1706-LK-00500-1 0349104 5 8.5 71 21.2 M17
KA GLT1706-LK-01000-1 0349105 10 8.5 71 21.2 M17
KA GLT1706-LK-01500-1 0349106 15 8.5 71 21.2 M17
KA GLT1706-LK-02000-1 0349107 20 8.5 71 21.2 M17
ERD - DQ 05m 1395330 5 8.5 71 21.2 M17
ERD - DQ 10m 1395343 10 8.5 71 21.2 M17
ERD - DQ 15m 1389001 15 8.5 71 21.2 M17
ERD - DQ 20m 1395345 20 8.5 71 21.2 M17

® DodrZiavajte minimalny polomer ohybu kdblov kompatibilnych pre kdblovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kable kompatibilné s kritenim.
Zvycajne byvajui 10-nasobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.
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Kabel snimaca

KA/KV G... KA/KV W... KA/KV G...DS...
/7\\’/”\‘
(N9
~ ;
,,/”\],5/
KAIKV G... kabel snimaca s priamou zastrckou (8) Pripojka na strane modulu Prefabrikované na pripojenie k
KAIKV W... kabel snimaca s uhlovou zastrékou @ Zasuvka regulatoru pohonu

KA/KV G...DS...  Kabel snimaca Sub D

Pripdjacie kable, ako napriklad napajacie kable a kable kédovaca, su Specidalne navrhnuté na pripojenie produktov SCHUNK pomocou jednotiek riadenia
pohonu. Ochotne vam pomdZeme pri vybere spravnych pripajacich kablov.

Opis Ident. ¢. L1 D1 L2 D2 L3 D3
[m] [mm] [mm] [mm] [mm]
Kébel kddovaca pre BOSCH IndraDrive A/B/Cs a rozhranie kédovaca EnDat 2.2 - vhodné pre energeticku retaz
KA GGT1208-GK-00500-F 1595139 5 6 37.5 14.9 30.8 M12
KA GGT1208-GK-01000-F 1595140 10 6 37.5 14.9 30.8 M12
KA GGT1208-GK-01500-F 1595141 15 6 37.5 14.9 30.8 M12
KA GGT1208-GK-02000-F 1595142 20 6 37.5 14.9 30.8 M12
KA WGT1208-GK-00500-F 1648863 5 6 37.5 14.9 30.8 M12
KAWGT1208-GK-01000-F 1648864 10 6 37.5 14.9 30.8 M12
KA WGT1208-GK-01500-F 1648865 15 6 37.5 14.9 30.8 M12
KA WGT1208-GK-02000-F 1648866 20 6 37.5 14.9 30.8 M12
Kabel snimaca pre BOSCH IndraDrive A/B/Cs a snimacové rozhranie HIPERFACE® - vhodné pre energeticki retaz
KA WWN1208-GK-00500-K 0349544 5 6 37.5 14.9 30.8 M12
KA WWN1208-GK-01000-K 0349545 10 6 37.5 14.9 30.8 M12
KA WWN1208-GK-01500-K 0349546 15 6 37.5 14.9 30.8 M12
KA WWN1208-GK-02000-K 0349547 20 6 37.5 14.9 30.8 M12
Kébel kddovaca pre Siemens SINAMICS a rozhranie kddovaca DRIVE-CLiQ (cez EnDat 2.2 + menic¢ signalu v kdblovom zvézku) — vhodné pre energeticki retaz
KV GGN1208-GK-00150-UL 1648867 i3 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV GGN1208-GK-00200-UL 1489841 2 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV GGN1208-GK-00250-UL 1648870 2.5 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV GGN1208-GK-00500-UL 1489854 5 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV GGN1208-GK-01000-UL 1489855 10 6 BIS 14.9 30.8 M12
KV GGN1208-GK-01500-UL 1489856 15 6 31.5 14.9 30.8 M12
KV GGN1208-GK-02000-UL 1489857 20 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV WGN1208-GK-00150-UL 1648868 1.5 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV WGN1208-GK-00200-UL 1648869 2 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV WGN1208-GK-00250-UL 1648871 2.5 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV WGN1208-GK-00500-UL 1648872 5 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV WGN1208-GK-01000-UL 1648873 10 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV WGN1208-GK-01500-UL 1648874 15 6 37.5 14.9 30.8 M12
KV WGN1208-GK-02000-UL 1648875 20 6 37.5 14.9 30.8 M12

® Dodrziavajte minimalny polomer ohybu kdblov kompatibilnych pre kdblovi drahu alebo maximalny torzny uhol pre kable kompatibilné s kritenim.
Zvycajne byvaji 10-ndsobok priemeru kabla alebo +/-180°/m.
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Regulator Bosch Rexroth IndraDrive Cs

- — ~N
3
Ovladac @ Rotacnd jednotka ERD
Elektricky oto¢ny modul ERS/ Kompaktny linedrny modul ELB

ERT

Reguldtor mozno pouZit na prevadzkovanie oto¢nych modulov ERS, ERT a
ERD, ako aj osi s linedrnym motorom SCHUNK. Je k dispozicii s
komunika¢nymi rozhraniami PROFIBUS alebo Multi-Ethernet (Sercos IlI,
PROFINET, EtherCAT, EtherNet/IP).

Opis Nominalny prid Maximalny prad Komentar
[A] [A]

Ovladac

HCS01.1E-W0008 2.7 8

® S radostou Vam pomdZe vybrat si ten spravny ovladac. Kontaktujte nas
a radi Vam pomoZeme.
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Spanntechnik
Greiftechnik
Automatisierungstechnik

Bahnhofstr. 106 - 134
D-74348 Lauffen/Neckar
Tel. +49-7133-103-0
Fax +49-7133-103-2399
info@de.schunk.com
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