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Sehr geehrte Kundin,
sehr geehrter Kunde,

vielen Dank, dass Sie unseren Produkten und unserem Familienunternehmen als
fihrendem Technologieausrister fir Roboter und Produktionsmaschinen vertrauen.

Unser Team steht Ihnen bei Fragen rund um dieses Produkt und weiteren Lésungen
jederzeit zur Verfligung. Fragen Sie uns und fordern Sie uns heraus. Wir |6sen lhre
Aufgabe!

Mit freundlichen GrifRen
lhr SCHUNK-Team

Customer Management

Tel. +49-7725-9166-0
Fax +49-7725-9166-5055

electronic-solutions@de.schunk.com

@ Betriebsanleitung bitte vollstandig lesen und produktnah aufbewahren.
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Allgemein

1 Allgemein

1.1 Zu dieser Anleitung

Diese Anleitung ist Teil der Torquemotorachse und beschreibt die
sichere und sachgemaRe Inbetriebnahme des Torquemotos mit
Siemens SINAMICS Umrichter.

Diese Anleitung enthalt wichtige Informationen fir einen sicheren
und sachgerechten Gebrauch des Produkts.

Die Anleitung ist integraler Bestandteil des Produkts und muss fur
das Personal jederzeit zuganglich aufbewahrt werden.

Vor dem Beginn aller Arbeiten muss das Personal diese Anleitung
gelesen und verstanden haben. Voraussetzung fiir ein sicheres
Arbeiten ist das Beachten aller Sicherheitshinweise in dieser
Anleitung.

Abbildungen in dieser Anleitung dienen dem grundsatzlichen

Verstandnis und kdnnen von der tatsachlichen Ausfiihrung
abweichen.

Neben dieser Anleitung gelten die aufgefiihrten Dokumente unter
Mitgeltende Unterlagen [P 7].

1.1.1 Darstellung der Warnhinweise

Zur Verdeutlichung von Gefahren werden in den Warnhinweisen
folgende Signalworte und Symbole verwendet.

A GEFAHR

Gefahren fiir Personen!

Nichtbeachtung flhrt sicher zu irreversiblen Verletzungen bis hin
zum Tod.

A WARNUNG

Gefahren fiir Personen!

Nichtbeachtung kann zu irreversiblen Verletzungen bis hin zum
Tod fuhren.

A VORSICHT

Gefahren fiir Personen!
Nichtbeachtung kann zu leichten Verletzungen fihren.

ACHTUNG

Sachschaden!

Informationen zur Vermeidung von Sachschaden.
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Allgemein

1.1.2 Mitgeltende Unterlagen

Allgemeine Geschaftsbedingungen *

Katalogdatenblatt des gekauften Produkts *

Montage- und Betriebsanleitung des Torquemotors
Hersteller-Handbuch und Referenzen zum Umrichter Sinamics $120

Die mit Stern (*) gekennzeichneten Unterlagen konnen unter
schunk.com heruntergeladen werden.

1.1.3 Lieferumfang

Der Lieferumfang beinhaltet:

e Drehmodul ERD / ERS mit Antriebsregelgerat SINAMICS in der
bestellten Variante

* |nbetriebnahmeanleitung

e Inbetriebnahme-DVD mit den Motorparametern und den
Dateien fiir die Parameterauswahl
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Grundlegende Sicherheitshinweise

2
2.1

2.2

2.3

Grundlegende Sicherheitshinweise

BestimmungsgemadRe Verwendung

Das Produkt dient ausschlieRlich zum Schwenken und Drehen von

Werkstiicken oder Gegenstanden.

e Das Produkt darf ausschlief3lich im Rahmen seiner technischen
Daten verwendet werden, Link Technische Daten.

e Beider Implementierung und dem Betrieb der Komponente in
sicherheitsbezogenen Teilen von Steuerungen sind die
grundlegenden Sicherheitsprinzipien nach DIN EN ISO 13849-2
anzuwenden. Fir die Kategorien 1, 2, 3 und 4 sind zudem die
bewadhrten Sicherheitsprinzipien nach DIN EN ISO 13849-2
anzuwenden.

e Das Produkt ist zum Einbau in eine Maschine/Anlage bestimmt.
Die zutreffenden Richtlinien miissen beachtet und eingehalten
werden.

e Das Produkt ist flr industrielle und industrienahe Anwendungen
bestimmt.

e Zur bestimmungsgemalien Verwendung gehort auch das
Einhalten aller Angaben in dieser Anleitung.

Nicht bestimmungsgemaBe Verwendung

e Jede Uber die bestimmungsgemaRe Verwendung
hinausgehende oder andersartige Benutzung gilt als
Fehlgebrauch.

Eine nicht bestimmungsgemalie Verwendung liegt vor, wenn das

Produkt z. B. als Hebewerkzeug, Flihrungshilfe fiir Werkzeuge oder

Antriebswerkzeug verwendet wird.

Bauliche Verdnderungen

Durchfiihren von baulichen Veranderungen

Durch Umbauten, Veranderungen und Nacharbeiten, z. B.
zusatzliche Gewinde, Bohrungen, Sicherheitseinrichtungen kénnen
Funktion oder Sicherheit beeintrachtigt oder Beschadigungen am
Produkt verursacht werden.

e Bauliche Veranderungen nur mit schriftlicher Genehmigung von
SCHUNK durchfihren.
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Grundlegende Sicherheitshinweise

2.4 Ersatzteile
Verwenden nicht zugelassener Ersatzteile

Durch das Verwenden nicht zugelassener Ersatzteile konnen
Gefahren fir das Personal entstehen und Beschadigungen oder
Fehlfunktionen am Produkt verursacht werden.

e Nur Originalersatzteile und von SCHUNK zugelassene Ersatzteile
verwenden.

2.5 Umgebungs- und Einsatzbedingungen
Anforderungen an die Umgebungs- und Einsatzbedingungen

Durch falsche Umgebungs- und Einsatzbedingungen kénnen
Gefahren von dem Produkt ausgehen, die zu schweren
Verletzungen und erheblichen Sachschdden fihren kénnen und/
oder die Lebensdauer des Produkts deutlich verringern.

¢ Sicherstellen, dass das Produkt nur im Rahmen seiner
definierten Einsatzparameter verwendet wird, Link Technische
Daten.

e Sicherstellen, dass das Produkt entsprechend dem
Anwendungsfall ausreichend dimensioniert ist.

e Sicherstellen, dass die Umgebung frei von Spritzwasser und
Dampfen sowie von Abriebs- oder Prozessstauben ist.
Ausgenommen hiervon sind Produkte, die speziell flr
verschmutzte Umgebungen ausgelegt sind.
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Grundlegende Sicherheitshinweise

2.6 Personalqualifikation

Elektrofachkraft

Fachpersonal

Unterwiesene Person

Servicepersonal des

Unzureichende Qualifikation des Personals

Wenn nicht ausreichend qualifiziertes Personal Arbeiten an dem

Produkt durchfiihrt, kdnnen schwere Verletzungen und

erheblicher Sachschaden verursacht werden.

e Alle Arbeiten durch dafiir qualifiziertes Personal durchfiihren
lassen.

e Vor Arbeiten am Produkt muss das Personal die komplette
Anleitung gelesen und verstanden haben.

e lLandesspezifische UnfallverhlGtungsvorschriften und die
allgemeinen Sicherheitshinweise beachten.

Folgende Qualifikationen des Personals sind fiir die verschiedenen
Tatigkeiten am Produkt notwendig:

Die Elektrofachkraft ist aufgrund ihrer fachlichen Ausbildung,
Kenntnisse und Erfahrungen in der Lage, Arbeiten an elektrischen
Anlagen auszufiihren, mogliche Gefahren zu erkennen und zu
vermeiden und kennt die relevanten Normen und Bestimmungen.

Das Fachpersonal ist aufgrund der fachlichen Ausbildung,
Kenntnisse und Erfahrungen in der Lage, die ihm Ubertragenen
Arbeiten auszufihren, mogliche Gefahren zu erkennen und zu
vermeiden und kennt die relevanten Normen und Bestimmungen.

Die unterwiesene Person wurde in einer Unterweisung durch den
Betreiber Uber die ihr Gbertragenen Aufgaben und maoglichen
Gefahren bei unsachgemalien Verhalten unterrichtet.

Das Servicepersonal des Herstellers ist aufgrund der fachlichen

Herstellers Ausbildung, Kenntnisse und Erfahrungen in der Lage, die ihm
Ubertragenen Arbeiten auszufiihren und mogliche Gefahren zu
erkennen und zu vermeiden.
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Grundlegende Sicherheitshinweise

2.7 Personliche Schutzausriistung
Verwenden von personlicher Schutzausriistung

2.8

Personliche Schutzausriistung dient dazu, das Personal vor

Gefahren zu schitzen, die dessen Sicherheit oder Gesundheit bei

der Arbeit beeintrachtigen konnen.

Beim Arbeiten an und mit dem Produkt die
Arbeitsschutzbestimmungen beachten und die erforderliche
personliche Schutzausristung tragen.

Gultige Sicherheits- und UnfallverhlGtungsvorschriften
einhalten.

Bei scharfen Kanten, spitzen Ecken und rauen Oberflachen
Schutzhandschuhe tragen.

Bei heillen Oberflachen hitzebestandige Schutzhandschuhe
tragen.

Beim Umgang mit Gefahrstoffen Schutzhandschuhe und
Schutzbrillen tragen.

Bei bewegten Bauteilen eng anliegende Schutzkleidung und
zusatzlich Haarnetz bei langen Haaren tragen.

Hinweise zum sicheren Betrieb
UnsachgemalRe Arbeitsweise des Personals

Durch eine unsachgemalle Arbeitsweise kdnnen Gefahren von
dem Produkt ausgehen, die zu schweren Verletzungen und
erheblichen Sachschaden fiihren kénnen.

Jede Arbeitsweise unterlassen, welche die Funktion und
Betriebssicherheit des Produktes beeintrachtigen.

Das Produkt bestimmungsgemal verwenden.
Die Sicherheits- und Montagehinweise beachten.

Das Produkt keinen korrosiven Medien aussetzen.
Ausgenommen sind Produkte fiir spezielle
Umgebungsbedingungen.

Auftretende Storungen umgehend beseitigen.
Die Wartungs- und Pflegehinweise beachten.
Gultige Sicherheits-, Unfallverhiitungs- und

Umweltschutzvorschriften fir den Einsatzbereich des Produkts

beachten.
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Grundlegende Sicherheitshinweise

2.9

2.10

2.11

2.12

Transport
Verhalten beim Transport

Durch unsachgemaRes Verhalten beim Transport konnen Gefahren
von dem Produkt ausgehen, die zu schweren Verletzungen und
erheblichen Sachschaden fihren kénnen.

e Bei Transport und Handhabung das Produkt gegen
Herunterfallen sichern.

e Nicht unter schwebende Lasten treten.

Storungen
Verhalten bei Storungen

e Produkt sofort auBer Betrieb nehmen und die Stérung den
zustandigen Stellen/Personen melden.

e Storung durch dafiir ausgebildetes Personal beheben lassen.

e Produkt erst wieder in Betrieb nehmen, wenn die Stérung
behoben ist.

e Produkt nach einer Stérung priifen, ob die Funktionen des
Produkts noch gegeben und keine erweiterten Gefahren
entstanden sind.

Entsorgung
Verhalten beim Entsorgen

Durch unsachgemaRes Verhalten beim Entsorgen kdnnen
Gefahren von dem Produkt ausgehen, die zu schweren
Verletzungen, erheblichem Sachschaden und Umweltschaden
fihren kénnen.

e Bestandteile des Produkts nach den ortlichen Vorschriften dem
Recycling oder der ordnungsgemalien Entsorgung zufihren.

Grundsatzliche Gefahren

Allgemein

e Sicherheitsabstande einhalten.

e Niemals Sicherheitseinrichtungen auRer Funktion setzen.

e Vor der Inbetriebnahme des Produkts den Gefahrenbereich mit
einer geeigneten SchutzmalBnahme absichern.

e Vor Montage-, Umbau-, Wartungs- und Einstellarbeiten die
Energiezufiihrungen entfernen. Sicherstellen, dass im System
keine Restenergie mehr vorhanden ist.

e Wenn die Energieversorgung angeschlossen ist, keine Teile von
Hand bewegen.

e Wahrend des Betriebs nicht in die offene Mechanik und in den
Bewegungsbereich des Produkts greifen.

12
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Grundlegende Sicherheitshinweise

2.12.1

2.12.2

Schutz bei Inbetriebnahme und Betrieb

Herabfallende und herausschleudernde Bauteile

Herabfallende und herausschleudernde Bauteile kdnnen zu
schweren Verletzungen bis hin zum Tod fiihren.

e Durch geeignete MaRnahmen den Gefahrenbereich absichern.
e Wahrend des Betriebs den Gefahrenbereich nicht betreten.

Schutz vor Stromschlag

Arbeiten an elektrischer Ausriistung

Das Bertihren von spannungsfiihrenden Teilen kann zum Tod
fUhren.

e Arbeiten an der elektrischen Ausriistung dirfen nur
Elektrofachkrafte gemald den elektrotechnischen Regeln
durchfihren.

e Elektrische Leitungen sachgerecht verlegen, z. B. in einem
Kabelkanal oder einer Kabelbriicke. Normen beachten.

e Vor dem AnschlieBen oder Trennen von elektrischen Leitungen
die Spannungsversorgung abschalten und Leitungen auf
Spannungsfreiheit priifen. Spannungsversorgung gegen
Wiedereinschalten sichern.

e Vor dem Einschalten des Produkts priifen, ob der Schutzleiter
an allen elektrischen Komponenten gemafd Anschlussplan
korrekt angebracht ist.

e Prifen, ob Abdeckungen und Schutzvorrichtungen gegen das
Berihren von spannungsfiihrenden Komponenten angebracht
sind.

¢ Anschlussstellen des Produkts nicht berthren, wenn die
Energieversorgung eingeschaltet ist.

Mogliche elektrostatische Energie

Bauteile oder Baugruppen kénnen sich elektrostatisch aufladen.
Beim Berlihren kann die elektrostatische Entladung eine
Schreckreaktion ausldsen, die zu Verletzungen fiihren kann.

e Der Betreiber muss sicherstellen, dass nach einschlagigen
Regeln alle Bauteile und Baugruppen in den ortlichen
Potenzialausgleich einbezogen werden.

e Den Potenzialausgleich nach den einschlagigen Regeln durch
eine Elektrofachkraft unter besonderer Bericksichtigung der
tatsachlichen Arbeitsumgebungsbedingungen ausfiihren lassen.

e Die Wirksamkeit des Potenzialausgleichs durch regelmaRige
Sicherheitsmessungen nachweisen lassen.
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Grundlegende Sicherheitshinweise

2.13 Hinweise auf besondere Gefahren

A GEFAHR

Gefahr durch elektrische Spannung!

Das Beriihren von spannungsfiihrenden Teilen kann zum Tod
fahren.

e Energieversorgung vor Montage-, Einstell- und
Wartungsarbeiten abschalten und gegen Wiedereinschalten
sichern.

e Der elektrische Anschluss darf nur von einer Elektrofachkraft
durchgefihrt werden.

¢ Spannungsfreiheit feststellen, erden und kurzschliel3en.
¢ Spannungsfiihrende Teile abdecken.

A WARNUNG

Verletzungsgefahr durch unerwartete Bewegungen!

Ist die Energieversorgung eingeschaltet oder noch Restenergie im
System vorhanden, kdnnen sich Bauteile unerwartet bewegen
und schwere Verletzungen verursachen.

e Vor Beginn samtlicher Arbeiten am Produkt:
Energieversorgung abschalten und gegen Wiedereinschalten
sichern.

¢ Sicherstellen, dass im System keine Restenergie mehr
vorhanden ist.

A WARNUNG

Verletzungsgefahr durch herabfallende Gegenstinde bei Ausfall
der Energieversorgung!
Bei Ausfall der Energieversorgung sinkt die Greifkraft und es kann

nicht gewahrleistet werden, dass das gegriffene Werkstlick sicher
gehalten wird.

¢ Durch geeignete Mallnahmen den Gefahrenbereich absichern.
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Funktionsbeschreibung

3
3.1

3.2

Funktionsbeschreibung

Achsen

Bei den Achsen handelt es sich um direkt angetriebene
Antriebsmodule. Das Drehmoment wird ohne mechanische
Ubertragungselemente direkt auf die Welle Gibertragen.

Die Wicklung (Primarteil) ist in Eisen gebettet. Die Magnete
(Sekundarteil) sind in der Welle eingearbeitet.

Der Torgquemotor ist mit einem rotativen Messystem ausgestattet.
Verfligbar ist der ERS Torquemotor mit einem Inkrementalgeber
und der ERD Torquemotor mit einem Absolutwertgeber.

Die Wiederholgenauigkeit der Achse liegt im Bereich 0,01°.

Zur Kommutierungsfindung wird das Prinzip der
Sattigungskommutierung eingesetzt.

SINAMICS S120

Die Antriebsregler der Geratereihe SINAMICS lesen samtliche den
Motor betreffenden Informationen lGiber DRIVE-CLiQ, eine
proprietare, auf Ethernet basierende Schnittstelle ein. Die
Umsetzung der Motorinformationen (Mal3system,
Motortemperatur) von klassischen Signalen auf DRIVE-CLIQ
geschieht in der Baugruppe SME-120 / SME-125.
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Inbetriebnahme

4 Inbetriebnahme

4.1 Erforderlich Hilfsmittel

Fir die Inbetriebnahme eines Antriebs mit SINAIMCIS Umrichter
sind folgende Hilfsmittel bzw. Voraussetzungen erforderlich:

v Komplett installierter Antrieb mit SINAMICS -Umrichter
(Anschlussschemen siehe Anlagen [P 45])

v Firmware SINAMICS min. V4.6

v PC / PG mit PROFIBUS-Schnittstelle

v Bedienersoftware STARTER 4.12 auf PC / PG installiert
v PROFIBUS-Verbindungskabel PC / PG - SINAMICS

v Inbetriebnahme-DVD mit den Motorparametern und den
Dateien fir die Parameterauswahl
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Inbetriebnahme

4.2 Vorbereitungen zur Inbetriebnahme

A GEFAHR

Lebensgefahr durch Stromschlag!
Das Beriihren von Spannung filhrenden Teilen kann zum Tod

fahren.

Arbeiten an elektrischen Anlagen oder Betriebsmitteln dirfen
nur von Elektrofachkraften den elektrotechnischen Regeln
entsprechend vorgenommen werden.

Samtliche Arbeiten an den Achsen, Antriebsreglern und
Steuerungen dirfen grundsatzlich nur im Stillstand, bei
abgeschalteter Maschine durchgefiihrt werden!

Die Antriebsregelgerate der Baureihe SINAMICS S120 dirfen
in Verbindung mit dieser Anleitung nur von ausgebildetem
Fachpersonal in Betrieb genommen werden.

Die Software der Antriebsregler SINAMICS S120 ist mit
Schutzeinrichtungen fir lhre Sicherheit ausgestattet.
Trotzdem kdnnen von diesen Antriebsgeraten Gefahren
ausgehen, wenn diese von unzureichend eingewiesenem
Personal oder fiir nicht zulassige Aufgaben eingesetzt werden.

Messkabel sind von Leistungskabeln getrennt zu verlegen.
Montage- und Demontagearbeiten nur in abgekihltem
Zustand der Achsen durchfihren.

Bei der Installation und Inbetriebnahme sind die technischen
Daten der Module zu beachten! Diese Informationen sind in
den Bedienungsanleitungen der Achsen enthalten.

Der vertraute Umgang mit SPS-Steuerung und Komponenten
der SINAMICS S120-Familie sind Voraussetzung fur die
Inbetriebnahme der Achsen.

ACHTUNG

Schiaden am Fiihrungsschlitten und Fithrungstrager moglich!

¢ Auf keinen Fall eine automatische Regelkreiseinstellung fir

Linearmotoren aktivieren.
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Inbetriebnahme

1. Verdrahtung:
Umrichter SINAMICS und lGibergeordnete Steuerung gemaR
den Anschlussschemen verdrahten, Anlagen [P 45].

2. Verbindung zwischen PC und Steuerung herstellen.

Software STARTER auf PC starten.

4. PROFIBUS-Adresse einstellen:
Hinter dem unteren, petrolgriinen, abnehmbaren Deckel der
CU320 befindet sich ein PROFIBUS Schalter mit dessen Hilfe die
PROFIBUS Adresse des Antriebsgerates eingestellt werden
kann.

w

PROFIBUS Adresse einstellen, z.B. 5 (S1 + S3 = ON)

20 21 22 23 24 25 28

Wertigkeit 1 2 4 8163264

Beispiel

Beispiel: PROFIBUS Adresse liber PROFIBUS Schalter auf Control Unit

5. Compact Flash Card:
e Compact Flash Card mit SINAMICS S120 Firmware in die
Control Unit CU320 einstecken.

6. 24V Stromversorgung:
24-V-Stromversorgung einschalten.

7. PC/PG PROFIBUS-Schnittstelle:
Verbindung liber die PROFIBUS Schnittstelle des PC/PG’s zur
CU320 mit einem PROFIBUS Kabel herstellen.

4.3 Neues Antriebsprojekt erstellen

Das Kapitel beschreibt das Erstellen des Beispielprojektes im
STARTER in 4 Schritten:

* neues Projekt erstellen.

e eine Schnittstelle festlegen.

® Online Verbindung herstellen

e Antriebsgerat mit seinen Komponenten konfigurieren.
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4.4 Projekt erstellen

1. Auf Schaltflache "STARTER" klicken oder Menlibefehl Start >
Sinamic > STEP 7 > STARTER im Windows-Startmen
auswahlen, um das Inbetriebnahmetool STARTER zu starten.

2. In der oberen Navigation auf Projekt > Neu mit
Projektassistent klicken.

3. Online-Hilfe schliefBen.

Projekt _Bearbeiten

DIS(Ew &) L[5l ol v

28 dokutest
) Einzelantriebsgerat einfugen
L] BIBLIOTHEKEN SINAMICS
{1 BEOBACHTEN

urn Hilfe zu erhalten. (Intel(R) 82579LM cti T —

STARTER-Projektassistent

1. Auf Schaltflache "Antriebsgerate online suchen" klicken, um
eine Online-Verbindung herzustellen.

2. PROFIBUS-Interface auswahlen.

3. Projektname und Projektpfad anlegen.

4 o -
Projekt _Bearbeiten Zielsystem Ansicht Bxtras Fenster _Hilfe

B 2= T e e e 4 e e o o g A

{2 BIBLIOTHEKEN SINAMICS
{1 BEOBACHTEN

Driscken Sie Fl, um Hilfe zu erhalten. ntel(R) 82579LM. = Ofiline-Modus T

PROFIBUS-Interface auswdhlen

4. Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.
v Im PC/PG wird eine PROFIBUS-Schnittstelle eingerichtet.

scHUNKE)
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HINWEIS

Sollte die benotigte Schnittstelle nicht eingestellt sein, kann Gber
die Schaltflache Zugangspunkt / PG/PC die gewiinschte
Schnittstelle konfiguriert werden.

5. Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.

v Die online gefundenen PROFIBUS-Module und CU-Einheiten
der Umrichter werden angezeigt.

RTERTERS - =
Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht Bitras Fenster Hilfe
AT e Y S i = ol = x| e o)
E1-8) dokutest
) Einzelantriebsgerat einfugen

{2 BIBLIOTHEKEN SINAMICS

12 BEOBACHTEN
Projekt
i um Hilfe zu erhatten, intel(R) 825791 [EEEOffline-Modus I

Vorschau der online gefunden PROFIBUS-Module und CU-Einheiten
1. Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.

v Eine Zusammenfassung der erreichbaren Teilnehmer, der
Schnittstelle und des Projektpfades wird angezeigt.

. N -
Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht Btras Fenster Hilfe

B = T e e e 2 e |

B . o R e o =11 = e 2 B P T

£ 8 dokatest
) Einzelantriebsgerat einfigen
{27 BIBLIOTHEKEN SINAMICS
{1 BEOBACHTEN

Files (EISIEMENS\StepT\sTp

I(R) 82573LM Gigabit Network Connectic

Artiebsgerite:
§120_CU320_2_DP (5120 CU320-2 D, Adr 163.254.

Intel(R)82579LM Eotfline-Modus [

Zusammenfassung

2. Auf Schaltflache "Fertigstellen" klicken.
v Das Fenster wird geschlossen.
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1. In der Mentleiste auf Schaltflache " n‘ " klicken.

T STARTER -
Projekt _Bearbeiten

Zielsystem  Ansicht bxtras Fenster _Hilfe

= T e e e T T o O = e e e e A e T [ N

28 dokutest 0
) Einzelantriebsgerat cinfligen
{la 5120 CU320 2 DP
1] BIBLIOTHEKEN SINAMICS
{1 BEOBACHTEN

¥ 0Wamung(en) ¥ 1 information(en)
Toiziaong I
[Ate =l
Anderungen in waurdenn |
D urn Hiffe 2u eshalen. ntel(R) 82575 LM Gigabit Network Connectic ITETEVIY NN | | |

Hauptfenster des STARTER-Projektassistenten im Offline-Modus

v Die erreichbaren Teilnehmer werden aufgelistet:

g STARTER - o -
Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht [Extras Fenster Hilfe

- D[S[E(%] &) [E2] oo W] X
735
e dokutest 0

) Einzelantriebsgerat infugen
f, s120_cu20 2 0P

1] BIBLIOTHEKEN SINAMICS
1] BEOBACHTEN

Alle anzhien Ale abuhlen Al S7TOMLINE Alle Device

Projskt
T2l © oreher 7 OWamurgler) 7 1 omalonker)
[ Jsure wetaung
[ [t =
’ |ifornation__ Anderungen n veurder o e D ]
[ Ausgabolenster | —— —
Dri um Hilfe zu erhalten. Intel(R) 82579LM [Eredoriine-Modus | I
Zielgerdteauswahl

2. Benotigte Einzelantriebsgerate auswahlen.
3. Auf Schaltflache "OK" klicken.
v Der STARTER wechselt vom Offline-Modus in den Online-
Modus.
v Im Online-Modus wird im unteren Fensterdrittel eine
Diagnoselbersicht mit den Betriebszustanden der Gerate
angezeigt.

scHUNKE)
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Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht Extras _Fenster _Hilfe

| 0| (5| S| || o | X el o il ] | e[| £ 29 ° 22| BRIBR G| 5 ¢ (]| =
_—x
E-8) dokutest 0

) Einzelantriebsgerst einfligen
Al 5120 CU320 2 OP
] BIBLIOTHEKEN SINAMICS
-] BEOBACHTEN

o [T
s\zn:uaznzn?:uux Blhb =
T Blaime ] [ Ausgabefenster | [ Ausgabe Ziekysten | B Ausgabe tbersetzen  pifen. S Diagroseiiersiht
Drcken Sie F1, um Hilfe zu erhalten, fntel(R) 82573LM. [Online-Modus T

STARTER im Online-Modus mit Diagnoselibersicht

1. Im Projektexplorer auf der linken Seite auf das "+" neben der
CU-Einheit klicken.

v Die Ansicht erweitert sich um weitere Ordner und Details.

Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht Bras Fenster Hilfe

| ||| B % [l @]| o] ]| W[ xalxe]

o k|| ] saluta|®s | 29" 2] mlemlnal| 2 sl [0 (e e =] | ] @@

1 BIBLIOTHEKEN SINAMICS.
{21 BEOBACHTEN

e
o i
§120_CU320_2_DP.Control_Unit Betrisbsbereit
B = [ = pr——) | i 3
i g [inel(R 8257911 [onii T

Projektexplorer mit erweiterter Ordneransicht

2. Auf Ordner "Automatische Konfiguration" klicken.

22

02.00 | Umrichter SIEMENS SINAMICS | Inbetriebnahmeanleitung | de |
GAS406062

SCHUNK@



Inbetriebnahme

v Folgendes Fenster offnet sich:

Die DRIVECLIG-Topologi

Projkterung im Projekt.

For das Zielgerst wird erst "Werkseinstellungen wiederherstellen™
ausgefabrt

Zustand des Antisbsgerals:

Laufende Aktion:

Abbrechen

{1 BEOBACHTEN

Projekt
i ]

s
ST 2 O Gt Ut Betibabaet

B o) e pre—— i %5

= um Hilfe zu erhalten. [intel(R1 82579 LM [Onii CLL I

Automatische Konfiguration der Antriebsgerdte
v Die Werkseinstellungen werden wiederhergestellt.

3. Die Schaltflache "Starten" klicken.
v Folgendes Fenster offnet sich:

———
=8 dokutest 0
%) Einzelantrebsgerst einfagen

T —

Geratekonfiguration zuriicksetzen
A Einige Parameter (2 B. Busadresse, B audiate, etc.) werden nicht
auickpesetat

(2] BIBLIOTHEKEN SINAMICS
3 BEOBACHTEN

Projskt
|

s I
S0 2 0P G Ut bt

i) [ et | e o] FEL i %5
Driicken Sie F1, um Hiffe zu erhalten. [intel(R 82579 LM [Onii [

Werkseinstelungen wiederherstellen

4. Auf Schaltflache "Ja" klicken.
v Die Werkseinstellungen sind wiederhergestellt.

scHUNKE)
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v Folgendes Fenster o6ffnet sich:

 STARTER - d
Projekt Bearbeiten Zielsystern Ansicht Extras _Fenster _Hilfe

@-8p dokutest 0
) Einzelantriebsgerst cinfagen

Bille wahlen Sie fi e Kompanenten den AntiebsobiektTyp aus, der angelegt werden sol

Vorbelegung i alls Kompornenten:

e 1 Servo ] Ervennung wer 20 |

] BIBLIOTHEKEN SINAMICS
3 BE0BACHTEN

Proiskt

| 2w oreier

¥ 0 Wamung(en)

¥ 20 Infomationer)

T Towe ineiaung B
Al =l
informafion ___ 5120_CU320_2_DP RAM nach ROW kopieren erfolgreich aus gefunrt (]

piifen | %

lame | [ B Ausoabe Zilystem [

fntel(R) 82579LM.

Dricken Sie FL, um Hilfe zu erhalten.

Antriebsobjekt-Typ zuordnen

1. Den aufgelisteten Antrieben den Antriebsobjekt-Typ "Servo"

zuordnen.
2. Die Schaltflache "Anlegen" klicken.

v Folgendes Fenster o6ffnet sich:

&8 dokutest 0
#) Einzelantriebsgerat einfligen
-l 5120 CU320 2 P
*) Automatische Konfiguration

!‘ ) Automatische Konfiguration beendet
Bitte ceriken Sie daran, 2usatdich e Projektenung der Moloren an folgenden Antieben
b2, der Ensp schiefen:

SERVO_02

Fals sine
2. Neteiter).

s, kenfigurieren

1 BIBLIOTHEKEN SINAMICS
{1 BEOBACHTEN

‘Wolln Sis DFFLINE gehen (nur it disssm Antisbisgerst)?

OFFLINE gehen | ONLINE bleiben

Projskt

2| orener ¥ 0Wsmungler) ¥ 10 ifomationfen)

I [sture [Weidung B
—=! [0 |
|[10[formation _ Projektins PG laden erfolgreich @
| B

pifer [ER Ausgabe Laden ins PG [ %5 )

] bt e Tt |

fntel(R) 82579LM

um Hilfe zu erhalten.

Automatische Konfiguration beendet

3. Die Schaltflache "OFFLINE gehen" klicken.

v Die Verbindung zu den Antriebsregelgeraten wird beendet.
v Die automatische Konfiguration wird beendet.

v Der Offline-Vergleich zeigt an, bei welchem Zielsystem
Daten gedndert wurden.

"RAM nach ROM kopieren" auswihlen oder "Anderungen ins

PG/PC laden" auswahlen, um die Daten offline zu speichern.
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HINWEIS

Dieser Schritt kann auch erst am Ende der Inbetriebnahme
durchgefihrt werden.

2. Auf Schaltflache "OK" klicken.
v Das Fenster wird geschlossen.

v Die folgende Grafik zeigt den STARTER, wenn alle
Einstellungen vorgenommen wurden.

Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht Bras Fenster Hilfe

D[R (%] S| (]| o] ]| K| X[ Xe|| Zm| ] [ | e oaluta[ ] B3| 22| EE|ERIEA|| o || |=

¥ 0 Wamungfen) ¥ 10 Irfomationen)

JiE] pifen [ Ausgabe Laden ins PG

fintel(R) 82579 LM onnectic

STARTER, nachdem alle Einstellungen vorgenommen wurden
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4.5 Parametrieren

HINWEIS

Die nachfolgenden Einstellungen sind Standardeinstellungen.
Kundenspezifische Losungen kénnen andere

Parametereinstellungen bedingen.

1. Im Projektexplorer auf Antriebe > Servo... > Konfiguration
klicken, um die Konfiguration der CU-Einheiten zu starten.

D|=|a|% & ol 2l xi]] | = % B = wlEE s kel o) el E)L L ol

B STARTER - GO TR0 EU T foN
£ Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht Btras _Fenster _ Hife =

f, s120.cus202.0p

mathaling  Antiebsdtensatz:DDS 0 DD konfiuieren.. | DDS hirzufgen.. | |

Befehisdalensalz: CDS 0 CDS hirfigen.

[z |

Konliguaton | Einheiten
Name: SERVO_02 Antiebsobiekie Tvp
AntiebsobiektMi: 2 Regekngeat

FROFldive Telegiamm,
onfigurationsskiite.

£1f SERVO 02
#) DCC-PI

| Speriiste - Einstelung |

[11]SERVD
211 Drehzahegeling (i Gsber)

1393] Freie Telegrammprojekterung mit BICO

> K le_2 (Leistungsteil] SERVD, Geberdaten
~ 2 Kompor 3
> - 65L3040-0PADD Qe z
* | Gebera DRIVE-CLIQ-Encodr_3
> Power Modkie
Typ: DRIVE-CLI-Encoder
» 65L3210-15E225450
Y e Bestel-Nr. D 1211017-02
> b . o DRIVE-CLO
» |
S Aktuelle Betisbswerts Leistungstel i
3 et TETIDRIVE-C) e it
-
e | [ s o e B L] _soneten | e
Proekt @ SERVO_02
2| @ orerier ¥ 0 Wamung(er) % 10 ifomationfen)
[ Towe Traciaung B
| | [Ate =k
|10 iformstion— Frojet s PG aden erforeich @
I B
=] | Ausosbe Zelsysen | (B Jpifen, B Ausgabe Laden ins PG
Dracken Sie F, urm Hife u erhatten ] FRH Offline-Modus

Konfiguration der CU-Einheiten

2. Die Schaltflache "DDS Konfigurieren.

" klicken.
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v Folgendes Fenster 6ffnet sich:

Regelstruktur

m STARTER - dokutest 0 - [S120_CU320_2 DP. ) 02 -
@ Projeie_Bearbeiten Zielsyste Ansicht _xtras_Fenster _Hife

konfigurieren Cl=(afm) =] - [-1=] -1-] el <%

Antiet: SERVO_02,DD5 0

$120.CU320.2.0P = Datensatamschalid
8, sin-cuszn. ¥ einblenden

Funklionsmodule
=

Korfiguration | Antisb

Name:

AnticbsobiekH1 {Geber)
ek 0
E-fy SERVO_02
%) DCC-Plan einfigen » 1
> Konfig Geberdalen

> Expert

3
DRIVE-CLiQ-Encoder 3
DRIVECLiG-Encoder
1D 1211017-02

—
Le

=\ |1 DRIVE i e et

| 3] sonsten Hile

@ SERVO_02

B[ P oFehier ¥ 0 Wamungfen) % 10 Ifomationfer
__[sure aeiaung T=
| | [2ie eler> Abbrechen Hife =
|—to[iormeton __Projeit ins PG laden erfoigreich (|
I =
] | ] tusgabe Zetystem | FE] piifen, [ Ausgabe Laden ins PG
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. Intel(R) 82579LM EALRad Offline-Modus

"Regelstruktur" konfigurieren

HINWEIS

Im linken Bereich werden alle SINAMICS-Module aufgefiihrt, die
nacheinander konfiguriert werden mussen.

1. Im Bereich "Funktionsmodule" die Einstellung
"Einfachpositionieren" auswahlen.

2. Unter "Regelungsart” im Dropdown-Meni die Regelungsart
"[21] Drehzahlregelung (mit Geber)" auswahlen.

3. Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.
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Leistungsteil
konfigurieren

v Folgendes Fenster 6ffnet sich:

~Konfiguration]

5 STARTER - dokutest.0= (5120 CUS:

Projekt Bearbeiten Zielsystern Ansicht Bxtras Fenster Hilfe
j s

Dﬁﬂ@”@”%%a‘ﬂj‘ﬂ“ﬁﬁjwﬁmﬂg&wmwnh: =Ltz
) CU320.2 | ng

inspeisungen
£ Ein-/Ausgabe-Komponenten
1 Geber
[ Antriebe
L.#) Antrieb einfagen
£-fy SERVO_02
#) DCC-Plan einfidgen
> Konfiguration

Auswah Leistungste:

Bestel . Bemessu Bemessu. Ausfubns | ~

BSLAZIDISETT-TUme 3 KW 778 AC/AC

Geberdaten

B, ESLR2I0ISER Dline 4 kW 24 ACAC [ =
; DPE ;"‘ < { | BSLLADISEIEMAm  22kW 534 acac
rive Navigator e GSLRIDISET 7Am 3 kW 774 ALIAE DRIVE-CLIG Encoder3
> Steerlogik . CSLAA0ASER D & kW 024 ACAC 3 &
o Temmooge 2 GSLRA0ISEZI B 25K 18A  ACAC DRIVE £Li0 Encoder
9 GSLAMSERS TR 254 ALIAC N —
» s Regelung i LRI TS 2A  ACAC
SLRIDISEZ B 75kwW  18A ALIAE
. ESLAMSERZTA 1Tk A ALIAC [ |
GSLANDISE2I2An 15K RA ACBE T
<[ m ] » [ B11DRIVE 1 i-eher idenifiviert N
. . =l o B¢| 9] schisten Hife:
Projekt & seRvon
2| * oFener P 0Wamungn) 10 fomationfer]
[ [stute [Meldung I8
% [Ate <zuiick [ Weiter> Abbrechen Hife =
|10 formaton _ projekt ins PG iaden erfogrech (]
[ Ausoabefenster | [ Ausgabe Ziek 1= /pifen [ Ausgabe Ladenins PG
Driscken Sie F1, um Hilfe zu erhalten fintel(R) 82579 LM B Offline-Modus | —

"Leistungsteil" konfigurieren

1. Im Eingabefeld "Komponenten Name" den Namen des
Leistungsteil eingeben.

2. Fur "Anschlussspannung", "Entwarmungsart" und "Bauart" im
jeweiligen Dropdown-Ment die entsprechenden Werte des
eingesetzten Leistungsteils auswahlen.

3. Unter "Auswahl Leistungsteil" das verwendetes Leistungsteil
aus der Liste auswahlen.

4. Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.

v Folgendes Fenster 6ffnet sich:

€ e Fites it VPL
I Voltage Sensing Moduls

ESTART[eruImBI £ [8120_CU3: - Konfiguration] al
@ Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe &) x
D&%l 2| 5 |E| @] 0| 8| x| =8
Datensatamschalid =
s 5120 cu20 2 P o . :
S Obersicht cistungste 5
» Kommunikation - [Besteli [ Coderummer
> Topologie u ([T 22
ontrol_Uni o
B ControLurit 0] Prozessdatenaustausc
[ zusamment fassng | Kein Fer/Diosse
€ Sin 1
€ pusgengsdiossel

Geberdaten

3

DRIVE-CLiQ-Encoder_3
DRIVECLiG-Encoder

autdas Leftungstel aigesetten Komponerie D12r1702
Il S
fieo
| i1 DR V-1 1t it 2
. | (e e ] 0] oomsen | e
ey e
2| @ oFenier ¥ 0Wsmunglen) [ 10 Ifomatonien]
[ Towe Titedung B
=1 Jae i [ | b | v =
|10 ntormation—— prog s 7 e erfogeion @
| B
B I gt Zysen]| it [} Ausoee Lackn s
Dricken Sie FL, um Hiffe 20 ethafen. otel®) 825791 SRR Olin Modus T [

"Leistungsteil Zusatzdaten" konfigurieren

5. Bei Bedarf die auf das Leistungsteil aufgesetzte Komponente
im Drop-Down-Menu auswahlen.

6. Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.
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Motor konfigurieren

Motordaten
konfigurieren

v Folgendes Fenster 6ffnet sich:

ESTART[K-duhml 2 15120 CU3; - Konfiguration]
@ Projeit Bearbeiten ZielsystemAnsicht _btras_Fenster _Hiffe

T *"%@‘““‘ﬂﬂ x‘xﬂw%ﬁ#m&wuﬂwn A o [ [
o= Konfiguieren Sie den Motar ﬂl
Motor Name: [Woos _I”E"

" Motor mit DRIVE CLID-Schitstelle
i en

{lls 5120 CU320_2 OP +| | Detensetaumscha
;
> Ubersicht einblenden

Korfiguraion | Antieb

Nae: € Standardmotor aus Liste auswal len

© Fisioidais feeben
Motory 121 Synchvenmotor =l )

Antisbsobiekt-r.

Geberdaten

3

4 E
* L& T
> DRIVE CLiQ Encoder
» 1D 1211017:02
» 4|
» Leo
: et | e e ] 0] o | e

Projekt @ s |

¥ 0 Wamungfen) ¥ 10 infomation(er|

[ swre ineiaung B
= e <zuiick [ Wete> | _ahechen | bite | =
informe Projit ins PG laden erfolgreich (]
Ji=] piten [ Ausgabe Laden i PG
[intel(R) 8257510 PR Otfline Modus [

"Motor" konfigurieren

1. Im Eingabefeld "Motor Name" den Namen des Motors
eintragen.

2. Die Option "Motordaten eingeben" auswahlen.

3. Unter "Motortyp" im Dropdown-Menu "Motortyp, [2]
Synchronmotor" auswahlen.

4. Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.

v Folgendes Fenster 6ffnet sich:

I STARTER - dokutest 0 (5120 CUZ: “Konfiguration]
€1 Projekt Bearbeiten Zielsysten Ansicht _Extras _Fenster _Hilfe -Islx

Dl 5| 4|mie) ol el X S R I BIE L
=

Antiet: SERVO_02,DDS 0, MDS 0

{5120 cu320 2 0P 7 Dttt

et Molordaten, Synchronmolor (lisend) g
L & Daleneingabe nach Daterbat K
Konfigaaton | e = Parametorioxt [ were [eimnerd
Nom 53050 CERET]
p311[0] ik 6000 [min
314001 _Wotor-Polpaarzahl 7 feeben
p3160] o [imA_| e
§37200] 6000 [1imn
w2300 245 [Refr
I p3se0] 245 Jaer
et
e 3
i DRIVE-CL Encoder 3

DRIVECLiG-Encoder

Dl Motrdton misen voltands cngegeben wercer fi—
4 ¥ optionale Motordaten eingeben
e Hirweis: [\ NRIVF -] i-Geher identifizier

o L
P & wmow] |

3| 5] sohieten Hile

2| ¥ orenler ¥ 0Wamungen) ¥ 10 Ifomationfer|
[ Toure Thteideng T
=l [2ie Zuiick [ weter Abbrechen Hife ==
|10 [wformaion— Prog s PG e srfolgeich & s e | ]
f 3
il J I usgabe Ziekysten | [ pien. 5] Ausgabe Loden ns PG
ricken Sie FL, um Hilfe zu ethalen. ntel(R) 8257911 EER Ofiline-Modus I i

"Motordaten" konfigurieren

1. Unter "Motordaten, Synchronmotor (rotierend)" die Option
"Dateneingabe nach Datenblatt" auswahlen.

2. Inbetriebnahme-DVD aus dem Lieferumfang entnehmen und
das Datenblatt unter Antriebsreglertyp > Motorparameter
offnen.
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- ~
. ~
- ~ -
‘ ERDO4 fep——
- Name Bezeichnung Value | Unit
— 300 Motortyp Auswahl 2
aramets Parametertext wert_|Einheit|" pg:im Mmurcude%pmmemuswam 0
p305[0] |Motor-B om eff || p305 Be 0,43 Aeff
pait 600.00 1/min
p311[0] |Motor-B ehzahl jiimin_ |y 314 Polpaarzahl 700 I
p314[0] |Motor-Polpaarzahl I n p316 Drehmomentkonstante 093 | Nm/Aeff
316[0] [Motor-Drehmomentkonstante Nmia I |_p322 Max. Drehzahl 60000 } 1/min_ |
LELD) " 323 n 1,29 Aeff
p322[0] |Motor-Maximaldrehzahl imin 0338 ‘Grenzstrom 1.29 Aeff
p323[0] |Motor-Maximalstrom eff : p341 Motor Tragheitsmoment 0,000083 JI _kgm?
ST e R o e e 5 3 Mntogl?:zmun skonstante i4 0 vmfm
p341[0] |Motor-Tragheitsmoment kom® |y D318 ng_ 4 T
- p319 Motor-Stillstandsdrehmoment 4 Nm
320 Bemessungsmagnetisierungsstrom _,000 r Aeff
325 Pollage Indentifikation 1. Phase 0011
100,00 %
A A —

Werte von Datenblatt ablesen

v Inder Spalte "Name" sind die Parameter aufgelistet, die
auch im STARTER verwendet werden.
3. Den zugehorigen Wert aus der Spalte "Value" ablesen und im
Konfigurationsfenster eingeben.

HINWEIS

Einheiten in der Spalte "Unit" mit den Einheiten im
Konfigurationsfenster abgleichen. Sollten sie voneinander
abweichen, Einheiten anpassen.

4. Einen Haken bei "optionale Motordaten eingeben" setzen.

5. Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.

6. Weitere Werte vom Datenblatt ablesen und im
Konfigurationsfenster eingeben.

HINWEIS

Parameter, die in der Parameter PDF-Datei nicht vorhanden sind,
aber beim STARTER eingegeben werden kénnen, missen mit den
Vorgabewerten belassen werden.

7. Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.
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Inbetriebnahme

v Folgendes Fenster 6ffnet sich:

5 STARTER - dokutest 0= (5120 CUS: ~Kenfiguration B
@ Projeie_Bearbeiten Zielsyste Ansicht _xtras_Fenster _Hife =15]%]
D@ &) 4|2 o|<| ¥ xi|X]| % salel = || =L i<
i SAlLss. RISl =
% E] L e | e
= T Antie SERVD_02 DDS 0,MDS 0
$120.Cuz20 2 P A A ben
B, siz.cu0 R cibenden Motordaten, Synchronmotor otirerc) |
S Obersicht Motordaten, Synchronmtor atiere
» Kommunikation - faramets Parametertext Wert_|Einheit] &
> To O p0710] o0 Jow
M co Kabuion | e | (e v 14 i
efr
{1 Binspeisungen e il ert
L) Ein-/Ausgabe-Komponenten [5eber
) Geber Atiebsobiek! . (70 sbsysten m | =
70 echarik, =
£ Antriebe il e 5
) Antrieb einfuagen 0 o
£ @ SERVO 02
%) DCC-Plan einfigen m i
- et __ Gebedaen_ |
I 3
; = o imin
(=20 00000 [onm DRIVE-CL Encoder 3
p35310] 000 [m DRIVE CLiQ Encoder
5391101 0 [helt
pae210] T Jpett AT
o) 5500 % |
=
- voliandg |1 DRIVE 10 bt ettt =
ol i ||| el Hiwei, Nht bkarmtsDatn i af e Doyt sl 38| L] [sotmien | | |
R f SERVO02 50 wahlen Se derer
2| * orener ¥ 0Wamungn) 10 Ifomationfer]
[ Tsure aeiaung T=
%] [Ate <zuiick [ weiter> Abbrechen Hif =
|10 [information __Projei s PG laden erfolgreich (|
[ <
[ Ausoabefenster | [ Ausgabe Ziek TH /pifen ] Ausgabe Laden ns PG
Driicken Sie FL, um Hilfe zu erhalten. finel(R 82579LM PR Otfline Modus Crr

"Motordaten optional" konfigurieren

8. Werte vom Datenblatt ablesen und im Konfigurationsfenster
eingeben.
9. Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.

v Folgendes Fenster o6ffnet sich:

ST O TR0 e B

Ersatzschaltbilddaten
@1 Projelt Bearbeiten Zielsystem _Ansicht_Exrss_Fenster _Hife =%

konfigurieren TP =T e T~ e ==

= Antieb: SERVO_02,DDS 0, MDS O

5120 cu3202 0p

[Eirhotonsystom Py <] i‘

Motordsten, Synchronmotor (otiererd]

» Kommunikation F

> Topologie

T ControlUnit Konliguratio | Antiebs

] Einspeisungen (e
in-/Ausgabe-Komponenten

arameid Parsmeterioxt ot [emner]
=| (38001 [otorsta 2 s000]onm | a
[pss0 it s

Antisbsobiekt-Hr.

) Antrieb einfiagen
1 SERVO.02
#) DCC-Plan einfigen

Geberdaten

3

> Konfiguration
> Bxpertenliste
e ot i ORIV CL Erenr 3
> Steuerlogil DRIVE-CLI-Eneoder

1D 1211017-02
L0
| |11 PRIVF-T) iR facher identiien

e 1
. 2 meeten | oo | ] 0] s |__ee
Projekt @ SERvD 02 [ |

2| ¥ ofener ¥ 0Wamungfer) 2
I sture [Meidung B

=l Jaie uick [aer | e | |_tite =
|10 [wformation _ Projek ins PG laden erfolgreich (]

JiE] pifen [ Ausgabe Laden ins PG

2u erhalten. Intel(R) 82579 LM PR Orilinc-Modus i

"Ersatzschaltbilddaten" konfigurieren

1. Werte vom Datenblatt ablesen und im Konfigurationsfenster
eingeben.

HINWEIS

Parameter, die in der Parameter PDF-Datei nicht vorhanden sind,
aber beim STARTER eingegeben werden kdnnen, miissen mit den
Vorgabewerten belassen werden.

2. Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.
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Berechnung der
Motor- / Reglerdaten

Motortemperatursen
sor konfigurieren

v Folgendes Fenster 6ffnet sich:

ESTART[K-duhm 2 [5120_CU3: - Konfiguration]
@ Projeie_Bearbeiten Zielsyste Ansicht _xtras_Fenster _Hife

_salleall. el
5120_CU320.2_DP - Berechnung der Motor-/Reglerdaten

D@ & &[lw] o[ %l %]
|

$120_CU320 2.0 Datersataumschakd
8, sin-cuszn. ' cinenden

Geberdaten

> K
> by {3 E
f > DRIV -CLiQ Encodkr_3
DRIVE-CLiO-Encoder
» T
S s D1211702
> F i —
» M Leo
>; - | i10RIVE 0 0 o 3 %
. s ; L | | oo | 9] schienen Hife:
Pkt & servo
¥ 0Feher ¥ OWamugen) 7 10 nfomationien
2~ 14 14
I Traeiaung =
| [2ie Zuiick [ waier> Abbrechen Hifs ==
I Prot s PG e erforech = g |
I
st | L husae Zotysen | e [ usgee Laen s 75
Driscken Sie F1, um Hilfe zu erhalten fintel(R) 82579 LM EREE Offline-Modus [T I

1.

"Berechnung der Motor / Reglerdaten" konfigurieren

Im Bereich "Berechnung der Motor/Reglerdaten" die Option

"Vollstandige Berechnung ohne Ersatzschaltbilddaten"

auswahlen.

v Die Grundeinstellungen auf Basis der bisher eingegebenen
Daten werden ausgerechnet.

v Folgendes Fenster 6ffnet sich:

Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.

' STARTER - dokutest 0 (5120 CUS: “Konfiguration]
£ Projekt Bearbeiten Ziclsystem  Ansicht Extras _Fenster _Hilfe

=21 e e o e S

= Antiet: SERY0_02,DDS 0, MDS 0

s s120 Cuz20.2 0P . inblenden

> Ubersic Wehln Sis den Typ des Motonemperatursersors:
» Kommuni lation - B~ ﬂl
S T 2IKTY e
M Co
L Ein:
D6 Komponent
) Get |feeben
0 an o
*3 ant
-8 SERV
- o
3 K Geberdalen
> By — 3
? ’ i DRIVECLIG Encackr_3
5T DRIVE-CLilkEncoder
» s g D 1211017.02
» F m
» M e =
o o e B 0] _soneben | e
Proiekt @ SERVO_02
2| © orener ¥ 0Wamunglen) ¥ 10 ifomationfen]
[ Jswre Meldung =
[Ate <guiick [ weter> | abbreshen | it =
|10 [wformafion __Projek ins PG laden erfolgreich (]
I e
[ pusgabeferster | [ Ausgabe Zieksystem | [ /pifen [ Ausgobe Laden ns PG
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. Intel(R) 82579LM Connectic (TR Y Y [ —

1.

"Motortemperatursensor" konfigurieren

Im Dropdownfeld den richtigen Sensor auswahlen.

(ERD = [6] PT1000, ERS = [2] KTY84)

2. Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.
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v Folgendes Fenster 6ffnet sich:

Motorhaltebremse , ,
. .
konfigurieren OIS 2] [ole] -1 ] 4l e —
8, s12.cu20.2 0 | | ™ eintlenden ] HahshvsmxsKn;hgmannn )
#) DCC-Plan einfiigen S ﬁ“"a J
. . ' i m EDS,U_ lIVDRI\/Fr‘hm‘whmmnnhwv}EI QI — — =
Froekd | g | |
i 2| * oFener P 0Wamungn) ¥ 10 fomationfer]
be Zekystem | [ Jpiten [ Ausgabe Laden ns PG
[Intel(R) 82579LM CeaorineModus | I
"Motorhaltebremse" konfigurieren
ACHTUNG
Beschadigung der Achse
Wenn die Achse mit geschlossener Haltebremse betrieben wird,
kann die Achse beschadigt werden.
¢ Die Achse niemals mit geschlossener Haltebremse betreiben.
e Durch entsprechende Ansteuerung und Verdrahtung
gewahrleisten, dass die Achse nicht mit geschossener
Haltebremse betrieben wird.
1. Unter "Haltebremse Konfiguration" im Dropdown-Meni die
Option Motorhaltebremse entsprechend der tatsachlichen
Verwendung einer Bremse und deren Einbindung in den Regler
auswahlen.
2. Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.
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v Folgendes Fenster 6ffnet sich:

Geber konfigurieren ,
o ey n ORI gl .

%@Nﬂ%@mﬂﬂﬂ 16| 2o Lt S5 SRR S st 9 |

T bt SERV0_02.0050550

‘Welche Geber miichten Sie verwenden?
¥ Ficber i I Gicber 2 I Geberd —I

Gber1 |

5120, cu320.2 0P

' cinenden

Korfiguration | Antisb

Name: o
wng  [DRIVE-CLIG Encoder_3 E E
Antisbsobiekt-Hr. |t Beben
Encoder 4
0
 Gober mit DRIVE-CLIQ-Schnitistelle
Geberdaten

> ; E 3
f DRIVE-CLIG Encocier 3
DRIVE CLiQ Encader
>
< 121101702
> —
» Leo
>; | B1IDRIVE 1 b it %
. s ; L | | oo | 9] schienen Hife:
Priekt @ sERvo_n
2| * orener ¥ 0Wamungn) 10 Ifomationfer]
e Thteidung T
=l [2ie <zuick [ weter> Abbrechen Hife =
|10 iormaton—— Proit ns PG s erfagrecn 2 = £ | s | @
| =
I b torer | B st Zien | I Jpitn, [E] Ausgabe Lodn s PG
Driscken Sie F1, um Hilfe zu erhalten fintel(R) 82579 LM R Offline-Modus [T I

"Geber" konfigurieren, Beispiel fiir EQN1135S (ERD)

1. Unter "Welche Geber méchten Sie verwenden?" einen Haken
bei "Geber 1" setzen.

2. Fiir EQN1135S (ERD): Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.
Fiir ERS135 (inkrementell) und ERS170-210 (inkrementell):
Option "Daten eingeben" auswahlen und auf Schaltflache
"Geberdaten" klicken.
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Eingabefelder ausfillen.

3. Daten von den folgenden Abbildungen ablesen und die

s

X0
@ Projele_Bearbeiten Zielsystern _Ansicht _Bxtros _Fenster

Hiffe

Xi X

il

 DISiER) =) J1eje) ol 6]
|

8, 5120 cus0 2 P NI

> Ubersicht
» Kemmunikation M
> Topologie
0 Control Unit
) Einspeisungen
3 tin-/Ausgabe-Komponenten
1 Geber
3] Antriebe
1) Antrieb einfugen
£ @ SERVO_02
#) DCC-Plan einfiigen
> Konfiguration
> Epertenliste
 Drive Navigator
> Steuerlogik
» Technologie

» Steuerung/Regelung
» Funktionen ml
» Meldungen und Uberwar
» Inbetriebnahme

> Kommunikation

< I ’

Projekt & SR

o

@ ptatorisch

StricheahiUmdrehung 160

Messsystern

inkementel Sinus/Casinus v

Geberauswerung
e

Korliguration

Hullmatkenarzsht

eine NulmarkerUm, v Nulmarkensbstand 760 Stiche
I 7

Grobsynchronisation:

© keine

Feinsynchiorisation

& keine  Nulmarken

 Polagsidentikation

© Hallsensr
© Cospu

Pollageidentiiationsveiahren:

Geberdaten

3
CLi0-Encoder_3
E-CL0 Encoder
1D 1211017-02

—

Ficher itentifrint

3| 03] sohieten Hile

2| orener P 0Wamungen) 7 1|

o

T Towe [ieidung

formation ___Projekt ins PG laden erfolgreich

L
|

<zuiick | Weier> | Abbrechen |

Ll |
i~

= to | [ Ausgabe Zitystem | ]

pifen [ Ausgabe Ladenins PG

Driscken Sie F1, um Hilfe zu erhalten.

fintel(R) 82579LM

onnectic (T | |

Geberdaten fiir ERS135 (inkrementell)

isystem enster

X[

| DlsiBls) I FIe] -1 v
. s

s 5120 CU320_2.DP N

> Ubersicht

% Kommunikation T
> Topologie
0 Control Uit
£ Einspeisungen
L1 Ein-/Ausgabe-Komponenten
1 Geber
£ Antriebe

) Antrieh einfugen

E1f SERVO_02
-] DCC-Plan einfigen

> Konfiguration

> Epertenliste

A Drive Navigator

> Steverlogik

» Technologie

3 Steverung/Regelung
» Funktionen m
» Meldungen und Uberwa:
» Inbetriebnahme

> Kommunikation

RN i m

Frojskt @ st

igonen | Dot |

& otstoisch

Stricheahi/Umdishung

]

Messsystem:

inkrementel Sinus/Cosins v

Geberauswerung.
e

Korliguation

Hulmarkenarizsht

eine NulmarkeUm v Nulmarkenabstand 716 Stiche
1

Grobsynchronisation:

© keine

Feingynehronisation
@ keine © Nulmarken

& Polageidertiikation

© Hallsensoren

© CSpu

Pollageidentifiationsvelahren:

Satigungsbasien 1. Hamorische v/

Geberdaten

3
CLi0-Encoder_3
E-CLi0 Encoder
ID1201017-02

|

|

| O] s | e

B rome  owmme @ st s
[ owe Tietdong = -
e | <Zuiick | Weier> | eechen | it | |[ =
formation _ Projektins PG laden erflgrech | I =
{ J B
B Ausgabeferster | [ Ausgabe Zielsystem | 5] Jpiiten. [} Ausgabe Ladenins PG
Driscken Sie F1, um Hilfe zu erhalten fintel(R) 82579LM e Offline-Modus | I —

Geberdaten fiir ERS170-210 (inkrementell)
4. Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.
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MaRsystem
konfigurieren

Mechanik
konfigurieren

v Folgendes Fenster 6ffnet sich:

X 5
n Zielystem Ansicht Extras_Fenster _Hilfe

B 2| x|x. W&L@#mmwm AL [
‘M‘ﬂiﬂﬂ” _lI_EJ ‘s 3202 D7 T Lo

Aniieb: SERVD_02,0D5 0

5120, cu320.2 0P

' cinenden

=5 ‘
0
Geberdaten L

3

DRIVE-CLiQ-Encoder 3
DRIVECLiG-Encoder
1D 1211017-02

—
LED

BV DRIVE 1 0 sher ittt

. s ; . EE o0 | 9] schisten Hife
Priekt & s
2| * orener ¥ 0Wamungier) ¥ 10 irfomationfer
<Zuiick [ weier> Abbrechen Hife ;I}‘,I
piten ) Ausgabe Ladenins PG
fitel(®) 82575 LM Connectic (TTVTITONNN— | | |

"Mafsystem" konfigurieren

1. Unter "Gebersystem fir die Lageregelung" den Geber
angeben, der zuvor fiir "Geber 1" definiert wurde. In der Regel
ist hier schon der richtige Greifer voreingestellt eingetragen.

2. Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.

v Folgendes Fenster 6ffnet sich:

I STARTER - dokutest.0 - [5120 CU3: “Konfiguration] =
1 Projekt Bearbeiten Zielsystern  Ansicht Extras Fenster Hilfe _ ==

D‘@ggmgn *%E\ﬂﬂﬂﬁl“ M@Muwm&wmw

) CU320_2_DP - Mechanik

= Antiet: SERV0_02,DDS 0

{l; 5120 CU320_2. DP
> Ub

Der Lageregelung st folgender Geber zugeordhet [Encader_d

==
5
Gebedston 8

3
DRIVE-CLQ-Encoder 3
DRIVE-CLiG-Encoder
1D 1211017-02

Le0

|11 DRIVE-1 0 eher idersiien

M
el

[om
¥ 0 Wamung(en) ¥ 10 Information(en]
[Meldung B
[Are sguick [ Welers | gbtwechen | hie | =
Projekt ins PG laden erfolgreich @
tysten | [E piien [ Ausgabe Laden ns PG
Driicken Sie F1, um Hiffe 2u erhalten, fintel(R) 82579LM [eTneOffline-Modus [ —

"Mechanik" konfigurieren

1. Im Eingabefeld "Lageistwert/-sollwert fangt wieder bei 0 LU an
nach" einen Wert zwischen 3600 und 36000 eintragen
(entspricht 360 °).

Dieser Wert sollte so hoch sein, dass er nicht erreicht wird.

2. Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.
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v Folgendes Fenster 6ffnet sich:

5 STARTER - dokutest0= [5120.CU3; ~Konfiguration] al

Prozessdatenaustaus
ch konfigurieren i o) tiaiml ol Ml ) = e L sk

x " Antieb: SERVD_02,0D5 0
2 ot ' cinenden [
> Ubersicht MZﬂ Wihlen Sie das PR OFldrive Telegramm aus »
>§ Kommunikation F ococstn 0
Topologie
0 Control Unit Kontgurston | e | [41%r=rmrs o 1
) Einspeisungen . [ cohatcbramee |2 Linge (worte) B .
L] Ein-/Ausgabe-Komponenten bt Eingangsdtenlshuerte 0 M
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£ Antriebe [9]riicbsturk tonen AusgangsdaterySolwerte: 0 F
» u =
# Antieb einfagen | | — e
= f SERVO.02 = | c
) DCC-Plan cinfiigen M
gewahiten Telegiammiyp auf BICD Parameter verschalet. Diese:
> Konfiguration BICO-Parameter kinnen nicht nachirsglch veréindert werden. Geberdaten
> Expertenliste ; B Lol E 2 Diese Daten betraffen das Interface 1 gema den Einstellungen 3
rive Navigator - an der Regehngsbaugipe.
e vt insiosos pa——
teverlog .
DRIVE CLiG Encoder
» Technologie = 0
» Steuerung/Regelung i D 1211017.02
» Funktionen m
3 Meldungen und Ubenva: =
eh i o, | [ e | )] schiepen Hite

Projekt @ sERvo | |

2| ¥ ofener ¥ 0 Wamung(en) ¥ 10 Infomation(en]
| ineiaung T=
—=! <zuiick [ weier> Abbrechen Hile I3/
|10 [iformation __ Projektns PG iaden erfolgreich (]
| z
" usgabstonste ] [ Ausgabe Zeysten | [ i, [F]) Ausgabe Ladenins PG
Driscken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. fintel(R) 82579 LM R Of fline-Mo dus 1] —

"Prozessdatenaustausch" konfigurieren

1. Unter "Wahlen Sie den PROFIdrive-Telegrammtyp aus:" im
Dropdown-Meni den Telegrammtyp in Abhangigkeit der
Anlagenkommunikation auswahlen.

2. Im Eingabefeld "Eingangsdaten/Istwerte:" die Lange eintragen.

3. Im Eingabefeld "Ausgangsdaten/Sollwerte:" die Lange
eintragen.

4. Auf Schaltflache "Weiter >" klicken.

v Folgendes Fenster offnet sich:

Zusammenfassung

I STARTER ~ dokUES0 5120 CU: “Kenfiguration o
Projekt _Bearbeiten Zielsystem Ansicht _Fxras _Fenster _Hilfe —e]x
f proj -
Dl{@l) ] (e ol el xbe| salsoll sl el s
Konfiguration - $120_CU320.2_DP - Zusammenfassung
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2 Uperscht o e )
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> Scveogit p320} 000 1/min DRIVE CLig Encode_3
euerlogi P30} 243 4elf fv—
» Technologie - P30} 2.3 0 O
» Steuerung/Regelung i4 MgmglnStc"‘valv;‘uhewtwnmemSsennﬁkgnf D12110T702
> Funktionen i 307(0}. MolorBemessungsleistung 0.00 K/
9% Meldungen und Uberwar 31210} MotorBemessungsdichmoment 0.80 Nm =
4 . 2 B317(0} Moot Spamungekortente 67,0 Veff
>§ lKnbetnebn:htme = P3IEID] MotorSlstandsstiom 0,80 el ~ AN R e e -
T S ] | | oo < i | » | 9] schienen Hie
Projekt {5 SERVO02
X 5 o |
2| ¥ ofener ¥ 0Wamungfer) ¥ 10 fomationfer
[ Tsure Mcidung T=
| |21 <zuwick [[Fotigsislen] abtrechen | hie | 15|
|10 [wformafion __Projek ins PG laden erfolgreich (]
[ <
B Ausgabeferster | [ Ausgabe Zielsystem | [ /pifen [ Ausgabe Laden ins PG
Driscken Sie F1, um Hilfe zu erhalten fintel(R) 82579LM R Offline-Modus | -

Zusammenfassung aller Eingabedaten

HINWEIS
Die Daten konnen bei Bedarf exportiert und gespeichert werden.

02.00 | Umrichter SIEMENS SINAMICS | Inbetriebnahmeanleitung | de | 37
GAS406062



Inbetriebnahme

4.5.1 Temperaturiiberwachung einstellen

HINWEIS

Bei DRIVE-CLiIQ miissen keine weiteren Parameter zur
Temperaturiiberwachung eingestellt werden.

ACHTUNG

Ausfall oder Zerstorung des ERS durch fehlerhafte Parameter!

Wenn folgende Parameter nicht korrekt konfiguriert werden,
kann es zu einem Ausfall oder einer Zerstorung des ERS kommen.

e p 340 Automatische Berechnung
Motor/Regelungsparameter — [3]

¢ p 323 Motor-Grenzstrom
ERS135:3.8 A
ERS170:5.98 A
ERS210: 5.7 A

» p604 Motor Ubertemperatur Warnschwelle — 90 °C
e p605 Motor Ubertemperatur Stérschwelle — 95 °C

e p606 Motor Ubertemperatur Zeitstufe —0.1 s

e p611 I12T-Zeitkonstante thermisch—4 s

e p612 Thermisches Motormodell Konfiguration—1 H
e p615 12T Motor Modell Storschwelle —95 °C

1. Im Projektexplorer auf ANTRIEBE > SERVO.. klicken und mit der
rechten Maustaste das Untermen 6ffnen.

2. Im Untermeni auf EXPERTE > EXPERTENLISTE klicken.

3. Parameter zur Temperaturiiberwachung einstellen.
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Inbetriebnahme

Bei ERS

Beim Verwenden einer SME-Box Parameter p600, p601, p604,
p605, p606 und p4601 einstellen, um die Temperatur des Motors
zu Gberwachen:

e p600=[1] Temperatursensor Uber Geber 1

e p601=[10] Auswertung (iber mehrere Temperaturkanale
SME12x

e p604=90°C

* p605=95°C

e p606=0.15s

e p4601= 20 [KTY84]

D[R] & o [5e]@| o|] x| x|
|

B doreid e ENE ‘ [Suchtexteingeben jﬂ” Y | [ hexadezmal jg”
®) Einzelantriebsgerst einfugen Experteniste |
s 5120 CU320 2 DP

T@perame |
) BIBLIOTHEKEN SINAMICS -

1] BEOBACHTEN 297 [pB000] [0
798 |pS01[0] M
%)

300[p8040) [
501[p60S0] [
302]pB060] [
303[pB07I0]_—"
ED

S

306 p610[0)
307 |pB1[0)
308 | @ p612(0]
209|p613(0)
310 p614[0]
311 |pB15[0]
312 |pB16[0]
313[p2000) (W[
314[p6240] (W _[otor
315[pBasio] [

316 |p627[0]
317[re32(0]
318 | pB40[0]
319 [p4200]
320 | pB43[0]
321|pBS0[0]
322|p651(0)
323 [p700[0]
304 0806
25| @ 807

3|

z
%
C
C[oetre
G |2
R [Betreb g KL
ED C[petmen g ED
K
C
A
%
0
0

Betrieb 15

et [Betrieb 0

[ servo |

hatten fintel(R) 82579LM

Expertenliste fiir das Parametrieren der Temperaturiiberwachung bei ERS
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Inbetriebnahme

Bei ERD (EQN1135S)

Parameter p600, p601, p604, p605 und p606 einstellen, um die
Temperatur des Motors zu tUiberwachen:

® p600=[1] Temperatursensor Uber Geber 1
e p601=[6] PT1000

e p604=70°C

e p605=75°C

e p606=>5s

PR ) | ]| [Setengeoen <18 v B e [reaama <]
> Ubersicht Evperteniste |
B TEpaam | 0 z =
> Topslogie A O P T e ~TAe e e e
M Control Unit 267 [pB000] | 0 riet
1 Einspeisungen 295 p60ilo] |l ©E1PTI000 i
1 Eine/Ausgabe-Komponenten 2% i
1 Geber 300[p6040) i o5 < i 0 |
O Antreoe 301 pe0sio) [ 750 < i o 240
) Antrieb einfugen D pocio | 000 g elre 0 600
L@ svoo L 303 p07I01 [ o100 s [petieb |2 o 600
*) DCc-P) o 2
2} infagen ES 0 i
> Konfig 306 [p610[0) [12] Meidungen, keine R.
> Experts 307[pB 1101 0 s et 0 /20000
# D 308|3 p61200] 202
> 309 | 121010 ein
> 210 f petz(o}1 0 rie
5 311 potzi02 (i e ECTE
< 4 312] | p6120018 [W_[Hot temp_mod 1 (20 Erweterungen aktieren Hein Betreb |2
313 06120015 (M _[Hot temp s aklveren 0 Betieb |2
> 314 £ p61200)... W _[Wot temp_mod 1 (20 eistetbar Ve (fost 20 °C) Bt |2
> 315(p613(0] __[W_[Wot_temp_mod 173 2 C Betrich B =0 100
> 4 R £y % Tnein b 0 ot
. i ’
eh i R |
Proiskt g seRvo_o2 |
2| ¥ ofener ¥ OWamungen) ¥ 10 nfomation(en)
[ Jsure [eidung T
=1 i =i
|10 informaton _ Proeit ins P laden erfoireich (]
I =
B usgabetenster | [E] be Ziek JiE] /piifen [ Ausgabe Laden ins PG
Driscken Sie F1, um Hilfe zu erhalten fintel(R) 82579 LM AR Offline-Modus [ —

Expertenliste fiir das Parametrieren der Temperaturiiberwachung bei ERD (EQN1135S)
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Inbetriebnahme

Bei Verwendung von

absoluten

Messsystemen
(EQN1135S [ERD])

Parameter P1982, P1980 und P1981 einstellen, um die Temperatur
des Motors zu Gberwachen:

 P1980=[1]
 P1981=30
 P1982=[0]

ielsystern AnsichtExtr

Dl &) i e o] )] k]
\

T ol - = 1 =< T =1 T [ =Y e

44, 5120 CU3_2 0P

0 ||| [Sometanseoen <] 8] v[E|| e [rewdeama <] @]

#) Automatische Konfiguration Evperteniitz |
> Ubersicht M [Onlinewert SERVO_02 |Einheit |Anderbar in | Zugriffsstufe |Minimum [Maximul -
» (A=l Alle Ale e <]k Al llate
> Topologie Drehende Messung Auswahl 0 naki/Sperren
407 Control Unit 0.00000 o 3
eber Rfaorischer Hotor
1 Ein-/Ausgabe-Komponenten i [PolD Verfanren ] Satigungsbasert Betrieh
1 Geber W [PolD Weg maximal 0 F Betrieh 0 =)
O Antrebe 1 _[PolD Anwah! 1
T oo Betreh o 0 e
” 00 E -
0 et 3
o 5
%
(Geberstage ermiten Betrieh 0 T
o g0 [180
CO/B0: PolD Diagnose FouH
i Strom 55 [Refr o 20000
" nsiicgszet 00 0 250
" 0058 Nmsira 0
0 Nachstelzet 27 ms o <00
i fatungszet 00 ms o £l
> Kommunikation T imin O a0 ()
I '
BN it I
Profekt [ seAvom
Gerdt [
5120 01320 2 DP-Cortrol_Unit Beticbsberel
§120/01U320 2 DP SERVO_02 Einschalspere - Fehler beheben, Storung auitren, ST
88 i | [ eusoabetenster | 59 Ausgabe Zikysten | (8 pifen | [ Ausgabe Laden ins PG % |
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten, (Intel(R) 82579 LM T [

Expertenliste fiir das Parametrieren der Temperaturiiberwachung bei Verwendung von

absoluten Messsystemen
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Inbetriebnahme

4.5.2 Absolutposition setzen (DRIVE-CLiIQ)

Das absolute System muss zu Beginn einmalig referenziert werden.
1. Auf Schaltflache in der Mitte des Fensters klicken:

> Konfiguration

> Verfahrsatze

» Diagnose

Referenzpunktfaht Referenznocken
0

Referenzpurkifahit Ukshimocken Minus

& STARTER - doaA e RO e For
@ Projekt Bearbeiten  Zielsystem  Ansicht Extras Fenster Hife g
% S| % |%|@ | [P | 1] % - = 1< =T .3 e 7 o [ [ [ 1 [
- w i
- it @ Diglale Signale  Andloge Signale o B
Qe Reer -
g o fhusgabe (omponent Nashfubetcb aktiv =
3 Antriebe 1@ =
T 46y SERVO.02 Geschindkeisbegrerzung akiv
#1 DCC-Plan einfigen O =]
Sollert steht

]

Refstenzpunktaht Uk shimocken Plus

=

- Rsfererzpunkt gesetzt

Ruckbegenzung akiiv

(0}

2] 0] Coom | _we |

— 22 0 ki, [ ez
Projekt @ SERVD_02

= au P \‘
i s [ st | T P g rstaan o] IR Ausgabe Lo s P | I 100 Sorver| 0 T

Driscken Sie F1, um Hilfe zu erhalten.

Schaltfldche "Referenzieren”

v Folgendes Fenster 6ffnet sich:

B e o 520 T PR i ™ | |7 |

€1 Projekt_Bearbeiten Zielsysten Ansicht _Extras _Fenster _Hilfe

Dl (%] 5 6 |E @) oo M| XoD%e] | [P o |l ] 29 2] 1. e s [ a0 ) ()

e

400000 m

Nachfihbetrieb aktiv =

I

Referenzpunkt-Koordinate
0 w

| 0

—— |

3

W e =

Dricken Sie FL, um Hife zu erhalten,

Schaltfldche "Absolutwertjustage durchfiihren"
2. Auf Schaltflache "Absolutwertjustage durchfiihren" klicken.

v Im Eingabefeld "Referenzpunkt-Koordinate" wird 0
angezeigt.
3. Auf Schaltflache "SchlieRen" klicken.

v Das System ist justiert.

42
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4.5.3

Inbetriebnahme
Steuern der Achse im Tippbetrieb

1. Auf Schaltfléichelqn klicken.

v Es wird in den Onlinemodus gewechselt.
v Folgendes Fenster o6ffnet sich:

& STARTER - LDI

neu
Projekt Bearbeiten

=
Zilsystem Ansicht_Fxras_Fenster _Hilfe
- D|@{ 5| &) 4 || o 2 ]| [ ] ] e ] ata[ 23] 29 2] ][ 7 -
=) LON_Drivecia_neu
) Einzelantriebsgerat cinfugen Die Korfiguration von §120_CU320_2_DP (SINAVICS 5120 CU320:2 DP

el 5120 CU320 2 DP gespeicherten Proekct

11 BIBLIOTHEKEN SINAMICS

1] BEOBACHTEN

[Onine.
SERVO_02

SERVO_02

Werden diese L

Abgieich durch

Laden ins Zelgerst

Ladenins PG

120 CU320_2_ P

¥ 8 information(en)

intel(R) 82579LM

Online- / Offline-Vergleich

[ Montag, 30. September 2019

Auf Schaltflache "Laden ins Zielgerat" klicken.

Die Meldung "Ladevorgang starten" mit "Ja" bestatigen.
v Der Download wird durchgefihrt.

Auf Schaltflache "SchlieBen" klicken, wenn der Download
abgeschlossen ist.

v Das Fenster wird geschlossen.

scHUNKE)
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Inbetriebnahme

1. Im Projektxplorer auf Antriebe > SERVO... > Inbetriebnahme
klicken.
2. Auf Funktion "Steuertafel" doppelklicken.
oo Sttt iyt s b T .
O e . e =~ T . e o [ e 5 )
= e e,
e . =&
: E:z;:;::;:::z;t:z:;:::ﬂ }F =
STARTER Steuertafel
v Im unteren Fensterdrittel erscheint die Steuertafel. Wenn kein
Fehler vorliegt, sind die LED’s bis auf ,,AUS 1 Freigabe“ grin.
3. Auf Schaltflache "Steuerungshoheit holen" klicken.
v Die Steuertafel wird mit der Schnittstelle zum Antrieb
verbunden.
1. Auf Schaltflache "Akzeptieren" klicken.
2. Beider Option "Freigeben" einen Haken setzen.
3. Im Eingabefeld "Geschwindigkeit" "0 m/min" eintragen.
4. Auf griine Schaltflache "I" klicken.
v Achse geht in Regelung.
5. Sehr geringe Drehzahl eingeben (1-5 Umdrehungen/Minute).
6. Auf rot-grinen Tippbutton klicken.
v Die Achse verfahrt langsam.
7. Wenn Fehler auftreten, unten links die Registerkarte "Alarm"
offnen.
v Das Alarmfester wird geoffnet.
8. Mit den Schaltflachen "Quittieren" oder "Alle Quittieren"
Fehler zurticksetzen.
9. Registerkarte "Steuertafel" wahlen, um wieder zur Steuertafel
zurlickzugelangen.
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5 Anlagen
5.1 Anschlussschema SINAMICS ERS

Anlagen

Anschlussbelegung

SW 18.06.2019

ERS Torquemotor SCHUNK
SME-120-Baugruppe / SINAMICS

SINAMICS 1208 Trennstelle [Energiekette!
DRIVE-CLIQ i I\C:zsséysger: ;
- X500 X100 ge:
SME-120
0 ™| X200 X300
3 '|  Temperatursensorbriicke | :
3 Motoranschluss ! Lénge: 0,5m : MT;;ZZ?%hlmUSS :
g
S Motorstecker
7 |
@ i
[] |sensorik ERS
ERS Torquemotor
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Anlagen

5.2 Anschlussschema SINAMICS ERD

Anschlussbelegung
ERD Torquemotor SCHUNK
SINAMICS
SW 16.06.2019

Messsystemkabel
DRIVE-CLIQ

Motoranschluss (U, V, W)

S0cisolweulg

EQN1145S

ERD Torguemotor
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Translation of original start-up instructions

Start-up instructions

SIEMENS SINAMICS converter
ERD / ERS rotary module with SINAMICS drive control unit

SCHUNK' ¢ °
Superior Clamping and Gripping




Imprint

Imprint

Copyright:

This manual is protected by copyright. The author is SCHUNK GmbH & Co. KG. All rights
reserved.

Technical changes:
We reserve the right to make alterations for the purpose of technical improvement.

Document number: GAS406062

Version: 02.00 | 14/01/2021 | en

Dear Customer,

thank you for trusting our products and our family-owned company, the leading
technology supplier of robots and production machines.

Our team is always available to answer any questions on this product and other solutions.
Ask us questions and challenge us. We will find a solution!

Best regards,
Your SCHUNK team

Customer Management

Tel. +49-7725-9166-0
Fax +49-7725-9166-5055

electronic-solutions@de.schunk.com

@ Please read the operating manual in full and keep it close to the product.
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General

1
1.1

1.11

General

About this manual

These instructions are part of the torque motor axis and describe
the safe and correct commissioning of the torque motor with the
Siemens SINAMICS converter.

This manual contains important information for a safe and
appropriate use of the product.

This manual is an integral part of the product and must be kept
accessible for the personnel at all times.

Before starting work, the personnel must have read and
understood this operating manual. Prerequisite for safe working is
the observance of all safety instructions in this manual.
[llustrations in this manual are provided for basic understanding
and may differ from the actual product design.

In addition to these instructions, the documents listed under
Applicable documents [P 51] are applicable.

Presentation of Warning Labels

To make risks clear, the following signal words and symbols are
used for safety notes.

A DANGER

Danger for persons!
Non-observance will inevitably cause irreversible injury or death.

A WARNING

Dangers for persons!
Non-observance can lead to irreversible injury and even death.

A CAUTION

Dangers for persons!
Non-observance can cause minor injuries.

CAUTION

Material damage!
Information about avoiding material damage.

50
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General

1.1.2 Applicable documents

1.1.3

General terms of business *
Catalog data sheet of the purchased product *
Assembly and Operating Manual for the Torque Motor

Manufacturer manual and references for the Sinamics S120
converter

The documents marked with an asterisk (*) can be downloaded on
our homepage schunk.com

Scope of delivery

The scope of delivery includes

ERD / ERS rotary module with SINAMICS drive control unit in the
ordered model

Start-up instructions

Start-up DVD with motor parameters and files for parameter
selection.
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Basic safety notes

2
2.1

2.2

2.3

24

Basic safety notes

Appropriate use
The product may only be used for swivelling or turning workpieces
or objects.

e The product may only be used within the scope of its technical
data, Link Technische Daten.

e When implementing and operating components in safety-
related parts of the control systems, the basic safety principles
in accordance with DIN EN ISO 13849-2 apply. The proven safety
principles in accordance with DIN EN ISO 13849-2 also apply to
categories 1, 2, 3 and 4.

e The product is intended for installation in a machine/system.
The applicable guidelines must be observed and complied with.

e The product is intended for industrial and industry-oriented use.

e Appropriate use of the product includes compliance with all
instructions in this manual.

Not intended use

e Any utilization that exceeds or differs from the appropriate use
is regarded as misuse.

Inappropriate use includes using the product as a lifting tool, tool
guide or drive tool, for example.

Constructional changes
Implementation of structural changes

By conversions, changes, and reworking, e.g. additional threads,
holes, or safety devices can impair the functioning or safety of the
product or damage it.

e Structural changes should only be made with the written
approval of SCHUNK.

Spare parts

Use of unauthorized spare parts

Using unauthorized spare parts can endanger personnel and
damage the product or cause it to malfunction.

e Use only original spare parts or spares authorized by SCHUNK.
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Basic safety notes

2.5

2.6

Trained electrician

Qualified personnel

Instructed person

Service personnel of
the manufacturer

Ambient conditions and operating conditions
Required ambient conditions and operating conditions

Incorrect ambient and operating conditions can make the product
unsafe, leading to the risk of serious injuries, considerable material
damage and/or a significant reduction to the product's life span.

e Make sure that the product is used only in the context of its
defined application parameters, Link Technische Daten.

e Make sure that the product is a sufficient size for the
application.

e Make sure that the environment is free from splash water and
vapors as well as from abrasion or processing dust. Exceptions
are products that are designed especially for contaminated
environments.

Personnel qualification
Inadequate qualifications of the personnel

If the personnel working with the product is not sufficiently

qualified, the result may be serious injuries and significant

property damage.

e All work may only be performed by qualified personnel.

e Before working with the product, the personnel must have read
and understood the complete assembly and operating manual.

e Observe the national safety regulations and rules and general
safety instructions.

The following personal qualifications are necessary for the various

activities related to the product:

Due to their technical training, knowledge and experience, trained
electricians are able to work on electrical systems, recognize and
avoid possible dangers and know the relevant standards and
regulations.

Due to its technical training, knowledge and experience, qualified
personnel is able to perform the delegated tasks, recognize and
avoid possible dangers and knows the relevant standards and
regulations.

Instructed persons were instructed by the operator about the
delegated tasks and possible dangers due to improper behaviour.

Due to its technical training, knowledge and experience, service
personnel of the manufacturer is able to perform the delegated
tasks and to recognize and avoid possible dangers.
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Basic safety notes

2.7 Personal protective equipment
Use of personal protective equipment

Personal protective equipment serves to protect staff against
danger which may interfere with their health or safety at work.

When working on and with the product, observe the
occupational health and safety regulations and wear the
required personal protective equipment.

Observe the valid safety and accident prevention regulations.

Wear protective gloves to guard against sharp edges and
corners or rough surfaces.

Wear heat-resistant protective gloves when handling hot
surfaces.

Wear protective gloves and safety goggles when handling
hazardous substances.

Wear close-fitting protective clothing and also wear long hair in
a hairnet when dealing with moving components.

2.8 Notes on safe operation
Incorrect handling of the personnel

Incorrect handling and assembly may impair the product's safety
and cause serious injuries and considerable material damage.

Avoid any manner of working that may interfere with the
function and operational safety of the product.

Use the product as intended.

Observe the safety notes and assembly instructions.

Do not expose the product to any corrosive media. This does
not apply to products that are designed for special
environments.

Eliminate any malfunction immediately.

Observe the care and maintenance instructions.

Observe the current safety, accident prevention and

environmental protection regulations regarding the product's
application field.
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Basic safety notes

2.9 Transport
Handling during transport

Incorrect handling during transport can make the product unsafe
and risk the danger of serious injuries and considerable material

damage.
e During transport and handling, secure the product to prevent it
from falling.

e Do not walk under suspended loads.

2.10 Malfunctions
Behavior in case of malfunctions

e Immediately remove the product from operation and report the
malfunction to the responsible departments/persons.

e Order appropriately trained personnel to rectify the
malfunction.

* Do not recommission the product until the malfunction has
been rectified.

e Test the product after a malfunction to establish whether it still
functions properly and no increased risks have arisen.

2.11 Disposal
Handling of disposal

The incorrect handling of disposal may impair the product's safety
and cause serious injuries as well as considerable material and
environmental harm.

e Follow local regulations on dispatching product components for
recycling or proper disposal.
2.12 Fundamental dangers
General
e Observe safety distances.
e Never deactivate safety devices.

e Before commissioning the product, take appropriate protective
measures to secure the danger zone.
e Disconnect power sources before installation, modification,

maintenance, or calibration. Ensure that no residual energy
remains in the system.

e |f the energy supply is connected, do not move any parts by
hand.

e Do not reach into the open mechanism or movement area of
the product during operation.
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Basic safety notes

2.12.1

2.12.2

Protection during commissioning and operation

Falling or violently ejected components

Falling and violently ejected components can cause serious injuries
and even death.

e Take appropriate protective measures to secure the danger
zone.

e Never step into the danger zone during operation.

Protection against electric shock

Work on electrical equipment
Touching live parts may result in death.

e Work on the electrical equipment may only be carried out by
qualified electricians in accordance with the electrical
engineering regulations.

e Lay electrical cables properly, e. g. in a cable duct or a cable
bridge. Observe standards.

e Before connecting or disconnecting electrical cables, switch off
the power supply and check that the cables are free of voltage.
Secure the power supply against being switched on again.

e Before switching on the product, check that the protective
earth conductor is correctly attached to all electrical
components according to the wiring diagram.

e Check whether covers and protective devices are fitted to
prevent contact with live components.

e Do not touch the product's terminals when the power supply is
switched on.

Possible electrostatic energy

Components or assembly groups may become electrostatically
charged. When the electrostatic charge is touched, the discharge
may trigger a shock reaction leading to injuries.

* The operator must ensure that all components and assembly
groups are included in the local potential equalisation in
accordance with the applicable regulations.

e While paying attention to the actual conditions of the working
environment, the potential equalisation must be implemented
by a specialist electrician according to the applicable
regulations.

e The effectiveness of the potential equalisation must be verified
by executing regular safety measurements.
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2.13 Notes on particular risks

A DANGER

Danger from electric voltage!
Touching live parts may result in death.

¢ Switch off the power supply before any assembly, adjustment or
maintenance work and secure against being switched on again.

¢ Only qualified electricians may perform electrical installations.
¢ Check if de-energized, ground it and hot-wire.
e Cover live parts.

Risk of injury due to unexpected movements!

If the power supply is switched on or residual energy remains in
the system, components can move unexpectedly and cause
serious injuries.

e Before starting any work on the product: Switch off the power
supply and secure against restarting.

¢ Make sure, that no residual energy remains in the system.

Risk of injury from objects falling in the event of an energy
supply failure

In case of an energy supply failure, the gripping force decreases
and a secure hold on the gripped workpiece cannot be
guaranteed.

e Take suitable protective measures to secure the danger zone.
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Functional description

3
3.1

3.2

Functional description

Axes

The axles use directly driven drive modules. The torque is
transmitted directly to the shaft without mechanical transmission
elements.

The winding (primary component) is embedded in iron. The
magnets (secondary component) are integrated into the shaft.

The torque motor is equipped with a rotary measuring system. The
ERS torque motor is available with an incremental encoder and the
ERD torque motor with an absolute-value transducer.

The repeat accuracy of the axis is within the range of 0.01°.

For commutation determination, the principle of saturation
commutation is used.

Sinamics S120

The drive controllers of the Sinamics series read in all
motorrelated information via DRIVE-CLIQ, a proprietary Ethernet-
based interface. The conversion of the motor information
(measuring system, motor temperature) from conventional signals
to DRIVE-CLiQ takes place in the SME-120 / SME-125 component.
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4 Start-up

4.1 Required auxiliary equipment
The following tools and resources are needed to commission a
drive with a SINAMICS converter.

v Fully installed drive with SINAMICS converter
(connection diagram, see Appendices [P 86])

v Firmware SINAMICS min. V4.6

v  PC / PG with PROFIBUS interface

v Operator software STARTER 4.12 installed on PC / PG
v PROFIBUS connection cable PC / PG - SINAMICS

v Start-up DVD with motor parameters and files for parameter
selection

4.2 Preparation for commissioning

A DANGER

Danger to life and limb due to electric shock!
Contact with live parts can result in death.

¢ All work on electrical systems or equipment must be
performed by trained electricians in accordance with electrical
engineering regulations.

e All work on the axes, drive controllers and control units may be
performed only after the system/machine have been shut down!

¢ The drive control devices of the Sinamics $S120 series may be
operated only by trained specialists in compliance with this
manual.

e The software for the Sinamics S120 drive controller is equipped
with safety devices for your protection. Nevertheless, these drive
devices can pose dangers if they are operated by insufficiently
trained personnel or if they are used for non-approved tasks.

« Install sensor cables so they are separate from the power
cables. Assembly and disassembly tasks may be carried out
only after the axes have cooled.

¢ Observe the technical data for the modules during installation
and commissioning! This information is contained in the
operating manuals for the axes

e Familiarity with PLC controllers and components of the Sinamics
$120 family is a prerequisite for commissioning of the axes.

CAUTION

Damage to the slide guide and slide support is possible!

¢ Never activate an automatic control circuit setting for linear motors.
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1. Wiring:
Wire SINAMICS and higher level controller according to the
connection diagrams, Appendices [» 86].

2. Establish connection between PC and controller.

Start STARTER software on PC.

4. Configure the PROFIBUS-address:
Behind the lower, petroleum green removable cover of the
CU320 there is a PROFIBUS switch that can be used to
configure the PROFIBUS of the drive device.

w

Configure the PROFIBUS address, e.g. 5 (S1 + S3 = ON)

2 0% D4 D8 D8
A 16 32 64

Valancy

-
ma Mg
a M

Example

Example: PROFIBUS address via PROFIBUS switch on control unit

5. Compact flash card:
Insert e compact flash card with SINAMICS S120 firmware in
the control unit CU320.

6. 24V power supply:
Switch on 24V power supply.

7. PC/PG PROFIBUS interface:
Establish connection via the PROFIBUS interface of the PC/PG
to the CU320 with a PROFIBUS cable.

4.3 Creating a new drive project
This chapter describes how to create the sample project in
STARTER in 4 steps:
e Create a new project.
e Define an interface.
e Establish online connection.
e Configure drive device with its components.
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4.4

Create project

1. Click the "STARTER" button or choose the menu item Start >
Sinamic > STEP 7 > STARTER in the Windows Start menu to
start the STARTER start-up tool.

2. Inthe navigation bar at the top, click Project > New with
Project Wizard .

3. Close the online help.

e o -
Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht Bxtras Fenster _Hilfe

| D[ (]| S [ | o] | W2 | X[ Xe || ] ] [ | ] ln[ tn] %

28 dokutest
) Einzelantriebsgerat einfugen
L] BIBLIOTHEKEN SINAMICS
{1 BEOBACHTEN

urn Hilfe zu erhalten. (Intel(R) 82579LM cti T —

STARTER project wizard

1. Click the "Find drive units online" button to establish an online
connection.

2. Choose the PROFIBUS interface.

3. Create the project name and project path.

{2 BIBLIOTHEKEN SINAMICS
{1 BEOBACHTEN

DEVICE

tellF) 8257311

Driscken Sie Fl, um Hilfe zu erhalten. ntel(R) 82579LM. = Ofiline-Modus T

Choosing the PROFIBUS interface

4. Click the "Next >" button.
v In PC/PG, a PROFIBUS interface is set up.

scHUNKE)
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NOTE

If the required interface is not configured, you can use the Access
Point / PG/PC button to configure the desired interface.

5. Click the "Next >" button.

v The PROFIBUS modules and CU units for the converters
found online are displayed.

o —
Bearbeiten Zielsystem _Ansicht _Extras _Fenster _Hilfe

| D || (]| Sl [ B | o | M2 X Xl B s | ot ] 5 H cad [ 3 i ot PP sl o] I [

28 dokutest
) Einzelantriebsgerét cinfigen
L] BIBLIOTHEKEN SINAMICS
{1 BEOBACHTEN

urn Hilfe zu erhalten. (Intel(R) 82579LM cti T —

Preview of the PROFIBUS modules and CU units found online

1. Click the "Next >" button.

v A summary of the available devices, the interface and the
project path is displayed.

1l . - —
Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe

| D& (8| | =] o] | ]| x| Xel| | Zm] ] G | 4] lnl uta[ %

-8 dolatest
) Einzelantriebsgerat einfiigen
{1 BIBLIOTHEKEN SINAMICS.
{1 BEOBACHTEN

Files (8ENSIEMENS\Step7s7p
e Inte(R) B2573LM Gigabit Nstwork Comnectic

- Antiebsgerite:
5120_CU320_2_DP (5120 CU3202DP, gk 169.254.

Dricken Sie F1, um Hife zu erhalten. Intel(R) 825791 ot 1

Summary
2. Click the "Complete" button.
v The window closes.
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1. Inthe menu bar, click the " n‘ " button.

Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht Btras Fenster Hilfe

B 1= = 1= = e s e | S e 1 = [ [t [P sl lelen] (L[ )

28 dokutest 0
) Einzelantriebsgerat cinfligen
{la 5120 CU320 2 DP
1] BIBLIOTHEKEN SINAMICS
{1 BEOBACHTEN

¥ 0Wamung(en) ¥ 1 information(en)
Toiziaong I
[Ate =l
Anderungen in waurdenn |
D urn Hiffe 2u eshalen. ntel(R) 82575 LM Gigabit Network Connectic ITETEVIY NN | | |

Main window of the STARTER project wizard in offline mode

v The available devices are listed:

g STARTER - e -
Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht [Extras Fenster Hilfe

D& (8| S| [ o] W] XXl [Fa
4‘— erdte, die bei “Mit ausgewahien Zielgerdten verbinden” Orniine geher

=——ro——" "'}
e dokutest 0
) Einzelantriebsgerst einfugen
f, s120_cu20 2 0P
L] BIBLIOTHEKEN SINAMICS
1] BEOBACHTEN

Alle anzhien Ale abuhlen Al S7TOMLINE Alle Device

Proekt
2| oFeher ¥ 0Warungler) W1 Ifomationfen))
[ TJsure Tieldung
i [Ate v
’ “[iormaton Anderungen e o re— ] |
[ Ausgabolenster | ——
Dri umm Hiffe 2u erhalten. Intel(R) 82579 [ETREEE Offlinc-Modus [

Target device selection

2. Choose the required drive devices.

3. Click the "OK" button.
v The STARTER switches from offline mode to online mode.
v Inonline mode, the lower third of the screen displays a

diagnostic overview with the operating states of the
devices.
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Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht Extras _Fenster _Hilfe

| 0| (5| S| || o | X el o il ] | e[| £ 29 ° 22| BRIBR G| 5 ¢ (]| =
———n
E-8) dokutest 0

) Einzelantriebsgerst einfligen
Al 5120 CU320 2 OP
] BIBLIOTHEKEN SINAMICS
-] BEOBACHTEN

e ——

s\zn:uaznzn?:uut Blhb =
[ e | [ eusgebefenster | [ Ausgabe Ziekysten | (58 Ausgabe bersetzen/ pifen % Diagnoseilberscht
Dri

cken Sie FL, um Hilfe zu erhalten. fntel(R) 82573LM. [Online-Modus T

STARTER in online mode with a diagnostic overview

1. Inthe left pane of the project explorer, click the "+" next to the
CU unit.

v The display expands to display further folders and details.

Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht Bras Fenster Hilfe

| ||| B % [l @]| o] ]| W[ xalxe]

o k|| ] saluta|®s | 29" 2] mlemlnal| 2 sl [0 (e e =] | ] @@

1 BIBLIOTHEKEN SINAMICS.
{21 BEOBACHTEN

Frojskt
Gerat I
§120_CL1320_2_DP Control_Unit Belisbsbersi

B = [ = pr——) | i 3
i g [inel(R 8257911 [onii T

Project explorer with an expanded folder view

2. Click the "Automatic configuration" folder.

64

02.00 | SIEMENS SINAMICS converter | Start-up instructions | en | GAS406062 sc"“"“g




Start-up

v The following window opens:

Isystem Ansicht

& 5 [%|8] o]~ | & Antriebsgerat automatisch konfigurieren

Die DRIVE-CLIG-Topologie wird ermitel: und el elektorischen Typenschilder werden
ins PG

i HieRend
Projkterung im Projekt.

For das Zielgerst wird erst "Werkseinstellungen wiederherstellen™
ausgefabrt

Zustand des Antisbsgerals: ritaliserang ferig

Laufende Aktion: Watten auf START

> Topologie
4 Control Unit
£ Binspeisungen
1 Ein-/Ausgabe-Komponenten
1 Geber
{1 Antriebe
L3 Dokumentation
{1 BIBLIOTHEKEN SINAMICS
{1 BEOBACHTEN

Abbrechen

Projskt

Gorat
§120_CU1320_2_DP Control Urit Betiebsbereit

B o) e pre—— i %5

um Hilfe zu erhalten. fntel(R) 82579LM

Automatic configuration of the drive devices

v The factory settings are restored.
3. Click the "Start" button.
v The following window opens:

-4l 5120.CU320.
%) Automatische Konfiguration
> Ubersicht

% Kommun iation
> Topologie Gerétekonfiguration zuriicksetzen
[ Control_Unit

" A Einige Parameter (2 8. Busadiesss, B audiate, etc.) werden richt
isunger auickgesetal

L7 Ein-/Ausgabe-Komponenten

W Gersteparametienung imAnschluss ns AOM sichem
] Antriebe
{1 Dokumentation
(] BIBLIOTHEKEN SINAMICS
L] BEOBACHTEN

Projskt

Gerat
5120_C11320_2_DP-CortrUnit Betisbsbersi

i) [ e | L H i %5

Driscken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. fntel(R) 82579LM

Restoring factory settings
4. Click the "Yes" button.
v The factory settings are restored.
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v The following window opens:

T

il N -
Projekt Bearbeiten Zielsystern Ansicht Extras _Fenster _Hilfe

Vorbelegung i alls Kompornenten:

Antrieb 1 Servo

| Erkennung ter 20 |

] BIBLIOTHEKEN SINAMICS
3 BE0BACHTEN

Proiskt

2| * oFehir ¥ 0 Wamunglen) ¥ 20 infomation(en)
e Tietdung B
Hie =
informafion ___ 5120_CU320_2_DP RAM nach ROW kopieren erfolgreich aus gefunrt ()
lame | [ B =] e ] X8
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhalten. lIntel(R) 82579LM it Onli T I

Assigning the drive object type

1. Assign the listed drives to drive object type "Servo".
2. Click the "Create" button.

v The following window opens:

=8 dokutest 0
®) Einzelantriebsgerat einfugen
op
!' ) Automatische Konfiguration beendet
Bitte d ch die Projektienung der Moloren an folgeren Artizben
2. de

Falk cine
28. Netaiter)

1] BEOBACHTEN

‘Wollen Sie DFFLINE gehen (nur mitdissem Antisbsgerit)?

OFFLINE gehen | ONLINE bleiben

Frojskt

®| 7 oreher ¥ 0Wamunglen) ¥ 10 infomationfer)

[ Towre ietdung B
= ED =

| 10]information _ Projekt ins PG laden erfolgr @
| -

iysen | B e, [E8) Ausgabe Laen s P [T5 ]
Intel(R 8257011 Online-Mod TTT T

Automatic configuration ends

3. Click the "Go OFFLINE" button.
v The connection with the drive control devices is ended.

v Automatic configuration ends.

v The offline comparison indicates for which target system
data has changed.
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1. Choose "Copy RAM to ROM" or "Load changes to PG/PC", to

save the data offline.

NOTE

This step can also only be performed at the end of the start-up

process.

2. Click the "OK" button.

v The window closes.
v The following graphic shows the STARTER when all settings
have been implemented.

i

——— —_
Dles{eB) 2 5[0 o] el el Tl | el 8] 2] SEmE] ) sk

2| orener ¥ 0Wamungln) 10 Infomationer)

jekt ins PG laden erfolgr

|
[ Ausgsbeferster | [ Ausgabe Ziekystem | [ pifen [ Ausgabe Laden ns PG

F1, um Hilfe zu erhalten.

lntel(R) 82579 LM =

STARTER, when all settings have been made
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4.5 Parameterization

NOTE

The following configurations are default settings. Customized
solutions could require other parameter settings.

1. In Project Explorer, click Drives > Servo... > Configuration, to
start configuration of the CU units.

) Antrieb einfugen
E-fy SERVO_02

2
65L3040-0PADD QAscx

Leistungsteil Typ: Fower Modle

~Konfiguration] oy
n Zielsystem Ansicht Eitras_Fenster Hilfe =[x
0| (=% &) |t 5 [ % B x| BSE S R | L | O @ |
s on | [ S s o 008 g, | 008 . | |
» Kommunikation L elehiscatensat CDS hiaufigen.
> Topologie
Eirheiten | Spenlste -Einsishung |
SERVO_02
-Komponenten

3

03 Antriebe

g it BICO L

Geberdaten

3

DRIVE-CLiQ-Encoder 3

BERE s o cosfi ] wosf

Tom DRIVE CLiQ Encader
Bestelli. R A=t I .
;; Funkdionen LeistungseilBemessungssrom 2550l =2 o
Meld, T
LeistngaeilBemessungsestung: .00k
» Inbetris
S Komm Altuells Betisbswerl Leistngsel | Ul
Gehetun (06T DRIVE-C) 0 ches it
& Schlefen Hife

<« =
Prockt @ SERV_O2

2| ¥ ofeher

¥ 0 Wamunglen)

% 10 nfomation(er)

s

=l e =
| t0[inormation __Projeitins PG iaden erfolrsich
I
H T Aueose ey sten ] JE o Aussebe Loden s P
Driicken Sie F1, um Hilfe zu erhatt lintel(R) 82579LM Gigabit Network Connectic [T TSIV IRy

Configuration of the CU units

2. Click the "Configure DDS..." button.
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Configuring the
control structure

v The following window opens:

mSTART[K-duhneﬂﬂ-lSIZlL(UZ DP. ) 02 -
@ Projeie_Bearbeiten Zielsyste Ansicht _xtras_Fenster _Hife

D|s{a|® < 4]%] @) ]| W] XX | Zaptaute

$120.CU320.2.0P = Datensatamschal
8, sin-cuszn. ¥ einblenden

Korfiguration | Antisb

Meldungen/Uberviachungen -
Name:

AntiebsobiektN:. Regelung |t Beben

Geberdaten

3

DRIVE-CLiQ-Encoder 3
DRIVECLiG-Encoder
1D 1211017-02

E
=" | BIDRIVE1 0 et et %

L - | 9] schienen Hite
Priekt @ sERvo_n

B[ P oFehier 0 Warung(er) % 10 Ifomationfer

[ Tsure eidung T

| [Ate Weiter > Abbrechen Hife =

|10 iormston — projet s PG fsen erfogreicn @

I

B | B pusqste Zesysen | [ piifen, [ Ausgabe Laden ins PG
Driscken Sie FL, um Hilfe 2u erhalten, intel(R) 82579LM MR Ofilinc-Modus

Configuring the "control structure"

NOTE

The left pane lists all SINAMICS modules that must be configured
sequentially.

1. Inthe "Function modules" section, choose the "Basic
positioner" setting.

2. Under "Control Type", choose the control type "[21] Speed
control (with encoder)" from the drop-down menu.

3. Click the "Next >" button.
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v The following window opens:

)

5 STARTER - dokitest 0= [5120_ CU3: ~Konfiguration]

Configuring the
@ Projekt_Bearbeiten Zielsystern Ansicht Extras_Fenster _Hilfe = [-]5]x]

power unit D% 51| 4[]8 2l @l] x| 5 T, N
[ DisiER 5 4|28 302,00 -Leng
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O, stcumo.2 ™ Ginblenden i e
A0 30480V =
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0 Antrebe 5
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GLZISETTUn 3KW  77A  ACAC Geberdalen
e, |sSCawmsExsum sww s aed —
{ E] (el GSLDIOISEIGMAm  22KW S84 ACAC
GSLRA0ISET7am  3KW  77A  ACKC
DRIVE CLiQ Encacsr_3
GSLRAOISEZL0hm 4w 1024 ACAC Mtz
£ BSL3ZI01SE218Uxe  7.5Kw 184 AC/AC DRIVE-CLIQ-Encoder
Z GSUDIOISERSU 1Tk %A AC/AC
i LRI 15k A acie LU
GSLRI01SE2 B 75KW 184 acie
GLZISERZSn 11K 354 AcjC m [
GSLRA01SED 20 15K B2 acme -
< " ] » |11 DRIVE-CY 8 3oher ot 2
. . =l o B¢| 9] schisten Hife:

Projekt @ sERvo o[ |

2| * oFener P 0Wamungn) 10 fomationfer]
IEmED Tittdung B
% At <zuiick [ Weiter> Abbrechen Hif ==
nformation  Projet s PG lden erfoireich @
[ Ausoabefenster | [ Ausgabe Ziek 1= /pifen [ Ausgabe Ladenins PG
Dricken Sie FL, um Hilfezu athlten. kel 825790 FR O rline-Modus Tl T

Configuring the "power unit"

1. Inthe "Component name" field, enter the name of the power
unit.

2. For "Connection voltage", "Cooling method" and "Type",
choose the corresponding values of the power unit used from
the drop-down menu.

3. Under "Power unit selection", choose the power unit used
from the list.

4. Click the "Next >" button.

v The following window opens:

I} STARTER - dokutest0 [6120.CU5: “Konfiguration)
£ Projekt Bearbeiten Zielsystem Ansicht Exiras Fenster _Hiife [==]x]
0|5 G5 & o | 2 o[ Y| ettt e 3 gL ez il bt ol
‘ E [ Konfiguration - 5120_CU320 2 DP - Leistungstel Zusatzdaten —
Actiet: SERVD_02,0D5 0
s 5120 cUn20 2 P k-
S Obersich Leistungstel
» Kommunikation - [Bestelh [ Coderummer | o
S Topologie = ™ 5220
o Korfigurston | antiebd | [}<chn
rozessdatenausause
Neme: || [Dzesamert fasng @
enten
Atiebsobiek! . |ltBeten
& ol
0
infiigen € e Fites it VPL
£ SERVO.02 I Voltage Sensing Modie:
Geberdalen
i = R T 3
DRIVE-CL Encods 3
= DRIVE CLiQ Encoder
] Auswahl der auf das Leftungel aufgesetzen Kompone i D 1211017.02
@ n I =
% Meldungen und Uberwa: =
3 vhenime | Ter— -
o - o, | 2o [ESE | 3] schienen Hite
Proiekt @ SERVO02
2| @ oFenier ¥ 0Wamunglen) [ 10 nfomationfen|
[ Jsure eiaung B
I I |2 <zuiick [ weter> | abbrechen | Hite =
|10 itormaton  Proit ins PG laden erfoireien (]
I <
" T g oty | pitn, [E] Auigabe Lodn s PG
Driacken Sie 1, ur Hife zu erhalten ntel(®) 82579LM SRR fline Modus [

Configuring the "power unit supplementary data"

5. If required, use the drop-down menu to select the components
attached to the power unit.

6. Click the "Next >" button.
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Configuring the
motor

Configuring the
motor data

v The following window opens:

5 STARTER - dokutest 0~ 5120 CUS:

Projekt Bearbeiten Zielsystern Ansicht xtras Fenster Hilfe
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> Konfiguration Geberdalen i
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Configuring the "motor"

1.

2

3.

4.

. Choose the "Enter motor data" option.

motor" from the drop-down menu.

Click the "Next >" button.

v The following window opens:

In the "Motor name" input field, enter the name of the motor.

Under "Motor type", choose "Motor type, [2] Synchronous

“Konfiguration]
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Configuring the "motor data"

1. Under "Motor data, Synchronous motor (rotary)" choose the
option "Data input according to data sheet".

2.

Take the start-up DVD included in the scope of delivery and

open the data sheet at Drive controller type > Motor

parameters.
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- ~
. ~
- ~ -
‘ ERDO4 fep——
- Name Bezeichnung Value | Unit
— 300 Motortyp Auswahl 2
aramets Parametertext wert_|Einheit|" pg:im Mmurcude%pmmemuswam 0
p305[0] |Motor-B om eff || p305 Be 0,43 Aeff
pait 600.00 1/min
p311[0] |Motor-B ehzahl jiimin_ |y 314 Polpaarzahl 700 I
p314[0] |Motor-Polpaarzahl I n p316 Drehmomentkonstante 093 | Nm/Aeff
316[0] [Motor-Drehmomentkonstante Nmia I |_p322 Max. Drehzahl 60000 } 1/min_ |
LELD) " 323 n 1,29 Aeff
p322[0] |Motor-Maximaldrehzahl imin 0338 ‘Grenzstrom 1.29 Aeff
p323[0] |Motor-Maximalstrom eff : p341 Motor Tragheitsmoment 0,000083 JI _kgm?
ST e R o e e 5 3 Mntogl?:zmun skonstante i4 0 vmfm
p341[0] |Motor-Tragheitsmoment kom® |y D318 ng_ 4 T
- p319 Motor-Stillstandsdrehmoment 4 Nm
320 Bemessungsmagnetisierungsstrom _,000 r Aeff
325 Pollage Indentifikation 1. Phase 0011
100,00 %
A A —

Read the values from the data sheet
v The "Name" column lists the parameters used in the

STARTER.

3. Read the corresponding value from the "Value" column and
enter it in the configuration window.

NOTE

Compare units in the "Unit" column with the units in the
configuration window. Adjust them if they differ.

4. Check the box next to "Optional motor data".
5. Click the "Next >" button.

6. Read further values from the data sheet and enter them in the
configuration window.

NOTE

For parameters that are not in the PDF file but can be entered in
the STARTER, the default data should not be changed.

7. Click the "Next >" button.
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Configuring
equivalent circuit
diagram data

v The following window opens:
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Configuring "optional motor data"

8. Read values from the data sheet and enter them in the
configuration window.
9. Click the "Next >" button.

v The following window opens:

2 =
nsichtettras = [ =]x]
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> Ubersicht ~
» Kommunikation T |
> Topologie Molordaten, Synchrormtor rtiererc):
M Control_Unit Konliguratio | Antiebs arametd e e
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in-/Ausgabe-Komponenten [p35610]_[Motor-Sta i
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9t
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Configuring "equivalent circuit diagram data"

1. Read values from the data sheet and enter them in the
configuration window.

NOTE

For parameters that are not in the PDF file but can be entered in
the STARTER, the default data should not be changed.

2. Click the "Next >" button.
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Calculating the
motor / controller
data

Configuring the
motor temperature
sensor

v The following window opens:

~Konfiguration]
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Configuring "calculation of the motor / controller data”

1. Inthe area "Calculation of the motor/controller data", choose
the option "Complete calculation without equiv. circuit diag.

data".

v The basic settings are calculated based on the data entered.
2. Click the "Next >" button.
v The following window opens:

“Konfiguration]
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Configuring the "motor temperature sensor"

1. Inthe drop-down field, choose the correct sensor.
(ERD = [6] PT1000, ERS = [2] KTY84)

2. Click the "Next >" button.
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Configuring the
motor holding brake

v The following window opens:
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Configuring the "motor holding brake"

CAUTION

Damage to the axis

If the axis is operated while the holding brake is applied, this may
damage the axis.

¢ Never operate the axis when the holding brake is applied.

e Use appropriate control and wiring to ensure that the axis is
not operated with an applied holding brake.

1. Inthe "Configuration - Motor holding brake", choose the
motor holding brake option from the drop-down menu based
on the brake's actual use and its integration with the
controller.

2. Click the "Next >" button.
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v The following window opens:
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"Configuring the encoder", example for EQN1135S (ERD)

1. Under "Which encoder do you want to use?" check the box
next to "Encoder 1".

2. For EQN1135S (ERD): click the "Next >" button.
For ERS135 (incremental) and ERS170-210 (incremental):
choose the option "Enter data" and click the "Encoder data"
button.
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3. Read the data from the following figures and fill out the input
fields.
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Encoder data for ERS135 (incremental)
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Encoder data for ERS170-210 (incremental)
4. Click the "Next >" button.
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Configuring the
measurement system

Configuring the
mechanics:

v The following window opens:
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Configuring the "measurement system"

1. Under "Encoder system for the position control", specify the
encoder previously defined for "Encoder 1". As a rule, the
correct gripper is predefined here.

2. Click the "Next >" button.

v The following window opens:
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Configuring the "mechanics":

1. Inthe "Act. pos. val. / setpt. starts again at 0" input field, enter

a value between 3600 and 36000 (equals 360 °).
This value should be high enough that it will not be reached.

2. Click the "Next >" button.
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Configuring process
data exchange

Summary

v The following window opens:
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Configuring "process data exchange"

1.

Under "Select the PROFIdrive telegram:" choose the telegram

type based on system communication from the drop-down

menu.

v The following window opens:

Enter the length in the "Input data/actual values:" input field.
Enter the length in the "Output data/setpoints:" input field.
Click the "Next >" button.

I STARTER - dokutest 0 (5120 CUZ: “Konfiguration]
€1 Projekt Bearbeiten Zielsysten Ansicht _Extras _Fenster _Hilfe

[-]s]x]

— . — R
D89 5| &|%@) ofc| 2| X% |: 5 Konfiguration - 5120_CU320_2_DP - Zusammenfassung | — £ Rletli LT

{ls 5120 cu20_2 0P o | | e Datemammschard
> Ubersicht
» Kommunikation T
> Topologie
0 Control Unit Korfiguation | Antiebs
£ Binspeisungen Name

L7 Ein-/Ausgabe-Komponenten
] Geber
1 Antriebe

Antisbsobiekt-Hr.

) Antrieb einfigen
B SERVO 02

#) DCC-Plen einfigen
> Konfiguration
> Expertenliste —
> Steuerlogik

» Technologie

» Steuerung/Regelung

» Funktionen m

[Plestngstel &
[V Lstungstel Zusat

Folgende Daten des Antrisbs sind eingegeber:

egelungsstruktur =
Flegelungsat: [21] Diehzahiregelung (it Geber)
Furktionsmodue: Einfachpastianierer
Leistungstei
omponenten Name: Motor_aduls_2
Komponerten Typ: ACPower Module:
BesteliNi.: 6SL32101SE22 5w
Bemessungsleistung 11 K/
Bemessungsstiom 25 A

Kein Fier/Diossel
Adapterbavgruppe: CUAZ!
M

Leisungstel Zusatzdaten: feBeben

olar.
Potar Name: Motor_5
hotor Typ [2] Synchronmotor
Motordater
3050 Aslf
P3O
3140 i
BITE0]

Umin

tante 0.990 N
32200 000 1/min
3230 243 et

D330 243 el

p341[0] Motor T régheismoment 985005 kgri
Motardaten Optional
P307[0]: Motor8 emessungsleistung 0.00 Ki/

Geberdaten

3
DRIVE-CLig-Encoder 3
DRIVECLiG-Encoder
1D 1211017-02

3 edinger i e i Ees i e 0
>; ‘K":':t"“‘ﬁu‘:"‘:::ﬂ‘i }% P390} MotorSlstandsstom 080 Ack u e -
o - o, =m0 | ) —— v | 03] schieten Hile
_Priekt | @ servo 2| | 7 K |
i 2| ¥ orenler ¥ 0Wamungen) ¥ 10 Ifomationfer|
[ Toure Thteideng T
il | I tusgabe Zekysiem | BB pien. 5] Ausgabe Loden ns PG
Dricken Sie F, urm Hife zu ethalen. telR 825791 STotine Modus IR

Summary of all input data

NOTE

The data can be exported and saved as required.
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Start-up

4.5.1 Configuring temperature monitoring

NOTE

For DRIVE-CLiQ, no further parameters must be configured for
temperature monitoring.

CAUTION

Failure or destruction of the ERS due to faulty parameters!

The ERS may fail or be destroyed if the following parameters are
not configured correctly.

* p 340 Automatic calculation of motor/control parameters — [3]

¢ p 323 Motor limiting current
ERS135:3.8 A
ERS170:5.98 A
ERS210:5.7 A

¢ p604 Motor overtemperature warning threshold —90°C
¢ p605 Motor overtemperature fault threshold —95°C

e p606 Motor overtemperature time stage—0.1s

e p611 I2T time constant, thermal -4 s

¢ p612 Thermal motor model configuration—1H

e p615 12T motor model fault threshold — 95°C

1. Inthe project explorer, click DRIVES > SERVO.. and right click to
open the sub-menu.

2. Inthe sub-menu, click EXPERTS > EXPERT LIST.
3. Configuring parameters for temperature monitoring.
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Start-up

For ERS When using an SME-Box, configure parameters p600, p601, p604,
p605, p606 and p4601 to monitor the temperature of the motor:

e p600=[1] temperature sensor via encoder 1

e p601=[10] Evaluation via several temperature channels SME12x
e p604=90°C

e p605=95°C

e p606=0.15s

e p4601=20 [KTY84]
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Expert list for configuring temperature monitoring for ERS
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Start-up

For ERD (EQN1135S) Configure parameters p600, p601, p604, p605 and p606 to
monitor the temperature of the motor:

e p600=[1] temperature sensor via encoder 1
e p601=[6] PT1000

e p604=70°C

e p605=75°C

e p606=>5s

- dokut o 5 o T
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Expert list for configuring temperature monitoring for ERD (EQN1135S)
When using absolute Configure parameters P1982, P1980 and P1981 to monitor the
measuring systems temperature of the motor:
(EQN1135S [ERD]) e P1980=[1]

e P1981=30

e P1982=[0]
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Expert list for configuring temperature monitoring when using absolute measurement
systems
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Start-up

4.5.2

Setting an absolute position (DRIVE-CLIQ)

The absolute system must be calibrated initially.
1. Click the button in the middle of the window:
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Rerencpurkifat Ffereranocken EZ
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5 = E
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"Homing" button

v The following window opens:
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Dricken Sie FL, um Hife zu erhalten,

"Perform absolute value calibration" button
2. Click the "Perform absolute value calibration" button.
v The "Home position coordinate" input field displays O.
3. Click the "Close" button.
v The system is calibrated.
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Start-up

4.5.3 Controlling the axes in inching mode

1. Click the ﬁ button.

v The system switches to online mode.
v The following window opens:

=) LON_Drivecia_neu
®) Einzelantriebsgerat einfigen
A, 5120 CU30 2 DP
11 BIBLIOTHEKEN SINAMICS
{11 BEOBACHTEN

 Korfiguration vor §120_CU320_2_ DP (SINAMICS 120 CU320:2 DP
gespeicherten Projekt

ﬁonhw
SERVO_02 SERVO_12

Werden diese L

Abgleich durch Laden ins Zelgerat
Ladenins PG

st20 cuz20_2 0P
Proekt
2| ™ orener ¥ 1Wamunglen) ¥ 8 fomation(en)
Ausgabe Ziskyster |
a urn Hiffe 2u erhatten. fintel(R) 8257910 oni  Montag, 0. September 2019

Online / offline comparison

2. Click the "Download to target device" button.

3. Confirm the "Start download" message with "Yes".
v The download is completed.

4. Click the "Close" button when the download is complete.
v The window closes.
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Start-up

1. Inthe project explorer, click Drives > SERVO... >
Commissioning .
2. Double click the "Control panel" function.
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STARTER control panel

v The control panel appears in the lower third of the window.
If there are no errors, the LEDs are green, apart from "OFF1
enable".

3. Click button "Give up control priority".

v The control panel is connected with the interface to the
drive.

Click the "Accept" button.
Check the box next to the "Enables" option.
In the "Velocity" input field, enter "0 m/min".
Click the green "I" button.
v The axis goes into control mode.
Enter a very low speed (1-5 RPM).
6. Click the red/green button.
v The axis moves slowly.
7. If errors occur, open the "Alarms" tab on the left.
v The system opens the alarm window.

8. Reset errors using the "Acknowledge" or "Acknowledge all"
buttons.

9. Choose the "Control panel" tab to return to the control panel.

b

v
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Appendices

5 Append

ices

5.1 SINAMICS ERS connection diagram

Connection assignment ERS
torque motor SCHUNK
SME-120 assembly group /
SINAMICS SW 18.06.2019

S0Z| Solweuls

SINAMICS 1208? Separation point

DRIVE-CLIQ

< ; X500 X100
| SME-120

Cable track

Measuring system:
length: 3m

’—' X200 X300
Temperature sensor bridge

Motor connection! length: 0,5 m

-

EMotor connectioni
length: 3 m

Motor plug

r—‘ sensEF ssi/stem

ERS torque motor

86
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Appendices

5.2 SINAMICS ERD connection diagram

Connection assignment ERD
torque motor SCHUNK SINAMICS
SW 16.06.2019

Measurement system
cable DRIVE-CLIQ

Motor connection (U, V, W)

S0cisolweulg

EQN1145S

ERD torque motor
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