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Info zur Verkaufsfreigabe
EGLO90-PROFINET 1
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Superior Clamping and Gripping SCHUNK‘ﬂ®
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#1: erster zertifizierter PROFINET Greifer
Information zur Freigabe

* Technische Freigabe erteilt am 26.07.2017

e Verkaufsfreigabe geplant zum 01.09.2017
9 EGL-PN verfiigbar zum 1.9.
* Weitere 15 eingelastet bis 10.10.2017

e Bitte Reservierungen im TV koordinieren.

* Keine Auslieferungen vor dem 1.9.2017
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EGL PROFINET Zubehor

PROFINET Kabel sind zum Verkaufsstart
nicht Uber SCHUNK zu beziehen

Verfligbarkeit bis 12/2017
Empfehlung: Phonix Kabel =>

Art-Nr.
1408634

1408625

1408634

Bezeichnung/Text

NBC-MSD-MSD SCO-PA

Netzwerkkabel, PROFINET CATS5 (100 MBit/s), 4-
polig, variabler Kabeltyp, geschirmt, Stecker gerade
M12 SPEEDCON / IP67, Kodierung: D, auf Stecker
gerade M12 SPEEDCOCN [ IP67, Kodierung: D,
Kabellénge: Freie Eingabe (0,2 ... 40,0 m)
Bestellschiissel: 1408634 /93C/5,000 m

Kabeltyp: PUR PN 1x4 CHAIN CATS

Lange [m]: 5,000 m

Lieferzeit: 3 Wochen

NBC-MSD-MRD SCO-PN/J...

Netzwerkkabel, PROFINET CATS (100 MBit/s), 4-
polig, variabler Kabeltyp, geschirmt, Stecker gerade
M12 SPEEDCON / IP67, Kodierung: D, auf Stecker
gewinkelt M12 SPEEDCON / IPG7, Kodierung: D,
Kabelldnge: Freie Eingabe (0,2 ... 40.0 m)
Bestellschiissel: 1408625 /93C/5,000 m

Kabeltyp: PUR PN 1x4 CHAIN CATS

Lange [m]: 5,000 m

Lieferzeit: 3 Wochen

NEC-MSD-MSD SCO-P

Netzwerkkabel, PROFINET CATS (100 MBit/s), 4-
polig, variabler Kabeltyp, geschirmt, Stecker gerade
M12 SPEEDCON / IP67, Kodierung: D, auf Stecker
gerade M12 SPEEDCON [/ IP67, Kodierung: D,
Kabellénge: Freie Eingabe (0,2 ... 40,0 m)
Bestellschilissel: 1408634 /93R/5,000 m

Kabeltyp: PUR PN 1x4 ROBO CATS

Lange [m]: 5,000 m

Lieferzeit: 3 Wochen
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Art-Nr.
1408625

1408639

1408639

1408632

1408632

Bezeichnung/Text

NBC-MSD-MRD SCO-PNL.J..

Netzwerkkabel, PROFINET CATS (100 MBit/s), 4-
polig, variabler Kabeltyp, geschimt, Stecker gerade
M12 SPEEDCON / IP67, Kodierung: D, auf Stecker

gewinkelt M12 SPEEDCON / IP67, Kodierung: D,
Kabellange: Freie Eingabe (0,2 ... 40,0 m)

Bestellschlissel: 1408625 /93R/5,000 m
Kabeltyp: PUR PN 1x4 ROBO CATS
Lange [m]: 5,000 m

Lieferzeit: 3 Wochen

NBC-MSD-R4AC SCO-PN/_/

Netzwerkkabel, PROFINET CATS (100 MBit/s), 4-
polig, variabler Kabeltyp, geschirmt, Stecker gerade
M12 SPEEDCON / IP67, Kodierung: D, auf Stecker
gerade RJ45 / |P20, Kabellange: Freie Eingabe (0,2 ...
40,0 m)

Bestellschlssel: 1408639 /93R/5,000 m

Kabeltyp: PUR PN 1x4 ROBO CATS

Lange [m]: 5,000 m

Lieferzeit: 3 Wochen

NBC-MSD-R4AC SCO-PNJ J

Netzwerkkabel, PROFINET CATS (100 MBit/s), 4-
polig, variabler Kabeltyp, geschirmt, Stecker gerade
M12 SPEEDCON / IP67, Kodierung: D, auf Stecker
gerade RJ45 / IP20, Kabellange: Freie Eingabe (0.2 ...
40,0 m)

Besfellschliissel: 1408639 /93C/5,000 m

Kabeltyp: PUR PN 1x4 CHAIN CATS

Lange [m]: 5,000 m

Lieferzeit: 3 Wochen

NBC-MRD-R4AC SCO-PN/._[...

Netzwerkkabel, PROFINET CATS (100 MBit/s), 4-
polig, variabler Kabeltyp, geschirmi, Stecker gewinkelt
M12 SPEEDCON / IP67, Kodierung: D, auf Stecker
gerade RJ45 / [P20, Kabellange: Freie Eingabe (0,2 .
40,0 m)

Bestellschlissel: 1408632 /93C/5,000 m
Kabeltyp: PUR PN 1x4 CHAIN CATS
Lange [m]: 5,000 m

Lieferzeit: 3 Wochen

NBC-MRD-R4AC SCO-PN_I...

Netzwerkkabel, PROFINET CATS (100 MBit/s), 4-
polig, variabler Kabeltyp, geschimmt, Stecker gewinkelt
M12 SPEEDCON / IP67, Kodierung: D, auf Stecker
gerade RJ45 / IP20, Kabellange: Freie Eingabe (0.2 ...
40,0 m)

Bestellschliissel: 1408632 /93R/5,000 m

Kabeltyp: PUR PN 1x4 ROBO CATS

Lange [m]: 5,000 m

Lieferzeit: 3 Wochen
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~

Christian Liedtke | Produktm’én_agement Greifsysteme | 2017

L ta
< - _

Superior Clamping and Gripping SCHUNK#'®

Philipp Zuber & Christian Liedtke | Produktmanagement Greifsysteme | 2017



EGLO90
Vertriebsschulung zu Verkaufsfreigabe

. Positionierung
Il.  Technische Daten
lll. Anwendung

IV. Verflgbarkeit und Lieferzeiten

V. Fazit
1) Allgemein
2) Vertrieb
3) Service
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|. Positionierung

* Branchen
 Automobil (AIDA schreibt PROFINET-Gerate vor)
* Metallbearbeitung

* (schweres) Handling

 Anwendungen

e @GrolRe Teilevielfalt
e Schwere Teile

#1: erster zertifizierter PROFINET Greifer

Philipp Zuber & Christian Liedtke |
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Kundennutzen

Einfache Inbetriebnahme:

e Zyklisches Kommunikationsprotokoll SDP
e Service-Schnittstelle USB

* Quick-Start-Guide

* Online Inbetriebnahme Wizard

Industriestandard

e Erweiterung mit PROFINET (bekannt: Profibus-DP, CAN-Bus)
* Industrie Steckverbinder M12 (Bus und Leistung)
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Kundennutzen Il

Funktionsumfang

Grolder Hub
Stromgeregelt Greifen (Greifkraftbegrenzung)

Positionserhaltung Uber el. Bremse
(keine Greifkrafterhaltung, begrenzte Haltekraft)

Integrierte Steuerungs- und Leistungselektronik fur den dezentralen

Einsatz

BLDC Motor: wartungsfrei, hoher Wirkungsgrad, konstante Greifkraft

Weiteres

Hohere Taktzeit durch Vorpositionierung
Einsetzbar mit Roboterzubehor

Philipp Zuber & Christian Liedtke |
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Il. Technische Daten

1. Steuerelektronik
voll integrierte Elektronik

2. Encoder
exakte Positionierung

3. Elektrische Bremse
Pseudo-Absolutwertgeber

4. Antrieb
konstante Greifkraft Gber Hubbereich

5. Kinematik
robuste Fihrung und Kraftibertragung

6. Servicefenster
Inbetriebnahmefunktionen, Statusanzeige

Philipp Zuber & Christian Liedtke |
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Komplementarprodukte
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Leistungskabel Fingerrohlinge Backenschnellwechselsystem Kraftmessbacken

Kommunikationskabel
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Datenblatt

Bezelchnung EGL 90 PB
Ident.-Nr. 1308007
Allgemelne Betrlebsdaten

Hub pro Backe [mm]

min. | max. Greifkraft ] SOIE00
empfohlenes Werkstiickgewicht kgl 3

max. zuldssige Fingerlinge [mm]
max. Fuldssige Masse pro Finger kgl 0.5
Wiederholgenauigkeit [mm] 0.05
SchlieB-10ffnungszeit 5] 0.710.7
max. Geschwindigkeit [mmis] 150

max. Beschleunigung [mmis] 2500
Eigenmasse [kgl 1.8

min. | max. Umgebungstemperatur  [°C] SI55
Schutzart IP L
Elektrische Betrlebsdaten

Mennspannung v D] 0
Nennstrom 1]

max. Strom [a] 475
Reglerelektronik integriert
Kommunikationsschnittstelle

Datenrate [Mbitis]
Parametrierschnittstelle Use
Optlonen und deren Elgenschaften

CAN-Bus Variante EGL 90 (N
Ident.-Nr. 1308008
Kommunikationsschnittstelle

Datenrate [Mpius] 1

@ Der magl er elektrischen Betriebsdaten spezifiziert den Eingangsstrom, der vom Netzteil abgegriffen wird. Die Diagra

erldnge und Drosselung beziehen sich auf den Motorstrom, der liber die SP5-Programmierung angesteuert werden kann.

Das Greifkraft-Diagramm zeigt die Greifkraft resultierend aus dem angesteuerten Motorstrom bei unterschiedlicher Backengeschwindigkeit.

m Fingerldnge zeigt die maximal zuldssige Fingerlange in Abh3@ngigkeitvon der angesteuerten Backengeschwindigkeit bei definierten
Motorstromen.

Philipp Zuber & Christian Liedtke |
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Datenblatt

Bezelchnung EGL 90 PB
Ident.-Nr. 1308007
Allgemelne Betrlebsdaten

Hub pro Backe [mm]

min. | max. Greifkraft ] SOIE00
empfohlenes Werkstiickgewicht kgl 3

max. zuldssige Fingerlinge [mm]
max. Fuldssige Masse pro Finger kgl 0.5
Wiederholgenauigkeit [mm] 0.05
SrhliaR-Ifffnunocrait 1 nTmn7

@ Der maximale Strom der elektrischen Betriebsdaten spezifiziert den Eingangsstrom, der vom Netzteil abgegriffen wird. Die Diagramme Greifkraft,
Fingerldnge und Drosselung beziehen sich auf den Motorstrom, der liber die SPS-Programmierung angesteuert werden kann.

Das Greifkraft-Diagramm zeigt die Greifkraft resultierend aus dem angesteuerten Motorstrom bei unterschiedlicher Backengeschwindighkeit.

Das Diagramm Fingerldnge zeigt die maximal zuldssige Fingerldnge in Abh3ngigkeitvon der angesteuerten Backengeschwindigkeit bei definierten

Motorstrimen.
HEEIeTeIEKTIONIK INtegriert
Kommunikationsschnittstelle
Datenrate [Mbitis]
Parametrierschnittstelle Use
Optlonen und deren Elgenschaften
CAN-Bus Variante EGL 90 (N
Ident.-Nr. 1308008
Kommunikationsschnittstelle
Datenrate [Mpius] 1
@ Der magl er elektrischen Betriebsdaten spezifiziert den Eingangsstrom, der vom Netzteil abgegriffen wird. Die Diagra

erldnge und Drosselung beziehen sich auf den Motorstrom, der liber die SP5-Programmierung angesteuert werden kann.

Das Greifkraft-Diagramm zeigt die Greifkraft resultierend aus dem angesteuerten Motorstrom bei unterschiedlicher Backengeschwindigkeit.

m Fingerldnge zeigt die maximal zuldssige Fingerlange in Abh3@ngigkeitvon der angesteuerten Backengeschwindigkeit bei definierten
Motorstromen.
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lll. Auslegung

Geschwindigkeit-Fingerlange
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Bedienerfreundlichkeit

Pilotprojekt EGL (Profinet)
Unterstlitzung bei der Inbetriebnahme

Stufenweise Umsetzung

1. Dokumentation Quick-Start-Guide
=>Jan/17, EGL Profibus & CAN

2. Dokumentation Inbetriebnahme Kartchen
=>Q1/17, EGL Profibus & CAN

3. Web-App Inbetriebnahme Assistent
=>Q2/17, HMI EGL Profinet

Philipp Zuber & Christian Liedtke |
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3 Feldbusadresse einstellen Motion Tool SCHUNK (MTS)

Quick start guide I i im Servicefenster! Status _
- ' ELT =reEg Verbindungs-
. . :;M‘"N:“ Mot — anzeige
]
2-Finger-Parallelgreifer non® nfh I
EG I. g & Reiterauswahl U e U mar
hj 0,687 333 535 5335
e T T |
}hna :}toa LED2 ! (— daten
a0 -pan
god U e
SCI Gmbl 0. KG EE L3 . 05
,;::,:“:,;.;"G:,,ic == Drehkodierschalter ,51 Drehkodierschalter 52 Status- = e |
Bahnhofstr. 106 - 134 Einstellen der niederwertigen Einstellen der hiherwertigen ANZeIge " | o Fromenateur [ Faise qutoren -} Greifer-
Tnlwﬁ.r;la::fiz;t = Stelle (halbes Byte) Stelle (halbes Byte) E %E’,,“.‘:‘.’:';,‘. [ suppen steuerung
Fax +49-7133-103-2399 ispiel: F 31 i = :m'm
= CT
Dr jierschalter 51 auf F (dezimal 15*1) und Fehlertext — | — o o
Dr ierschalter 52 auf 17 imal 1"16) stellen. | Gestimmdighsit| Poztion |Rol, Faitan
. _/ s Pastin [rmen] aa [ Produktbild
. " Flzyts ] eagan | 15
4 Erstinbetriebnahme vorbereiten -
¥ Geschwandighest [mmy'=] ' &0
Mechantronik DVD SCHUNK BlBesceunigng [re] ; =0
Adapterplatte s !
e, nRSHgEr Sion
- SCHUNK USB-Treiber auf PC installieren S : \
Gehduse — ||t - EGL iiber USB-Kabel mit PC verbinden Bewegung starten
. a
- Datei ,mts.exe” starten Aktivierung der Eingabe der
Info: Der Feldbus ist inaktiv, solange die 5 V iber das USB-Kabel am EGL anliegen. Bewegungsparameter Bewegungsparameter
@ |TINm] Parameter (Beispiel)
1| Me | 10.1 Der USE Mini AB, Device Cutn et Mkl
befindet sich im Servicefenster! ot Faramater |
2| wms 59 Grundbacke Gerw | Refmeroenng | Powmonenng | o
. Reghr | Cetriabe Branss
Greiferfinger o .
USE Mini AB, Device
o o /
Info: Das Andern der einzelnen Parameter ist nur iiber eine Passwortabfrage méglich.
2 EGL elektrisch und Bussystem anschlieRen 5 Erstinbetriebnahme dur Informati zur waltung befinden sich in der dbuch
Y H
des jeweiligen Protokolls.
Erdungs- - Fenster ,Kommunikation 6ffnen” 6ffnen und Schnittstelle wahlen (1) \ y
anschluss - Verbindung starten (2)
6 EGLvom PC trennen
Wenn die Verbindung nicht gestartet wird:
- Gegebenenfalls manuelle Bussuche starten (3)
- Gegebenenfalls EGL neu starten, dazu den EGL von der
Spannungsversorgung trennen. . ;
Spannungs- USB Mini AB, Device
Versorgung
PIN
1| GND INT=TE
2| Logik+
3| GND 0 Info: Nach dem Trennen, 5 V iiber USB-Kabel liegen nicht mehr am EGL an,
4 Leistung+ [remsninitien =8 mereries | ist der Feldbus aktiv.
o J AN vy
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Zyklischer Datenaustausch

Double Word1  Double Word2  Double Word3  Double Word4  Double Word5

Word 0 Word 1 Word 2..3 Word 4.5 Word 6.7 Word 8.9 Word 10..11
- GSD-Datei einbinden und Parameter einstellen Byte 0.1 Byte2Byte3  Byte 4.7 Byte 8.1 Byte 12,15 Byte 16..19 Byte 20..23
- GSD-Baugruppenparameter einstellan
|—' Steuer- Dig. Soll Soll Soll Sall Sall
waort Out Position | Geschwindigkeit| Strom Beschleunigung Ruck
INFO: Wenn Parameter in der SPS im Fenster ,Baugruppenparameter”

gedndert wurden, werden diese Anderungen bei jedem Starten
des EGL verwendet.

Uber die Software ,Motion Tool SCHUNK (MTS)" gednderte
Parameter werden mit den Werten im

Fenster ,Baugruppenparameter” Oberschrieben.

Alle Doppelworte sind REAL Werle
Einheitensystem bei Greifem [mm)]
Einheitensystem bei Schwenkeinheiten [7]

N Word 0 Word 1 Word 2.3 Word 4.5 Word 6.7 Word 8
g Byte 0.1 Byle2Byled Byted.7 Byte 8..11 Byte 12.15  Byte 16 Byte 17
general
Status- | Aktiv | Digital Ist Ist Ist
worl | Kopie | Inputs|  Position  |Geschwindigkeit Strom
[ endless Steuerwort (Bit 0 - 15) Statuswort (Bit 0 - 15)
T Byte 1 Byte 0 Byle 1 Byte 0
[ energy save enable _ n n nﬂn — - -n
indesing table [madulatoundl: |0 ] EEEEEEEEEEEEEEE g;igggﬁg‘é%-éégggg
wait pos reached [ms]: |50 | g B 2 E B E H % § _ag, é g g [ = | E‘ i i i E £ :E _é‘
Alarm ? 3 « i i T N3 ot | i 3 H i3
E: : 3 @ lw 3 i 3 E
["] diagnesis alarm enable ° 5 %
- R L. i
Reference Diagnosealam Kopie von Befenisirsigabe
{68 move =ro oker reference Aktiv Kopie (Bit 16 - 24)
[ use index
f type: | velocity ekt = |T- s[4f8|2 -
BB EREEEE
i E 5 EL ] g
FiEdy s
INFO: Wenn der Parameter ,reference type” gedndert wird, muss der 2 g
Parameter ,offset” kontrolliert und ggf. angepasst werden. 3
\ J
Diagnose- und Prozessalarm Geriteparameter azyklisch lesen und schreiben
Azyklischer Datenaustausch Azyklische Daten schreiben

Daton | Laso |Scheoib)
Typ |Rechie | Rechis

Bywe Bytle Byte Byls DoubleWord  Doubde Word Double Wond | REAL bw.
J{ REAL REAL GHAR_ARRAY

Byte Byte DoubleWord/REAL baw.
CHAR_ARRAY

Double Word
REAL
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Inbetriebnahme Kartchen

More information
BUS out www.de.schunk.com/egl

terminating Resistor

To export gripper parameters to USB stick
BUS address - Power off >> DIP-Switch 1 -> off >> Disconnect both USB ports
H - Power on >>Wait 10 seconds >> USB-Stick to USB host
Impleme_ntln_g low- high- - DIP-switch 1 -> on >>Wait 10 seconds
servo-electric 2-finger byte byte
parallel gripper EGL To upload parameters to gripper
+ Power off >> DIP-Switch 1, 2, 3 -> off >> Connect USB stick with new
Fuse 7 parameters to USB host
|1A D_'ph + Power on >>Wait 10 seconds
pra¥| | L awbite DIP-switch 1 -> on >>Wait 10 seconds
DIP-switch 3 -> on >>Wait 10 seconds
usB UsB please Parameters uploaded to gripper
device host turn - Power off >> DIP-Switch 1, 2, 3 -> off >> Disconnect USB port

SCHUNK (e Superior Clamping and Gripping SCHUNK o °
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IV. Verfligbarkeit und Lieferzeiten

Verfligbare Einheiten bis Ende Februar 2017:
Profibus 11 Stk. bis Ende Januar + 10 bis Ende Februar 2017
CAN-bus 3 Stk. ab Ende Januar

Normale Teileverfligbarkeit ab:
Marz 2017

18 Philipp Zuber & Christian Liedtke | Produktmanagement Greifsysteme | 2017 SCHUNK 7"



Fertigungsplanung EGL0O90 Profibus

1] EGLOS9O PROFIBUS OHNE FIRM. FISCHER 18MM/I=16 W6-1.5

TA BSI ABI VLZ reserviert bestel 1t Zug.lfd. Jahr Losgrosse
1 A 60 21,00 5

Lagerbestand ohne Q5 gesperrt Ent.1Lfd. Jahr SiBestand
0,00 St 3

I
Auftraags . reserviert Bestell-Nr. bes verfiugbar
45116-0411 1
45116-0421 6
45116-0423 11
45116-0424 16
45116-0425 21

Sel1te:

F1: Zurick F5: INFO : : F24: Weitere
0D1/002

Philipp Zuber & Christian Liedtke | "
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Fertigungsplanung EGL0O90 CAN

1] EGLO9O CAN OHNE FIRMWARE FISCHER 18MM/I=16 V¥6-1.5

A BSI ABI VLZ reserviert bestel 1t Zug.1lfd. Jahr Losgrosse
1 A 60 3,00 2
Lagerbestand ohne Q5 gesperrt Ent.Lfd. Jahr SiBestand
0,00 St 1

IT.MM Auftraqgs . reserviert Bestell-Nr, bes verfigbar
| 27.01 / 04 45116-0412 3

Sel1te:

F1: Zurick F5: INFO : : F24: Weitere
0D1/002

Philipp Zuber & Christian Liedtke | "
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Wettbewerbsbetrachtung

SCHUNK EGL

Technische Daten

Bezeichnung

Ident.-Nr.

Allgemeine Betriebsdaten

Hub pro Backe [mm]
min. [ max. Greifkraft 1L}
empfohlenes Werkstickgewicht [kg]
max. zulassige Fingarldnge [mm]

max. zuldssige Masse pro Finger [kg]

Wiederholganauigkeit [mm]
SchlieB- 0ffnungszeit [s]
max. Geschwindigkait [mmi's)
max. Beschleunigung [mmis?]
Eigenmassa [kg]

min. [ max. Umgebungstemperatur [°C]
Schutzart IP
Elektrische Betriebsdaten

Hennspannung voq
Nennstrom [a]
max. Strom [a]

Reglerelektronik
Kommunikationsschnittstelle

Datenrate [Mbitis]
Parametrierschnittstella

Optionen und deren Elgenschaften

(CAN-Bus Variante

Ident.-Nr.

Kommunikationsschnittstelle

Datenrate [Miit/s]

Listenpreis: 3.350 €

&
=
Zimmer GEH 6030
EGL 90 PR
1308007
8.5 » Technische Daten
:“”5”0 Bestell-Nr. GEH6030
165 Antrieb DC-Motor m. Encoder
1 Hub pro Backs, regelbar [mm] 30
— Haltekraft max. [N] 7000
150 Kraftibertragung Schragzahnrad / Schneckengetriebe
ﬁ?n zulassige Masse pro Greifbacke max. [kg] 0,3
5155 Verfahrgeschwindigkett Kraftbetrieb max. [mm/s] | 35
4 | Verfahrgeschwindigkert Positionierbetrieb max. [mm/s] | 55 | > Grelficrafidiagramm
n Wiederholgenauigkeit +/- [mm] 0,1 i
22: Betriebstemperatur min. [°C] 5 Munni ‘{ ! Ii
in'mg,im Betriebstemperatur max. [°C] +80 . ; ﬂ ‘ E
BTl Schutzart nach [EC 60529 P40
12 - 800
153 I Gewicht [kg] 0,7 I o] 1 : ,
7 H
EGL 50 CN 60014 - o
1308008 g G ey = o
CAN-Bus dmlc Daten gcr(ic‘sscnd'n it dc‘nf max‘n:a\ zu\ﬁswgc?’éackﬂngcwmh(
1

Listenpreis: 1.610 € %F{




Wettbewerbsbetrachtung

.
@,t:‘
GEH 6030
EGL
Listenpreis: 3.350 € Listenpreis: 1.610 €
+ Antriebsregler: CSTE00033
Preisunterschied: Listenpreis: 645 €
ca. 1100 €

Gesamt: 2.255 €
oder 32 % teurer

1945 - 2015

70\
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Wettbewerbsbetrachtung

&
=

¥

SCHUNK EGL FESTO HGPLE

Technische Daten

Bezeichnung EGL 90 PE

Ident.-Nr. 1308007

Allgemeine Betriebsdaten

Hub pro Backe [mm] 525

min. [ max. Greifkraft 1L} S600

empfohlenes Werkstickgewicht [kg] 3

max. zuldssige Fingerlange [mm] 165 | TE-EhniSEhE- DatEn

max. zuldssige Masse pro Finger [kg] 0.5

Wiederholganauigkeit [mm] 0.05

SchlieB- 0ffnungszeit [s] 0.70.7 Bﬂ u grﬁﬂ € 2 5
max. Geschwindigkeit [mmis] 150 Mﬂ}( GESEmtgrEifkrﬂft [N] 6[]{]
max. Beschleunigung [mmisf] 2500 -

Eigenmasse el 18 Max. Hub pro Greifbacke [mm] | 40
min. [ max. Umgebungstemperatur [°C] 5i55 . . "

Schutzart P 16 Max. Geschwindigkeit [mm/s]| &5
Elektrische Betriebsdaten .

Nennspannung o —— Max. Beschleunigung [mm/s2] | 500
Nennstrom [a] 4,25 H

max. Strom [8] 525 GEchht [kg] 1’?
Reglerelektronik integriert

Kommunikationsschnittstelle Profibus

Datenrate [Mbitis] 12

Parametrierschnittstella use

Optionen und deren Elgenschaften

(CAN-Bus Variante EGL 30 CN

Ident.-Nr. 1308008

Kommunikationsschnittstelle (AN-Bus

Datenrate [Mbit/s] 1

1945 - 2015

Listenpreis: 3.350 € Listenpreis: 1.965 € 7r\h
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Wettbewerbsbetrachtung

=

SCHUNK EGL ﬁ

Listenpreis: 3.350 € Listenpreis: 1.965 €

FESTO HGPLE

+ Antriebsregler: SFC-DC
Preisunterschied: Listenpreis: 800 €
ca. 600 €

Gesamt: 2.765 €
oder 18 % teurer

1945 - 2015

70\
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Wettbewerbsbetrachtung

Vorteile des EGL gegentiber Wettbewerbsprodukten:

v’ Profilschienenfuhrung mit Kugelumlauf anstatt Gleitfihrung

v' Komplett integrierte Steuerungselektronik (kein externer Regler) und
trotzdem geringer Bauraum und Gewicht

v Vergleichsweise hohe Schutzart (IP46) fiir elektrischen Greifer

AN

Hohere Beschleunigungen und Verfahrgeschwindigkeiten maoglich

v Standard-Kabel und —=Kommunikationsschnittstellen
- Kein Know-How fiir Regelungstechnik erforderlich

Philipp Zuber & Christian Liedtke |

Produktmanagement Greifsysteme | SCHUNK' e



Superior Clamping and Gripping

Jens Lehmann deutsche Torwartlegende,
seit 2012 SCHUNK-Markenbotschafter

fiir prazises Greifen und sicheres Halten.
.de.scfﬁm;lt.mnﬂhhmnﬁ



