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Co-act-Greifer
Wettbewerbsbeobachtung

Zimmer R800

Greifer mit Sicherheitsfunktion

Greifkraft:

bis zu 1250 N

Geeignet fiir MRK-Applikation durch:

e STO

* Mechanik zum Auslenken der Finger

*  Gehdausekonstruktion nach DGUV/BGIA-Empfehlungen
Zertifikat/Bescheinigung fiir Kollaboration:

* nein

Zimmer GEH6060IL
Greifer mit Sicherheitsfunktion
Greifkraft:
I SSS—— Dbis zu 950 N
Geeignet flir MRK-Applikation durch:
e STO
— * Mechanik zum Auslenken der Finger

" * Gehdausekonstruktion nach DGUV/BGIA-Empfehlungen

Zertifikat/Bescheinigung ftir Kollaboration:

* nein

k]

Quelle: Websites der jeweiligen Hersteller
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Co-act-Greifer
Wettbewerbsbeobachtung

Weiss Robotics WSG 25-CR
Standardgreifer mit Hiille

Greifkraft:

bis zu 75N

Geeignet fiir MRK-Applikation durch:

* Inhadrent sichere Konstruktion

* Sichere Begrenzung der max. Greifkraft
Zertifikat/Bescheinigung fiir Kollaboration:
* nein

®

'+ CERTIFIED

BY UNIVERSAL ROBOTS

Rohm RRMG-MRK

PA-Greifer mit integrierter Abdeckung
Greifkraft:

Biszu 120 N

Geeignet fiir MRK-Applikation durch:

* Inhdrent sichere Konstruktion
Zertifikat/Bescheinigung fiir Kollaboration:
* nein

Quelle: Websites der jeweiligen Hersteller
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Co-act-Greifer
Wettbewerbsbeobachtung

. . OnRobot RG2
Standardgreifer mit Schutzeinlagen

. :: g/~ Greifkraft:
LN/ bis zu 40N
' Geeignet flir MRK-Applikation durch:
i .
: * Greifkrafterhaltung
A‘; * Sicherheit-Bumper fir die Finger (nicht abgebildet)
. Zertifikat/Bescheinigung fiir Kollaboration:

* nein

* CERTIFIED

BY UNIVERSAL ROBOTS

Robotiq 2-Finger Robot Gripper
Greifer mit Eingriff-Schutz

Greifkraft:

Biszu 235 N

Geeignet flir MRK-Applikation durch:

* Eingriffschutz
Zertifikat/Bescheinigung ftir Kollaboration:
* nein

; CERTIFIED

BY UNIVERSAL ROBOTS

Quelle: Websites der jeweiligen Hersteller
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Co-act-Greifer
Wettbewerbsbeobachtung

PTM Mechatronics MRK-Greifer

Greifer mit Hiille und Sensorik

Greifkraft:

Keine Angaben

Geeignet fiir MRK-Applikation durch:

*  MRK-Bumper, abgerundetes Design

*  Ultraschallsensorik und kapazitive Erkennung
*  Aktive und passive Bremse
Zertifikat/Bescheinigung fiir Kollaboration:

* nein

)
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Faude Doppelgreifer fir UR
Standardgreifeinheit mit oberhalb gelegener

Auslenkung

Werkstiickgewicht:

Bis zu 1 kg

Geeignet filir MRK-Applikation durch:

*  Abschirmungen an der Seite

*  Ausgleichgelenk liber der Greifeinheit mit Luftpolster
e Sensor im Gelenk fihrt zu Roboterstopp
Zertifikat/Bescheinigung fiir Kollaboration:

* nein

Quelle: Websites der jeweiligen Hersteller
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Co-act-Greifer
Wettbewerbsbeobachtung

KUKA LBR-Greifer

LBR Greifer sensitiv R800 LBR Greifer pneumatisch LBR-Greifer pneumatisch
= Zimmer R800 (additiv gefertigt) (auch in Dreifinger-Variante)*
- R6hm RRMG-MRK - Festo HPGL / HGDT

Quelle: Websites der jeweiligen Hersteller / (*) Funktionen: Sichere Druckreduktion / Einhausung des Greifers
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