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SCHUNK 3D-Drucktechnologie

Technologie

SCHUNK 3D-Drucktechnologie

100 % flexibel fiir kundenspezifische Kleinserien
mit hoher Variantenvielfalt.

Ob individuelle Greiferfinger oder komplexe Komponenten, innenliegenden Funktionselementen oder komplexen
mit der 3D-Drucktechnologie erschlieBt SCHUNK als Geometrien moglich. Das verwendete chemisch
Kompetenzfiihrer fiir Spanntechnik und Greifsysteme bestandige Polyamid PA12 ist sehr elastisch, leicht
neue Perspektiven fiir kosten- und nutzenoptimierte und enorm verschleiBfest.

Automatisierungs- und Handlingslsungen.
Dadurch kdnnen z.B. interne Luftdurchfiihrungen in

Die Komponenten werden Schicht fiir Schicht aufgebaut einteiligen Werkstiicken und Bohrungen einfach realisiert

und mittels eines Laserstrahls gesintert. Dadurch sind werden. Die Bauteile und Komponenten kdnnen direkt aus

beliebige Konstruktionen selbst mit Hinterschneidungen, den CAD-Daten span- und werkzeuglos gefertigt werden.
von SCHUNK

Perfekt passende 3D-Drucktechnologie-Komponenten, einzigartig und schnell!
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Kompensationseinheit XYZ-Ausgleichseinheit Kompensationseinheit Greiferfinger
mit Mediendurchfiihrung mit Mediendurchfiihrung
to Design! to Create! to Integrate!

* Das 3D-Drucktechnologie- * Herstellung von komplexen * Die im 3D-Drucktechnologie-
Verfahren bietet vollig neue Produktformen welche mit Verfahren hergestellten Produkte
Maglichkeiten in der Formgebung herkdmmlichen Fertigungs- oder Bauteile sind exakt und
und dem Produktdesign verfahren nicht hergestellt passgenau in Funktionsprozesse

oder nur kostenintensiv integrierbar

* Komplexe Formen unter Einhaltung

von Leichtbauaspekten sind fiir B S Re TR I (00T

Hochtechnologie-Branchen wie * Schnelle Umsetzung von
die Medizintechnik oder der der Idee bis zum fertigen,
Elektronikindustrie realisierbar einsatzfertigen Produkt

* Hohe Rentabilitat schon
ab LosgrofRe 1

Kontakt, Beratung und weitere Informationen zu SCHUNK-Komponenten im 3D-Drucktechnologie-Verfahren
erhalten Sie unter: SCHUNK Technik Hotline +49-7133-103-2696



SCHUNK 3D-Drucktechnologie

Anwendung

SCHUNK Greiferfinger mit
3D-Drucktechnologie in
der Verpackungsindustrie

Aufgabe

Unterschiedliche Kleinverpackungen fiir
SiiRigkeiten sollen mittels Highspeed-
Handlingldosung positioniert werden.

SCHUNK-LGsung

Unter Einsatz der SCHUNK 3D-Druck-
technologie bzw. dem SCHUNK eGRIP
Verfahren, konnen schnell und kosten-
effizient Greiferfinger hergestellt werden.

Vorteile

+ Schnelle Umsetzung des individuellen
Fingerdesigns

- Kostengtinstige und individuelle Losung

+ Gewichtersparnis im Handling-Prozess

und somit hohere Gesamtperformance
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SCHUNK 3D-Drucktechnologie

Anwendung

Technologiesprung in der Fertigung
mit SCHUNK 3D-Drucktechnologie-Komponenten

Multi-Tool-Adapter fiir den flexiblen Einsatz

von bis zu 28 Greifervarianten

Aufgabe

Unterschiedliche Greifertypen sollen iiber nur einen
zentralen Adapter an einen Roboter adaptiert werden
kdnnen.

Individuell!

Standardelemente, wie die
SCHUNK Mikroventile MV 25

werden mittels individueller ' \‘-
& <

Aufnahmen platzsparend
integriert

Einfach! 1

Passgenaue individuelle
Luftzufiihrung schnell und
preisgiinstig herstellen

SCHUNK-LGsung

Entwicklung eines Multi-Tool-Adapters, der die Adaption
von bis zu 28 Greifertypen an den kundenseitigen Roboter
ermoglicht. Herzstiick des Multi-Tool-Adapters ist der
zentrale Luftverteiler aus Polyamid. Er verbindet die
beiden SCHUNK Mikroventile mit den jeweils &4 Anschliissen
fiir das Offnen und SchlieBen des jeweiligen Greifers.

Der im Laserforming-Verfahren hergestellte Verteiler

mit komplexer Luftfiihrung im Inneren ermaglicht eine
schnelle Montage und eine kompakte Bauweise des
Multi-Tool-Adapters.

Gewichtsersparnis!

Bis zu 30 % weniger Gewicht durch
Einsatz von Polyamid-Komponenten




SCHUNK 3D-Drucktechnologie

Produktbeispiele

Handling von Werkstiicken mit Bohrung

Aufgabe
Fiir das Handling von Werkstiicken mit Bohrungen soll ein Greifer
eingesetzt werden, der extrem leicht und gegen Schmutz resistent ist.

SCHUNK-LGsung

Der SCHUNK Lochgreifer LOG aus chemisch bestdandigem Polyamid ist einteilig aufgebaut
und verfiigt liber ein geschlossenes und damit vollkommen schmutzresistentes
Membransystem. Zusatzlich schiitzt ein interner Anschlag die einfach wirkende
Dehnmembran vor Beschdadigungen. Wird der Greifer mit Druckluft beaufschlagt,

dehnt sich die Membran aus und wirkt auf die Greifbacken.

Vorteil
Eine kostengiinstige Losung bei gleichzeitig kurzen Lieferzeiten fiir kundenspezifische Abmessungen.

Leichte und dabei stabile Ausgleichseinheit
fiir den XYZ-Ausgleich

Aufgabe
Robotergestiitzte Montage von Zahnrddern.

SCHUNK-LGsung

Fiir die robotergestiitzte Montage von Zahnradern wird eine Ausgleichseinheit
mit Mittenbohrung konstruiert, die Positionsabweichungen und Toleranzen
von Roboter und Werkstiick in X-, Y- und Z-Richtung ausgleicht. Sie korrigiert
Winkelfehler und ermdoglicht einen Rotationsausgleich.

Vorteil
Geringes Gewicht und sehr kompakter Aufbau.

Kompakter 3-Finger-Zentrischgreifer

Aufgabe
Fiir das Kleinteilehandling wird ein Greifer bendtigt, der leicht, kompakt
und kostengiinstig ist. £

SCHUNK-LGsung
Zentrischgreifer mit paralleler Backenbewegung und angepasster Fingerkontur.

Vorteil
Greiferfinger sind integriert, eine Montage entfallt.

Kompensationseinheiten mit Mediendurchfiihrung

Aufgabe
Fiir die Montage von Kleinteilen auf kleinstem Raum werden
Kompensationseinheiten fiir den Hohenausgleich bendtigt

SCHUNK-LGsung

Hohl ausgefiihrte Federn als Kompensationseinheiten werden

einteilig im 3D-Drucktechnologie-Verfahren aufgebaut. Gleichzeitig

sind die entsprechenden Mediendurchfiihrungen integriert. Ein Anschlag
in beide Richtungen verhindert das Uberlasten der Feder.

Vorteil
Durch integrierte Luftfiihrung in der Feder sind kleinste BaugroRen maoglich.

SCHUNK e;*



SCHUNK 3D-Drucktechnologie

Anwendung

Die Zukunft integrieren!
SCHUNK Sonderkomponenten aus Polyamid.

Formatverstellsystem in der Verpackungsindustrie
fiir die Kartonagenbefiillung

Aufgabe SCHUNK-LGsung

Produkte, die auf einem Forderband platziert sind, Entwickelt wurde ein Formatverstellsystem als Kreuz-
sollen iibereinander gestapelt in einen Karton schienensystem auf Basis von SCHUNK Winkelgreifern PWG.
geladen werden. Zur Reduzierung des Verschlauchungsaufwands der

eingesetzten Greifer wurden Adapter mit integrierter
— Luftfiihrung im 3D-Drucktechnologie-Verfahren herge-
stellt. Zur Minimierung des Verdrahtungsaufwands
konzipierte SCHUNK spezielle Sensorverteiler, wodurch
sich die Anzahl der bewegten Kabel erheblich reduzierte.
Positiver Nebeneffekt: Das Gesamtgewicht der Einheit
konnte erheblich reduziert werden.




SCHUNK 3D-Drucktechnologie

Produktbeispiele

Aktive Greiferfinger

Aufgabe
Handhaben sensibler Werkstiickgeometrien.

SCHUNK-LGsung
Aktive Greiferfinger mit integrierter Membran, die sich beim Beaufschlagen
mit Druckluft dehnt und das Werkstiick sicher und schonend greift.

Vorteil

Sensible Greiftkraftregelung tiber Luftdruck moglich. Komplexe
Spannkonturen realisierbar. Spannkdrper legt sich durch flexible
Membran optimal am Werkstiick an.

Passiver Greiferfinger

Aufgabe
Handling von sehr zerbrechlichen Sandkernen in einer GieBerei
fiir rund 40 Armaturen mit unterschiedlichen Geometrien.

SCHUNK-LGsung

Lasergeformte Greiferfinger mit Backen, die individuell nach

der Geometrie des jeweiligen Sandkerns gestaltet sind. Die SCHUNK Greifer
PGN-plus sind mit einem Backenschnellwechselsystem ausgeriistet.

Vorteil
Reduzierung von Ausschuss, schnelles Umriisten.

Greiferfinger — so individuell wie Ihr Werkstiick

Mit der 3D-Drucktechnologie realisiert SCHUNK komplexe, formschliissige
Fingergeometrien einfach und wirtschaftlich. Alternativ bietet der
SCHUNK Finger Designer eGRIP die Moglichkeit, maRgeschneiderte, additiv
hergestellte Greiferfinger online zu konstruieren und zu bestellen.

Pneumatischer
SCHUNK Greifer MPG-plus
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Elektrischer
SCHUNK Greifer EGP

Pnematische
SCHUNK Greifer
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Designed by e G RI P von SCHUNK

SCHUNK Finger Designer
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www.schunk.com/egrip

e'GRIP

SCHUNK Finger Designer

SCHUNK Finger Designer eGRIP
Greiferfinger auf Knopfdruck

Konstruieren und bestellen in 15 Minuten

SCHUNK eGRIP ist das erste vollautomatische, webbasierte 3D-Designtool

fiir additiv hergestellte Greiferfinger. Das lizenzfreie, browserbasierte
Webtool verkiirzt die Konstruktions- und Bestellzeit fiir maRgeschneiderte

Greiferfinger drastisch.

lhre Vorteile mit dem SCHUNK Finger Designer eGRIP

In 15 Minuten konstruiert und bestellt

In 1 Woche geliefert

100 % passgenau

50 % Kostensenkung bei Greiferfingern

e GRIP

e GRIP

Cinathon pobe 310 B4

SCHUNK GmbH & Co. KG
Spann- und Greiftechnik

Einfach die STEP- oder STL-Datei
SCHUNK s des Werkstiicks hochladen. Mit
spezifischen Angaben, beispiels-
weise zum Gewicht, zur Einbaulage
des Greifers oder zur Fingerldnge
erganzen.

SCHUNK eGRIP erstellt individuelle
SCHUNK e Greiferfinger mit der optimalen
3D-Kontur und ein detailliertes
Angebot mit Preis und Lieferzeit.

Bahnhofstr. 106 - 134
D-74348 Lauffen/Neckar
Tel. +49-7133-103-2696
Fax +49-7133-103-2189
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SCHUNK Greifer
Generation
PGN-plus-P

Jens Lehmann, deutsche Torwartlegende
seit 2012 SCHUNK-Markenbotschafter

fiir prazises Greifen und sicheres Halten.
www.de.schunk.com/Lehmann

greifsysteme@de.schunk.com
www.schunk.com
www.youtube.com/SCHUNKHQ
www.twitter.com/SCHUNK_HQ
www.facebook.com/SCHUNK.HQ
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