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RVK

Produktiv. Flexibel. Modular.

Der Revolverkopf ermdglicht das ,,Collect & Place” Prinzips, da er vor der Ubertragung mehrere Werkstiicke sammeln kann.

Einsatzgebiet

Einsatz in sauberen bis leicht verschmutzten Umgebungen
wie z.B. Montage- oder Verpackungsbereichen sowie bei
schnellen Bewegungszyklen.

Vorteile = lhr Nutzen

Collect & Place-Prinzip mit RVK sehr einfach realisierbar.
Fiir die Minimierung von Zykluszeit und Verfahrwege.

Integrierte Ventiltechnik sorgt dafiir, dass weniger Ventile
gebraucht werden um Greifer bedienen zu konnen.

Integrierte elektrische Durchfiihrung fiir die permanente
Abfrage aller Greifer, die dadurch prozesssicher sind.

> ] i

Drehwinkel Anzahl Greifer

60 .. 90°

Eigenmasse
1.7..2 kg L.6

Einfache Montierung des RVK an ERS 135, ERS 170 oder
RST-D 087 von SCHUNK. Sofern eine Durchgangsbohrung
vorhanden ist, kann der RVK auch so angepasst werden,
dass andere Dreheinheiten, wie Drehmodule oder ein
Roboterarm, montiert werden konnen.

Standard-Adapterplatten ermdglichen den Gebrauch von
verschiedenen Greifern sowie den in- oder externen Griff
von Werkstiicken.

4 oder 6 Greifer sind anpassbar, fiir hochste
Prozessflexibilitat

o

Luftdurchfiihrung
2



RVK

Funktionsbeschreibung

Der aktive Greifer kann liber die integrierte Ventiltechnik Nachdem das Werkstiick gegriffen oder freigegeben wurde,
unabhdngig betatigt werden um ein einzelnes Teil zu kann der Greiferkopf iiber das Drehmodul gedreht werden
greifen oder freizugeben. Wahrenddessen bleiben die um den ndchsten Greifer in die aktive Position zu bringen.

anderen Greifer unter Druck in Greifposition.

(D Aktive Greiferposition ® Flexible Greiferanbindung
wird unabhdngig von dem anderen Greifer betatigt Durch die passenden Standard Adapterplatten, konnen
mehrere verschiedene Greifer gleichzeitig verwendet
@ Aktivierungskolben werden.
fahrt den integrierten StoRel vor, um den aktiven Greifer
zu betdtigen (® Elektrische Durchfiihrung
Die Durchfiihrung von Sensorsignalen ermoglicht eine
® Passive Greiferposition permanente Abfrage aller Greifer.
durch integrierte Luftdurchfiihrung versorgt, um die
Greifer in dem gegriffenen Zustand zu behalten. ® Robuste Lagerung
Zur Unterstiitzung von hohen Ladungen auf dem
Drehmodul.

]

SCHUNK &7



RVK

Allgemeine Informationen zur Baureihe

Gewdhrleistung: 24 Monate (Details, AGBs und Bedie-
nungsanleitungen unter www.schunk.com)

Anwendungsbeispiel

® Universallinearmodul LDN © Universallinearmodul LDM

© Sammelgreifer RVK O Universallinearmodul LDN




RVK

SCHUNK bietet mehr ...

Die folgenden Komponenten machen das Produkt RVK
noch produktiver - die passende Erganzung fiir
hdchste Funktionalitdt, Flexibilitdt, Zuverldssigkeit und
Prozesssicherheit.

Magnetschalter MMS Universalgreifer PGN-plus

Universalwinkelgreifer Kompaktwechselsystem CWS 3-Finger-Zentrischgreifer MPZ Universalgreifer PZN-plus
PWG-plus

Dichter Universalgreifer 3-Finger-Zentrischgreifer
DPG-plus DPZ-plus

® Weitergehende Informationen zu diesen Produkten finden Sie auf den folgenden Produktseiten oder unter www.schunk.com. Sprechen Sie uns an:
SCHUNK Technik Hotline +49 7133-103-2696

Optionen und spezielle Informationen

Unabhdngige Bedienung: Der Greifer, der in der Arbeitsposition steht, kann unabhdngig von den anderen Greifern betdtigt
werden. Die anderen Greifer bleiben in dem gegriffenen Zustand unter Druck.

Zusatzlicher Luftanschluss: In einer Notaus Situation konnen alle Werkstiicke des RVK durch einen zusdtzlichen Luftan-
schluss entleert werden.




RVK 100-E

Technische Daten

Bezeichnung RVK 100-4-E-135-560-40-N RVK 100-4-E-135-560-40-B RVK 100-6-E-135-560-40-N RVK 100-6-E-135-560-40-B
Ident.-Nr. 0315605 0315606 0315615 0315616

Drehantriebsart elektrisch elektrisch elektrisch elektrisch

Anzahl Greifer L 3 6 6

Drehwinkel [°] 90 90 60 60

Eigenmasse [kg] 1.7 1.7 1.7 1.7

Schutzart IP 40 Lo 40 40

O SBIS (y / / :

il G d g g

min. | max. Umgebungstemperatur [°(C] 5/55 5/55 5/55 5/55

ERS 170 Version

Bezeichnung RVK 100-4-E-170-560-40-N RVK 100-4-E-170-560-40-B RVK 100-6-E-170-560-40-N RVK 100-6-E-170-560-40-B
Ident.-Nr. 0315625 0315626 0315635 0315636

Eigenmasse [kg] 2.0 2.0 2.0 2.0

P]9.110) UloS.Ianin})allo)] Ul0SI9AIN])3.410) UI0SID9AIN]Y3.1I0) UlOSId9AIN])|D.LI0)
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RVK 100-E

Hauptansicht mit ERS 135

- 9.37
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Die Zeichnung zeigt die Einheit fiir sechs Greifer ausgestattet.

@ Anschluss des Aufbaus

@ Anschluss Drehmodul

@ Sperrluftanschluss

@ Lochkreis

Storkontur beim Schwenken
@ Passung fiir Zentrierhiilse
@73 Passung fiir Zentrierstift

@ Eingang fiir 3-polige
Sensor-Durchfiihrung

Ausgang Sensor-Durchfiihrung

Position der steuerbaren
Greifer

zentraler Luftanschluss
@ Luftanschluss Aufbau
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RVK 100-E

Hauptansicht mit ERS 170
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Die Zeichnung zeigt die Einheit fiir sechs Greifer ausgestattet.

@ Anschluss des Aufbaus

@ Anschluss Drehmodul

@ Sperrluftanschluss

@ Lochkreis

Storkontur beim Schwenken
@ Passung fiir Zentrierhiilse
@3 Passung fiir Zentrierstift

@ Eingang fiir 3-polige
Sensor-Durchfiihrung

Ausgang Sensor-Durchfiihrung

Position der steuerbaren
Greifer

zentraler Luftanschluss
@ Luftanschluss Aufbau




RVK 100-E

Version mit Bremse Modulares Baukastensystem

Drehmodul 3-Finger-Zentrischgreifer MPZ
Standard-Adapterplatte 3-Finger-Zentrischgreifer
@ 2-Finger-Parallelgreifer PZIN-plus

PGN-plus
Bezeichnung Ident.-Nr.
Adapterplatte

APL RVK100-MPZ38 0315675
APL RVK100-MPZ45 0315676
APL RVK100-PGN+40 0315660
APL RVK100-PGN+50 0315661
APL RVK100-PGN+64 0315662
APL RVK100-PZN+40 0315665
APL RVK100-PZN+50 0315666

Variante fiir &4 Greifer

'l
GO

!l




P]9.110) UloS.Ianin})allo)] Ul0SI9AIN])3.410) UI0SID9AIN]Y3.1I0) UlOSId9AIN])|D.LI0)

UloSI9AIN

RVK 100-P

Technische Daten

Bezeichnung
Ident.-Nr.
Drehantriebsart
Anzahl Greifer
Drehwinkel [°]
Eigenmasse [kg]
Schutzart IP

Fluidverbrauch pro Doppelhub des
Betdtigungszylinders

max. Druck in der
Fluiddurchfiihrung

[cm3]

[bar]

min. | max. Umgebungstemperatur [°(C]

RVK 100-4-P-087-4
0315640
pneumatisch

A

90

1.9

40

7

5160

RVK 100-6-P-087-6
0315650
pneumatisch

6

60

i)

40

7

5160




RVK 100-P

Hauptansicht

14.5
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Die Zeichnung zeigt die Einheit fiir sechs Greifer ausgestattet.

@ Anschluss des Aufbaus

@ Anschluss Drehmodul

@ Sperrluftanschluss
Storkontur beim Schwenken
@ Passung fiir Zentrierhiilse

@ Eingang fiir 3-polige
Sensor-Durchfiihrung

Ausgang Sensor-Durchfiihrung

Position der steuerbaren
Greifer

zentraler Luftanschluss
@ Luftanschluss Aufbau




RVK 100-P

Modulares Baukastensystem Variante fiir 4 Greifer

HH oS
5 Hoo
®e
—\ HH E=X =]
24 =
Drehmodul 3-Finger-Zentrischgreifer MPZ
Standard-Adapterplatte 3-Finger-Zentrischgreifer
@ 2-Finger-Parallelgreifer PIN-plus
PGN-plus
Bezeichnung Ident.-Nr.

APL RVK100-MPZ38 0315675
APL RVK100-MPZ45 0315676
APL RVK100-PGN+40 0315660
APL RVK100-PGN+50 0315661
APL RVK100-PGN+64 0315662
APL RVK100-PZN+40 0315665
APL RVK100-PZN+50 0315666
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