30 anos
SCHUNK &

Pinzas
1983 - 2013

SCHUNK s

Modulos lineales y portico de
ejes cartesianos de SCHUNK

2013

P N



Superior Clamping and Gripping

T

Henrik A. Schunk, Kristina I. Schunk, embajador Jens Lehmann y Heinz-Dieter Schunk

Superior Clamping and Gripping

Jens Lehmann respalda el agarre preciso
y concentrado, sujecion segura. Como
embajador del equipo SCHUNK el portero
N@ 1 transmite nuestro liderazgo global y
competente de las técnicas de sujecion y
los sistemas de agarre. Los altos rendi-
mientos de SCHUNK y Jens Lehmann estan
marcados por la dind-mica, la precisién y
la fiabilidad.

Mas informacion en:
www.es.schunk.com/Lehmann

Jlzcna

Jens Lehmann

Maximo rendimiento en equipo

SCHUNK es el N2 1 a nivel mundial, desde la pinza mas
pequena hasta el programa mas amplio de garras.

Como lideres competentes establecemos estandares para
futuros potenciales que marcan un rapido avance en
muchos sectores.

Nuestros clientes se beneficien, de esta innovadora empresa
familiar, del conocimiento de sus expertos, de experiencias
y del espiritu de equipo de sus 2.000 empleados.

La familia Schunk le desea los mejores resultados con
nuestros productos de calidad
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iEs la hora de aprovechar el potencial!

Con compontentes elegidos despertamos reservas donde nadie las espera. En sus maquinas.
Sinergia SCHUNK - la combinacion perfectamente coordinada de técnicas de sujecidn y sistemas
de agarre hacen a nuestros clientes campeones en productividad.
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Manipulado automatizado

Centro de mecanizado Automatizacion de montaje Sistemas de agarre
modular mdviles
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Modulos de ejes lineales y cartesianos

Neumaticos o eléctricos

Ejes estandar con accionamiento
neumatico o eléctrico de SCHUNK.
Convincentes por su rendimiento.

SCHUNK es el especialista mundial en técnicas lineales con
una gran amplitud de componentes para pozticos y ejes
lineales. Con nuestra experiencia como lider competente
para técnicas de sujecion y sistemas de agarre, ofrecemos
un programa estandar de porticos hechos a su medida.

Efectos:
Reduccion hasta un 50 % de los costes de inversion, asi
como del proyecto, el montaje y la puesta en marcha.

Tanto para la industria automovilistica, la automatizacion
de laboratorios, manipulacion o el montaje como técnica
de esamblaje - este programa cubre un amplio abanico

de demandas comunes. Componentes de alta calidad y
perfectamente sincronizados, disefiados para larga duracion
y precision.

Con el montaje de lineales y porticos se realizan un sinfin
de aplicaciones sin esfuerzo constructivo de forma rapiday
econdmica. Sin pérdidas de funcionalidad o rendimiento.

Sus ventajas:

- 30 % reduccion en la planificaciéon y en Mas alta precision debido a su repetibilidad -
gastos energéticos — utilizando soluciones de < 0,1 mm por eje
estandares predefinidas y listas para montaje

- Minimo esfuerzo de montaje y puesta en Manipulacion de cargas elevadas — debido a cinco
marcha inmediata — gracias a las unidades tamanos constructivos estandar
premontadas se consigue un valor afadido

- 20 % menos de gastos de inversion - Facil disefio — debido a los datos CAD configurables

mads econdmico gracias al disefio estandarizado independientemente




Modulos de ejes lineales y cartesianos

Neumaticos o eléctricos

Combine su portal deseado

Escoja entre mas de 500 combinaciones

El programa estandar de pdzticos SCHUNK cubre de manera principal de los pdzticos neumaticos es la carga fija definida,
Optima las tareas mas frecuentes de manipulacion y mon- de los pozticos eléctricos es, la carga fija y la dindmica,
taje. Puede combinar su portal deseado mediante sus pard- si ademas fuera necesario otros ajustes, SCHUNK le puede

metros o especificaciones de procesos predefinidos. El punto propocionar soluciones individuales.

LPP — Pértico lineal neumatico®

LPP 050 peso de carga: max. 5 kg

Estructura de sistema con eje horizontal eléctrico de correa

dentada y eje vertical eléctrico de husillo. ‘

iOpcional:
incl. motores para
todos los ejes!

LPE — Portico lineal eléctrico”

LPE 100 peso de carga: max. 10 kg
LPE 200 peso de carga: max. 20 kg

Dindmica eje-Y: a =5 m/s2, v=1mls
Dindmica eje-Z: a =2 m/s?, v = 0,25 m/s

Estructura de sistema con eje horizontal eléctrico de correa
dentada y eje vertical eléctrico de husillo.

RPE — Pdztico cartesiano eléctrico’ .Opcional:
incl. motores para
RPE 100 peso de carga: max. 10 kg todos los ejes!

RPE 200 peso de carga: max. 20 kg

Dindmica eje-X: a =5m/s?,v=1mls
Dindmica eje-Y: a =5 m/sz, v=1mls
Dindmica eje-Z: a =2 m/s2, v = 0,25 m/s

Eje horizontal eléctrico de correa dentada en direccién X
Eje horizontal eléctrico de correa dentada en direccién Y
y eje vertical eléctrico de husillo.

* Accionamiento servoeléctrico, portacables y sensores integrados
opcionalmente todos los elementos mecanicos necesarios de
conexion estan premontados.




Modulos de ejes lineales y cartesianos

Neumadticos o eléctricos

Formulario de solicitud

Copiar, rellenar, enviar por fax al n2 937 908 692

LPP - Portico lineal neumatico

Peso de carga definido en kg

I:' max. 5

Carrera horizontal en mm [ajustable por lado hasta 25 mm]

|:| 300 |:| 400 D 500 |:| 600 |:| 700
|:| 1.300 |:| 1.400 D 1.500

Carrera vertical en mm [ajustable por lado hasta 25 mm]

|:| 25 |:| 50 D 75 |:| 100 |:| 125

Altura de las columnas en mm

e [

LPE - Portico lineal eléctrico

Peso de carga definido en kg

I:I max. 10 I:I max. 20

RPE — Portico de ejes cartesianos

Peso de carga definido en kg

I:I max. 10 I:I max. 20

Carrera horizontal eje-Y en mm

I:I 500 I:I 800

Carrera horizontal eje-X en mm

|:| 500 |:| 800 |:| 1.200 |:| 1.500

Carrera vertical eje-Z en mm

I:I 100 I:I 300 |:| 500

Carrera horizontal eje-Y en mm

I:' 1.000
I:' 500 I:' 800 I:' 1.200 I:' 1.500

Altura de las columnas en mm

I:I 400 I:I 600 |:| 800

[] 1000
Carrera vertical eje-Z en mm

I:I 100 I:I 300 I:I 500

Kit de cables en m

|:|5 |:|10 |:|15 |:|20

Kit de cables en m

|:|5 |:|10 |:|15 |:|20

Interfaz

I:' Profibus | | otros

Datos CAD previa solicitud

Aproveche nuestro servicio de datos CAD para su proyecto.

En caso de requerir ajustes adicionales, SCHUNK le puede
proporcionar la solucion 6ptima para sus necesidades.
Aproveche el extenso catalogo de componentes de SCHUNK,
técnica lineal en un mismo fabricante.

Interfaz

I:' Profibus | | otros

Solicitudes al tel. 937 556 020 o
info@es.schunk.com

Confie en nuestra experiencia y competencia en soluciones
de manipulado, desde 1g hasta 500 kg - solamente ha de
contactarnos.

Empresa Persona de contacto Departamento
Direccién Ciudad
Tel. Fax Email

SCHUNK Intec S.L.U. Calle Foneria, 27
08304 Matard (Barcelona)
Tel. +34-93-7556020

Fax +34-93-7908692

info@es.schunk.com
www.es.schunk.com
www.youtube.com/SCHUNKHQ
www.twitter.com/SCHUNK_HQ

. www.facebook.com/SCHUNK.HQ
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