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Toleranzkompensationseinheit TCU-P



TCU-P

Toleranzkompensationseinheit

Kompakt. Flexibel. Produktiv.

Toleranzkompensationseinheit TCU-P

Zum Ausgleich kleinerer Lage-und Positionsabweichungen bei Montage- und Handhabungsapplikationen

Einsatzgebiet

universeller Einsatz in sauberen und leicht verschmutzten Umgebungen, vor allem in den Bereichen Montageautomation
und Werkzeugmaschinenbeladung

Vorteile = lhr Nutzen

Kompensation von werkstiickbedingten Toleranzen und Kompaktes Design geringe Bauhohe und Gewicht
Positionsungenauigkeiten verringert Gefahr des Verklem-
mens, erforderliche Montagekrafte werden reduziert und

Verschlei® an Werkstiick und Handhabungsgerdt minimiert

Pneumatische Verriegelung lange Lebensdauer der
Elastomere, starre Einheit beim Verfahren

Abfrage der Verriegelung fiir prozesssichere Abldaufe und

Direktmontage von Parallelgreifer dadurch keine zusdtzli- kiirzere Zykluszeiten

chen Adapterplatten erforderlich

il ™

BaugroRen Werkstiickgewicht
Anzahl: 8 3..60kg

Auslenkung
*1°




TCU-P

Toleranzkompensationseinheit

Funktionsbeschreibung

Die Funktion der Toleranzkompensationseinheit (TCU)
beruht auf dem Zusammenspiel der beiden Grundplatten,
die mit einem Satz von nachgiebigen Elastomer-Elementen
miteinander verbunden sind. Die TCU kann daher um die
X-, Y- und Z-Achse Toleranzen kompensieren und damit
Winkelfehler korrigieren und einen Rotationsausgleich
bewirken.

Optional ist eine pneumatische Verriegelung erhaltlich, mit
der sich die Kompensationseinheit starr schalten lasst. So
kann verhindert werden, dass beim Verfahren des Robo-
terarms oder der Linearachse das Werkzeug oder der
Greifer in Schwingung geraten. Hierdurch wird die
Wiederholgenauigkeit der Anwendung erhdht und die
Lebensdauer der Elastomer-Elemente verlangert.

(» Elastomer
ermoglichen die Ausgleichsbewegung

@ Verriegelungsmechanik
zur festen Verbindung von Maschinen- und
Werkzeugseite

@3 (Uberlastbolzen
zum Schutz der Elastomere

@ Schnittstelle Maschinenseite
identisches Anschraubbild wie das der Werkzeugseite

(® Abfragenut
fiir elektronischen Magnetschalter

e —

SCHUNK &7



TCU-P

Toleranzkompensationseinheit

Allgemeine Informationen zur Baureihe

Uiberwachung: durch Magnetschalter

Betdtigung: pneumatisch, iiber gefilterte Druckluft nach
ISO 8573-1:2010 [7:4:4]

Material: Elastomerwerkstoff

Gehduse: Aluminiumlegierung

Lieferumfang: roboterseitige Befestigungsschrauben

Gewahrleistung: 24 Monate

Anwendungsbeispiel

Bei Anwendungen mit mehreren Greifern
werden die Toleranzabweichungen des
Werkstiicks mittels Toleranzkompensati-
onseinheiten ausgeglichen. Dabei wird
die Applikation mit einem Kollisions-
sensor liberwacht.

© Toleranzkompensationseinheit TCU
® Kollisionssensor OPS

© 2-Finger-Parallelgreifer JGP mit
werkstiickspezifischen Greiferfingern

Extreme Umweltbedingungen: Bitte beachten Sie, dass
der Einsatz unter extremen Umweltbedingungen (z. B. im
KiihImittelbereich, bei Guss- oder Schleifstaub) die
Lebensdauer dieser Einheiten deutlich reduzieren kann
und wir dafiir keine Gewadhrleistung tibernehmen konnen.
In vielen Fdllen haben wir jedoch eine Losung parat. Bitte
sprechen Sie uns an.

Handlinggewicht: ist das Gewicht der am Flansch ange-
brachten Gesamtlast. Bei der Auslegung sind die zulds-
sigen Krdfte und Momente zu beachten. Bitte beachten
Sie, dass bei Uberschreitung des empfohlenen Handling-
gewichts die Lebensdauer verkiirzt wird.




TCU-P

Toleranzkompensationseinheit

SCHUNK bietet mehr ...

Die folgenden Komponenten machen das Produkt noch
produktiver — die passende Ergdnzung fiir hochste
Funktionalitat, Flexibilitdt, Zuverldssigkeit und
Prozesssicherheit.

-

Winkelgreifer Universalgreifer Kollisions- und Druckerhaltungsventil
Uberlastsensor

Magnetschalter

® Weitergehende Informationen zu diesen Produkten finden Sie auf den folgenden Produktseiten oder unter schunk.com.

Optionen und spezielle Informationen

Uberwachung der Verriegelung: durch Magnetschalter

Anschliisse: zwei Steckanschliisse fiir Schlauch

Umgebungstemperatur: -10 °C bis 90 °C

Betriebsdruck: von &4 bar bis 8 bar

Lebensmittelkonforme Schmierung: Das Produkt enthdlt standardmaRig lebensmittelkonforme Schmierstoffe. Die Anforde-
rungen der EN 1672-2:2020 werden nicht vollumfanglich erfiillt. Die entsprechenden NSF-Zertifikate sind unter https://info.
nsf.org/USDA/Listings.asp mit Hilfe der Schmierstoffangaben in der Betriebsanleitung abrufbar.




TCU-P 050

Toleranzkompensationseinheit

Technische Daten

Bezeichnung
Ident.-Nr.
Verriegelung

Harte des Elastomer [Shore]
Auslenkung X [°]
Auslenkung Y [°]
Auslenkung Z [°]
Eigenmasse [kg]
Min./max. Umgebungstemperatur  [°(]
Max. Kraft Fd [N]
Direktanschraubung an*

AbmaRe Xx Y x Z [mm]

Dimensionen und max. Belastungen

[ Mx max.15 Nm
[ My max.5Nm

B Mz max.15 Nm

® Die angegebenen Krafte und Momente sind
Maximalwerte im entriegeltem Zustand und
diirfen gleichzeitig auftreten. Im verrie-
geltem Zustand sind nur die Belastungen
verursacht durch die Eigenmasse und
Beschleunigungen zuldssig.

TCU-P-050-3-0V
0324757
ohne Verriegelung

+1.5

0.1

-10/90

500

PGN-plus 50
30x42x18.6

* und passend fiir weitere Greifer mit dem gleichen Anschraubbild




TCU-P 050

Toleranzkompensationseinheit

Hauptansicht ohne zentrische Verriegelung (0V)
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Die Hauptansicht zeigt die Einheit in ihrer Grundausfiihrung. @ Anschluss roboterseitig Im Lieferumfang enthalten
@ Anschluss werkzeugseitig @ Passung fiir Zentrierhiilse
@ Durchgangslochbohrung zur @ Tiefe der Zentrierhiilsen-
Anschraubung mit Schrauben bohrung im Gegenstiick

Maximale Auslenkung

R, - fayTCU-50-P = fax TCU-50-P
T
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Auslenkung fa in Abhdngigkeit der Lange L zum Ausgleichszentrum




TCU-P 050

Toleranzkompensationseinheit

Adapterplatte fiir PGN-plus 40

Modulares Baukastensystem
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@ Anschluss roboterseitig @ Passung fiir Zentrierhiilse @ Adapterplatte 2-Finger-Parallelgreifer JGP
@ Anschluss werkzeugseitig @ Tiefe der Zentrierhiilsen- Kompakt Wechselsystem CWS 2-Finger-Winkelgreifer
bohrung im Gegenstiick Toleranzkompensationseinheit PWG-plus
Die Adapterplatte hat integrierte Luftdurchfiihrungen, um den schlauch- TCU‘ ) 2TF|nger—Pe.1raIIeIgre|fer PGB
losen Direktanschluss des passenden Greifers nutzen zu kénnen. @2 2-Finger-Parallelgreifer Dichter Greifer DPG-plus
PGN-plus

Bezeichnung Ident.-Nr.

A-CWA-050-040-P 0305754

Die Einheit ist Teil eines modularen Baukastensystems, in dem verschie-
dene Komponenten wie Greifer oder Ausgleichseinheiten direkt mitein-
ander verschraubt werden kénnen.




TCU-P 050

Toleranzkompensationseinheit




TCU-P 064

Toleranzkompensationseinheit

Technische Daten

Bezeichnung

Ident.-Nr.

Verriegelung

Hérte des Elastomer
Auslenkung X
Auslenkung Y
Auslenkung Z
Wiederholgenauigkeit
Eigenmasse

Min./max. Betriebsdruck
Min./max. Umgebungstemperatur
Verriegelungsmoment Mx
Verriegelungsmoment My
Verriegelungsmoment Mz
Verriegelungskraft Fz
Max. Kraft Fd
Direktanschraubung an*
AbmaBe XxYx1Z

[Shore]
[]
[°]
[]
[mm]
[kel
[bar]
[od]
[Nm]
[Nm]
[Nm]
[N]
[N]

[mm]

Dimensionen und max. Belastungen

Lastdiagramm
Max. Handlinggewicht
—TCU 64-MV-P
2
1 \\
—
E;
£
L [mm] 70 90 110 130
Max. Abstand

TCU-P-064-3-MV
0324774

mit Verriegelung
68

*1

£1.5

+2

0.1

0.1

4/8

-10/90

1

0.8

2

30

1100

PGN-plus 64

36 x 52 x 22.2

* und passend fiir weitere Greifer mit dem gleichen Anschraubbild

I Mx max.25 Nm
[ My max.10 Nm

[l Mz max.30 Nm

® Die angegebenen Krafte und Momente sind
Maximalwerte im entriegeltem Zustand und
diirfen gleichzeitig auftreten. Im verrie-
geltem Zustand sind nur die Belastungen
verursacht durch die Eigenmasse und
Beschleunigungen zuldssig.

TCU-P-064-3-0V
0324775

ohne Verriegelung
68

+1

+1.5

*2

0.08

-10/90

1100
PGN-plus 64
36 x 52 x19.5



TCU-P 064

Toleranzkompensationseinheit

Hauptansicht mit zentrischer Verriegelung (MV)
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Die Hauptansicht zeigt die Einheit in ihrer Grundausfiihrung. A, a Luftanschluss entriegelt @ Passung fiir Zentrierhiilse
B, b Luftanschluss verriegelt @0 Tiefe der Zentrierhiilsen-
@ Anschluss roboterseitig bohrung im Gegenstiick

(2) Anschluss werkzeugseitig Einheit verriegelt

(5) Durchgangslochbohrung zur Einheit entriegelt
Anschraubung mit Schrauben @ MMS-P

@ Im Lieferumfang enthalten

Maximale Auslenkung

B =y | |
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Auslenkung fa in Abhadngigkeit der Lange L zum Ausgleichszentrum




TCU-P 064

Toleranzkompensationseinheit

Version ohne Verriegelung (0V)

Adapterplatte fiir PGN-plus 50

19.5

218
210

T
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@

(80) 2.5_L

MaRdnderung bei der Variante ohne Verriegelung

Modulares Baukastensystem

@ Adapterplatte 2-Finger-Parallelgreifer JGP
Kompakt Wechselsystem CWS 2-Finger-Winkelgreifer
Toleranzkompensationseinheit PWG-plus

TCU 2-Finger-Parallelgreifer PGB

@ 2-Finger-Parallelgreifer Dichter Greifer DPG-plus
PGN-plus

Die Einheit ist Teil eines modularen Baukastensystems, in dem verschie-
dene Komponenten wie Greifer oder Ausgleichseinheiten direkt mitein-
ander verschraubt werden kénnen.

@ Anschluss roboterseitig
@ Anschluss werkzeugseitig

@ Passung fiir Zentrierhiilse
Tiefe der Zentrierhiilsen-
bohrung im Gegenstiick

Die Adapterplatte hat integrierte Luftdurchfiihrungen, um den schlauch-
losen Direktanschluss des passenden Greifers nutzen zu kdnnen.

Bezeichnung Ident.-Nr.

A-CWA-064-050-P 0305768




TCU-P 064

Toleranzkompensationseinheit

Sensorik

@ Anschlag fiir Sensor Abfrage der Verriegelung

Positionsabfrage mit zwei programmierbaren Positionen je Sensor.
Endstellungsabfrage in (-Nut montiert.

Bezeichnung Ident.-Nr.  Oft kombiniert
MMSK-P 22-S-PNP 0301371

MMS-P 22-S-M8-PNP 0301370 [ ]
KA GLNO804-LK-00500-A 0307767 [}

KA GLNO804-LK-01000-A 0307768
KA WLNO80L4-LK-00500-A 0307765
KA WLNO804-LK-01000-A 0307766

CLI-M8 0301463

V2-M8-L4P-2XM8-3P 0301380

® Zur Abfrage zweier Positionen wird pro Einheit ein Sensor bendtigt.
Optional erhdltlich sind Verldngerungskabel oder Sensor-Verteiler.
Weitere Produktvarianten des Sensors, zusdtzliche Informationen und
technische Daten finden sich im Katalogkapitel des Sensors.




TCU-P 080

Toleranzkompensationseinheit

Lastdiagramm Dimensionen und max. Belastungen
Max. Handlinggewicht
~TCU 80-MV-P

10

8

6

N

2 \\

]

E L mm] 75 100 125 150 175

Max. Abstand
[ Mx max.30 Nm Il Mz max. 40 Nm
My max.12 Nm

® Die angegebenen Krafte und Momente sind
Maximalwerte im entriegeltem Zustand und
diirfen gleichzeitig auftreten. Im verrie-
geltem Zustand sind nur die Belastungen
verursacht durch die Eigenmasse und

Technische Daten

Beschleunigungen zuldssig.

Bezeichnung TCU-P-080-3-MV TCU-P-080-3-0V
Ident.-Nr. 0324792 0324793
Verriegelung mit Verriegelung ohne Verriegelung
Harte des Elastomer [Shore] 68 68

Auslenkung X [°] +1 +1

Auslenkung Y [°] *1.5 £1.5

Auslenkung Z [°] *2 +2
Wiederholgenauigkeit [mm] 0.1

Eigenmasse [kg] 0.15 0.1

Min./max. Betriebsdruck [bar] LI8

Min./max. Umgebungstemperatur  [°(] -10/90 -10/90
Verriegelungsmoment Mx [Nm] L

Verriegelungsmoment My [Nm] 3

Verriegelungsmoment Mz [Nm] 6

Verriegelungskraft Fz [N] 70

Max. Kraft Fd [N] 1500 1500
Direktanschraubung an* PGN-plus 80 PGN-plus 80
AbmaBe XxYxZ [mm] 42 x 63 x 24.1 42 x63x19.6

* und passend fiir weitere Greifer mit dem gleichen Anschraubbild




TCU-P 080

Toleranzkompensationseinheit

Hauptansicht mit zentrischer Verriegelung (MV)
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Die Hauptansicht zeigt die Einheit in ihrer Grundausfiihrung. A, a Luftanschluss entriegelt @ Passung fiir Zentrierhiilse
B, b Luftanschluss verriegelt @0 Tiefe der Zentrierhiilsen-
@ Anschluss roboterseitig bohrung im Gegenstiick
(2) Anschluss werkzeugseitig Einheit verriegelt

(5) Durchgangslochbohrung zur Einheit entriegelt
Anschraubung mit Schrauben @ MMS-P
@ Im Lieferumfang enthalten

Maximale Auslenkung
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Auslenkung fa in Abhadngigkeit der Lange L zum Ausgleichszentrum




TCU-P 080

Toleranzkompensationseinheit

Version ohne Verriegelung (0V)

Adapterplatte fiir PGN-plus 64

19.6
8
26_ |
]
N
7
N b
8 | 11 =
U 774
NN\ |
il
]

32:0.02_

63
52+0.02

MaRdnderung bei der Variante ohne Verriegelung

Modulares Baukastensystem

@ Adapterplatte 2-Finger-Parallelgreifer JGP
Kompakt Wechselsystem CWS 2-Finger-Winkelgreifer
Toleranzkompensationseinheit PWG-plus

TCU 2-Finger-Parallelgreifer PGB

@ 2-Finger-Parallelgreifer Dichter Greifer DPG-plus
PGN-plus

Die Einheit ist Teil eines modularen Baukastensystems, in dem verschie-
dene Komponenten wie Greifer oder Ausgleichseinheiten direkt mitein-
ander verschraubt werden kénnen.

@ Anschluss roboterseitig
@ Anschluss werkzeugseitig

@ Passung fiir Zentrierhiilse
Tiefe der Zentrierhiilsen-
bohrung im Gegenstiick

Die Adapterplatte hat integrierte Luftdurchfiihrungen, um den schlauch-
losen Direktanschluss des passenden Greifers nutzen zu kdnnen.

Bezeichnung Ident.-Nr.

A-CWA-080-064-P 0305784




TCU-P 080

Toleranzkompensationseinheit

Sensorik

@ Anschlag fiir Sensor Abfrage der Verriegelung

Positionsabfrage mit zwei programmierbaren Positionen je Sensor.
Endstellungsabfrage in (-Nut montiert.

Bezeichnung Ident.-Nr.  Oft kombiniert
MMSK-P 22-S-PNP 0301371

MMS-P 22-S-M8-PNP 0301370 [ ]
KA GLNO804-LK-00500-A 0307767 [}

KA GLNO804-LK-01000-A 0307768
KA WLNO80L4-LK-00500-A 0307765
KA WLNO804-LK-01000-A 0307766

CLI-M8 0301463

V2-M8-L4P-2XM8-3P 0301380

® Zur Abfrage zweier Positionen wird pro Einheit ein Sensor bendtigt.
Optional erhdltlich sind Verldngerungskabel oder Sensor-Verteiler.
Weitere Produktvarianten des Sensors, zusdtzliche Informationen und
technische Daten finden sich im Katalogkapitel des Sensors.




TCU-P 100

Toleranzkompensationseinheit

Technische Daten

Bezeichnung

Ident.-Nr.

Verriegelung

Hérte des Elastomer
Auslenkung X
Auslenkung Y
Auslenkung Z
Wiederholgenauigkeit
Eigenmasse

Min./max. Betriebsdruck
Min./max. Umgebungstemperatur
Verriegelungsmoment Mx
Verriegelungsmoment My
Verriegelungsmoment Mz
Verriegelungskraft Fz
Max. Kraft Fd
Direktanschraubung an*
AbmaBe XxYx1Z

[Shore]
[]
[°]
[]
[mm]
[kel
[bar]
[od]
[Nm]
[Nm]
[Nm]
[N]
[N]

[mm]

Dimensionen und max. Belastungen

Lastdiagramm
Max. Handlinggewicht
—TCU 100-MV-P
25
20
15
10
5 M~
E;
£
L[mm] 100 125 150 175
Max. Abstand

TCU-P-100-2-MV
0324808

mit Verriegelung
68

*1

£1.5

£1.2

0.05

0.27

4/8

-10/90

15

8

25

200

2000

PGN-plus 100
50 x 81 x 25.3

* und passend fiir weitere Greifer mit dem gleichen Anschraubbild

[ Mx max.60 Nm
[ My max. 25 Nm

[l Mz max. 60 Nm

® Die angegebenen Krafte und Momente sind
Maximalwerte im entriegeltem Zustand und
diirfen gleichzeitig auftreten. Im verrie-
geltem Zustand sind nur die Belastungen
verursacht durch die Eigenmasse und
Beschleunigungen zuldssig.

TCU-P-100-3-0V
0324811

ohne Verriegelung
68

0.22

-10/90

2000
PGN-plus 100
50 x 81 x 22.6



TCU-P 100

Toleranzkompensationseinheit

Hauptansicht mit zentrischer Verriegelung (MV)
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Die Hauptansicht zeigt die Einheit in ihrer Grundausfiihrung. A, a Luftanschluss entriegelt @ Passung fiir Zentrierhiilse
B, b Luftanschluss verriegelt @0 Tiefe der Zentrierhiilsen-
@ Anschluss roboterseitig bohrung im Gegenstiick
(2) Anschluss werkzeugseitig Einheit verriegelt

(5) Durchgangslochbohrung zur Einheit entriegelt
Anschraubung mit Schrauben @ MMS-P

@ Im Lieferumfang enthalten

Maximale Auslenkung
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TCU-P 100

Toleranzkompensationseinheit

Version ohne Verriegelung (0V) Adapterplatte fiir PGN-plus 80
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MaRdnderung bei der Variante ohne Verriegelung @ Anschluss roboterseitig @ Passung fiir Zentrierhiilse

@ Anschluss werkzeugseitig Tiefe der Zentrierhiilsen-
bohrung im Gegenstiick

Die Adapterplatte hat integrierte Luftdurchfiihrungen, um den schlauch-
losen Direktanschluss des passenden Greifers nutzen zu kdnnen.

Bezeichnung Ident.-Nr.

A-CWA-100-080-P 0305804

Modulares Baukastensystem

@ Adapterplatte 2-Finger-Parallelgreifer JGP
Kompakt Wechselsystem CWS 2-Finger-Winkelgreifer
Toleranzkompensationseinheit PWG-plus
TCU 2-Finger-Parallelgreifer PGB
@ 2-Finger-Parallelgreifer Dichter Greifer DPG-plus
PGN-plus

Die Einheit ist Teil eines modularen Baukastensystems, in dem verschie-
dene Komponenten wie Greifer oder Ausgleichseinheiten direkt mitein-
ander verschraubt werden kénnen.




TCU-P 100

Toleranzkompensationseinheit

Sensorik

@ Anschlag fiir Sensor Abfrage der Verriegelung

Positionsabfrage mit zwei programmierbaren Positionen je Sensor.
Endstellungsabfrage in (-Nut montiert.

Bezeichnung Ident.-Nr.  Oft kombiniert
MMSK-P 22-S-PNP 0301371

MMS-P 22-S-M8-PNP 0301370 [ ]
KA GLNO804-LK-00500-A 0307767 [}

KA GLNO804-LK-01000-A 0307768
KA WLNO80L4-LK-00500-A 0307765
KA WLNO804-LK-01000-A 0307766

CLI-M8 0301463

V2-M8-L4P-2XM8-3P 0301380

® Zur Abfrage zweier Positionen wird pro Einheit ein Sensor bendtigt.
Optional erhdltlich sind Verldngerungskabel oder Sensor-Verteiler.
Weitere Produktvarianten des Sensors, zusdtzliche Informationen und
technische Daten finden sich im Katalogkapitel des Sensors.




TCU-P 125

Toleranzkompensationseinheit

Technische Daten

Bezeichnung

Ident.-Nr.

Verriegelung

Hérte des Elastomer
Auslenkung X
Auslenkung Y
Auslenkung Z
Wiederholgenauigkeit
Eigenmasse

Min./max. Betriebsdruck
Min./max. Umgebungstemperatur
Verriegelungsmoment Mx
Verriegelungsmoment My
Verriegelungsmoment Mz
Verriegelungskraft Fz
Max. Kraft Fd
Direktanschraubung an*
AbmaBe XxYx1Z

[Shore]
[]
[°]
[]
[mm]
[kel
[bar]
[od]
[Nm]
[Nm]
[Nm]
[N]
[N]

[mm]

Lastdiagramm

Dimensionen und max. Belastungen

Max. Handlinggewicht
—TCU 125-MV-P

35
30

mlkels & 8 &
l

L[mm] 100 125 150 175 200 225 250 275

Max. Abstand

TCU-P-125-3-MV
0324828

mit Verriegelung
68

*1

£1.5

£1.5

0.05

0.4

4/8

-10/90

25

10

40

300

2800

PGN-plus 125
60 x 100 x 28.3

* und passend fiir weitere Greifer mit dem gleichen Anschraubbild

[ Mx max.120 Nm
[ My max. 50 Nm

Il Mz max.100 Nm

® Die angegebenen Krafte und Momente sind
Maximalwerte im entriegeltem Zustand und
diirfen gleichzeitig auftreten. Im verrie-
geltem Zustand sind nur die Belastungen
verursacht durch die Eigenmasse und
Beschleunigungen zuldssig.

TCU-P-125-3-0V
0324829

ohne Verriegelung
68

0.3

-10/90

2800
PGN-plus 125
60 x 100 x 23.6



TCU-P 125

Toleranzkompensationseinheit

Hauptansicht mit zentrischer Verriegelung (MV)
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Die Hauptansicht zeigt die Einheit in ihrer Grundausfiihrung. A, a Luftanschluss entriegelt @ Passung fiir Zentrierhiilse
B, b Luftanschluss verriegelt @0 Tiefe der Zentrierhiilsen-
@ Anschluss roboterseitig bohrung im Gegenstiick
(2) Anschluss werkzeugseitig Einheit verriegelt

(5) Durchgangslochbohrung zur Einheit entriegelt
Anschraubung mit Schrauben @ MMS-P

@ Im Lieferumfang enthalten

Maximale Auslenkung

EW@TH i 8.0

—fayTCU-125-P = fax TCU-125-P

fax_|
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o

1

n
0
©
fay | |

'E | | | | |
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o L[mm] 50 100 150 200 250

Auslenkung fa in Abhadngigkeit der Lange L zum Ausgleichszentrum




TCU-P 125

Toleranzkompensationseinheit

Version ohne Verriegelung (0V) Adapterplatte fiir PGN-plus 100

2.6 45+0.02
° ® 22
® ® B ,
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MaRdnderung bei der Variante ohne Verriegelung @ Anschluss roboterseitig @ Passung fiir Zentrierhiilse

@ Anschluss werkzeugseitig Tiefe der Zentrierhiilsen-
bohrung im Gegenstiick

Die Adapterplatte hat integrierte Luftdurchfiihrungen, um den schlauch-
losen Direktanschluss des passenden Greifers nutzen zu kdnnen.

Bezeichnung Ident.-Nr.

A-CWA-125-100-P 0305829

Modulares Baukastensystem

@ Adapterplatte 2-Finger-Parallelgreifer JGP
Kompakt Wechselsystem CWS 2-Finger-Winkelgreifer
Toleranzkompensationseinheit PWG-plus
TCU 2-Finger-Parallelgreifer PGB
@ 2-Finger-Parallelgreifer Dichter Greifer DPG-plus
PGN-plus

Die Einheit ist Teil eines modularen Baukastensystems, in dem verschie-
dene Komponenten wie Greifer oder Ausgleichseinheiten direkt mitein-
ander verschraubt werden kénnen.




TCU-P 125

Toleranzkompensationseinheit

Sensorik

@ Anschlag fiir Sensor Abfrage der Verriegelung

Positionsabfrage mit zwei programmierbaren Positionen je Sensor.
Endstellungsabfrage in (-Nut montiert.

Bezeichnung Ident.-Nr.  Oft kombiniert
MMSK-P 22-S-PNP 0301371

MMS-P 22-S-M8-PNP 0301370 [ ]
KA GLNO804-LK-00500-A 0307767 [}

KA GLNO804-LK-01000-A 0307768
KA WLNO80L4-LK-00500-A 0307765
KA WLNO804-LK-01000-A 0307766

CLI-M8 0301463

V2-M8-L4P-2XM8-3P 0301380

® Zur Abfrage zweier Positionen wird pro Einheit ein Sensor bendtigt.
Optional erhdltlich sind Verldngerungskabel oder Sensor-Verteiler.
Weitere Produktvarianten des Sensors, zusdtzliche Informationen und
technische Daten finden sich im Katalogkapitel des Sensors.




TCU-P 160

Toleranzkompensationseinheit

Technische Daten

Bezeichnung

Ident.-Nr.

Verriegelung

Hérte des Elastomer
Auslenkung X
Auslenkung Y
Auslenkung Z
Wiederholgenauigkeit
Eigenmasse

Min./max. Betriebsdruck
Min./max. Umgebungstemperatur
Verriegelungsmoment Mx
Verriegelungsmoment My
Verriegelungsmoment Mz
Verriegelungskraft Fz
Max. Kraft Fd
Direktanschraubung an*
AbmaBe XxYx1Z

[Shore]
[]
[°]
[]
[mm]
[kel
[bar]
[od]
[Nm]
[Nm]
[Nm]
[N]
[N]

[mm]

Lastdiagramm

Dimensionen und max. Belastungen

Max. Handlinggewicht

=TCU 160-MV-P
25

N

E mmltso 200

250

300

Max. Abstand

TCU-P-160-3-MV
0324846
mit Verriegelung

0.02

0.7

4/8

-10/90

30

18

50

400

4300
PGN-plus 160
72x125x32.9

* und passend fiir weitere Greifer mit dem gleichen Anschraubbild

I Mx max.160 Nm
[ My max.70 Nm

[l Mz max.120 Nm

® Die angegebenen Krafte und Momente sind
Maximalwerte im entriegeltem Zustand und
diirfen gleichzeitig auftreten. Im verrie-
geltem Zustand sind nur die Belastungen
verursacht durch die Eigenmasse und
Beschleunigungen zuldssig.

TCU-P-160-3-0V
0324847

ohne Verriegelung
68

0.55

-10/90

4300
PGN-plus 160
72x125x 32.4



TCU-P 160

Toleranzkompensationseinheit

Hauptansicht mit zentrischer Verriegelung (MV)
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Die Hauptansicht zeigt die Einheit in ihrer Grundausfiihrung. A, a Luftanschluss entriegelt @ Passung fiir Zentrierhiilse
B, b Luftanschluss verriegelt @0 Tiefe der Zentrierhiilsen-
@ Anschluss roboterseitig bohrung im Gegenstiick
(2) Anschluss werkzeugseitig Einheit verriegelt

(5) Durchgangslochbohrung zur Einheit entriegelt
Anschraubung mit Schrauben @ MMS-P

@ Im Lieferumfang enthalten

Maximale Auslenkung

- fayTCU-160-P = faxTCU-160-P

B4

g . 8.0
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EU o2 | - 4.0
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Auslenkung fa in Abhadngigkeit der Lange L zum Ausgleichszentrum




TCU-P 160

Toleranzkompensationseinheit

Version ohne Verriegelung (0V) Modulares Baukastensystem
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MaRdnderung bei der Variante ohne Verriegelung @ Adapterplatte 2-Finger-Parallelgreifer JGP
Kompakt Wechselsystem CWS 2-Finger-Winkelgreifer
Toleranzkompensationseinheit PWG-plus
TCU 2-Finger-Parallelgreifer PGB
@ 2-Finger-Parallelgreifer Dichter Greifer DPG-plus
PGN-plus

Die Einheit ist Teil eines modularen Baukastensystems, in dem verschie-
dene Komponenten wie Greifer oder Ausgleichseinheiten direkt mitein-
ander verschraubt werden kénnen.




TCU-P 160

Toleranzkompensationseinheit

Sensorik

@ Anschlag fiir Sensor Abfrage der Verriegelung

Positionsabfrage mit zwei programmierbaren Positionen je Sensor.
Endstellungsabfrage in (-Nut montiert.

Bezeichnung Ident.-Nr.  Oft kombiniert
MMSK-P 22-S-PNP 0301371

MMS-P 22-S-M8-PNP 0301370 [ ]
KA GLNO804-LK-00500-A 0307767 [}

KA GLNO804-LK-01000-A 0307768
KA WLNO80L4-LK-00500-A 0307765
KA WLNO804-LK-01000-A 0307766

CLI-M8 0301463

V2-M8-L4P-2XM8-3P 0301380

® Zur Abfrage zweier Positionen wird pro Einheit ein Sensor bendtigt.
Optional erhdltlich sind Verldngerungskabel oder Sensor-Verteiler.
Weitere Produktvarianten des Sensors, zusdtzliche Informationen und
technische Daten finden sich im Katalogkapitel des Sensors.




TCU-P 200

Toleranzkompensationseinheit

Technische Daten

Bezeichnung
Ident.-Nr.
Verriegelung

Harte des Elastomer [Shore]
Auslenkung X [°]
Auslenkung Y [°]
Auslenkung Z [°]
Wiederholgenauigkeit [mm]
Eigenmasse [kg]
Min./max. Betriebsdruck [bar]
Min./max. Umgebungstemperatur  [°(]
Verriegelungsmoment Mx [Nm]
Verriegelungsmoment My [Nm]
Verriegelungsmoment Mz [Nm]
Verriegelungskraft Fz [N]
Max. Kraft Fd [N]
Direktanschraubung an*

AbmaBe XxYxZ [mm]

Dimensionen und max. Belastungen

Lastdiagramm
Max. Handlinggewicht
—TCU 200-MV-P
50
40
30
20
10 S R
I
=
£
L [mm] 200 250 300 350
Max. Abstand

TCU-P-200-3-MV
0324864
mit Verriegelung

0.02

1.3

4/8

-10/90

50

25

75

700

5000
PGN-plus 200
100 x 154 x 36.2

* und passend fiir weitere Greifer mit dem gleichen Anschraubbild

[ Mx max.200 Nm
My max. 80 Nm

I Mz max. 140 Nm

® Die angegebenen Krafte und Momente sind
Maximalwerte im entriegeltem Zustand und
diirfen gleichzeitig auftreten. Im verrie-
geltem Zustand sind nur die Belastungen
verursacht durch die Eigenmasse und
Beschleunigungen zuldssig.

TCU-P-200-3-0V
0324865

ohne Verriegelung
68

-10/90

5000
PGN-plus 200
100 x 154 x 34.9



TCU-P 200

Toleranzkompensationseinheit

Hauptansicht mit zentrischer Verriegelung (MV)
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Die Hauptansicht zeigt die Einheit in ihrer Grundausfiihrung. A, a Luftanschluss entriegelt @ Passung fiir Zentrierhiilse
B, b Luftanschluss verriegelt . Tiefe der Zentrierhiilsen-
(1) Anschluss roboterseitig bohrung im Gegenstiick
(2) Anschluss werkzeugseitig Einheit verriegelt
(5) Durchgangslochbohrung zur Einheit entriegelt
Anschraubung mit Schrauben @ MMS-P
@ Im Lieferumfang enthalten
Maximale Auslenkung
o —fayTCU-200-P = faxTCU-200-P
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Auslenkung fa in Abhadngigkeit der Lange L zum Ausgleichszentrum




TCU-P 200

Toleranzkompensationseinheit

Version ohne Verriegelung (0V)

Modulares Baukastensystem
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MaRdanderung bei der Variante ohne Verriegelung

@ Adapterplatte 2-Finger-Parallelgreifer JGP
Kompakt Wechselsystem CWS 2-Finger-Winkelgreifer
Toleranzkompensationseinheit PWG-plus
TCU 2-Finger-Parallelgreifer PGB
@ 2-Finger-Parallelgreifer Dichter Greifer DPG-plus
PGN-plus

Die Einheit ist Teil eines modularen Baukastensystems, in dem verschie-
dene Komponenten wie Greifer oder Ausgleichseinheiten direkt mitein-
ander verschraubt werden kénnen.



TCU-P 200

Toleranzkompensationseinheit

Sensorik

@ Anschlag fiir Sensor Abfrage der Verriegelung

Positionsabfrage mit zwei programmierbaren Positionen je Sensor.
Endstellungsabfrage in (-Nut montiert.

Bezeichnung Ident.-Nr.  Oft kombiniert
MMSK-P 22-S-PNP 0301371

MMS-P 22-S-M8-PNP 0301370 [ ]
KA GLNO804-LK-00500-A 0307767 [}

KA GLNO804-LK-01000-A 0307768
KA WLNO80L4-LK-00500-A 0307765
KA WLNO804-LK-01000-A 0307766

CLI-M8 0301463

V2-M8-L4P-2XM8-3P 0301380

® Zur Abfrage zweier Positionen wird pro Einheit ein Sensor bendtigt.
Optional erhdltlich sind Verldngerungskabel oder Sensor-Verteiler.
Weitere Produktvarianten des Sensors, zusdtzliche Informationen und
technische Daten finden sich im Katalogkapitel des Sensors.




TCU-P 240

Toleranzkompensationseinheit

Technische Daten

Bezeichnung

Ident.-Nr.

Verriegelung

Harte des Elastomer [Shore]
Auslenkung X [°]
Auslenkung Y [°]
Auslenkung Z [°]
Wiederholgenauigkeit [mm]
Eigenmasse [kg]
Min./max. Betriebsdruck [bar]
Min./max. Umgebungstemperatur  [°(]
Verriegelungsmoment Mx [Nm]
Verriegelungsmoment My [Nm]
Verriegelungsmoment Mz [Nm]
Verriegelungskraft Fz [N]
Max. Kraft Fd [N]
Direktanschraubung an*

AbmaBe XxYxZ [mm]

Lastdiagramm

Dimensionen und max. Belastungen

Max. Handlinggewicht
—TCU-260-MV-P

60

50

40

L[mm] 100 200 300

Max. Abstand

TCU-P-240-3-MV

0324730

mit Verriegelung
68

*1

£1.5

£

0.02

2.1

4/8

-10/90

70

40

90

800

6200

PGN-plus 240
115 x 186 x 40.8

* und passend fiir weitere Greifer mit dem gleichen Anschraubbild

[ Mx max.250 Nm
My max.120 Nm

Bl Mz max.160 Nm

® Die angegebenen Krafte und Momente sind
Maximalwerte im entriegeltem Zustand und
diirfen gleichzeitig auftreten. Im verrie-
geltem Zustand sind nur die Belastungen
verursacht durch die Eigenmasse und
Beschleunigungen zuldssig.

TCU-P-240-3-0V
0324731

ohne Verriegelung
68

+1

+1.5

+1

1.8

-10/90

6200
PGN-plus 240
115 x 186 x 42



TCU-P 240

Toleranzkompensationseinheit

Hauptansicht mit zentrischer Verriegelung (MV)
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Die Hauptansicht zeigt die Einheit in ihrer Grundausfiihrung. A, a Luftanschluss entriegelt @ Passung fiir Zentrierhiilse
B, b Luftanschluss verriegelt @0 Tiefe der Zentrierhiilsen-
@ Anschluss roboterseitig bohrung im Gegenstiick
(2) Anschluss werkzeugseitig Einheit verriegelt

(5) Durchgangslochbohrung zur Einheit entriegelt
Anschraubung mit Schrauben @ MMS-P
@ Im Lieferumfang enthalten

Maximale Auslenkung

EW@TH - 20.0:

- fay TCU-240-P = fax TCU-240-P
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Auslenkung fa in Abhadngigkeit der Lange L zum Ausgleichszentrum




TCU-P 240

Toleranzkompensationseinheit

Version ohne Verriegelung (0V)

Modulares Baukastensystem

®@ © © o
© ©® o O

MaRdanderung bei der Variante ohne Verriegelung

@ Adapterplatte 2-Finger-Parallelgreifer JGP
Kompakt Wechselsystem CWS 2-Finger-Winkelgreifer
Toleranzkompensationseinheit PWG-plus
TCU 2-Finger-Parallelgreifer PGB
@ 2-Finger-Parallelgreifer Dichter Greifer DPG-plus
PGN-plus

Die Einheit ist Teil eines modularen Baukastensystems, in dem verschie-
dene Komponenten wie Greifer oder Ausgleichseinheiten direkt mitein-
ander verschraubt werden kénnen.



TCU-P 240

Toleranzkompensationseinheit

Sensorik

@ Anschlag fiir Sensor Abfrage der Verriegelung

Positionsabfrage mit zwei programmierbaren Positionen je Sensor.
Endstellungsabfrage in (-Nut montiert.

Bezeichnung Ident.-Nr.  Oft kombiniert
MMSK-P 22-S-PNP 0301371

MMS-P 22-S-M8-PNP 0301370 [ ]
KA GLNO804-LK-00500-A 0307767 [}

KA GLNO804-LK-01000-A 0307768
KA WLNO80L4-LK-00500-A 0307765
KA WLNO804-LK-01000-A 0307766

CLI-M8 0301463

V2-M8-L4P-2XM8-3P 0301380

® Zur Abfrage zweier Positionen wird pro Einheit ein Sensor bendtigt.
Optional erhdltlich sind Verldngerungskabel oder Sensor-Verteiler.
Weitere Produktvarianten des Sensors, zusdtzliche Informationen und
technische Daten finden sich im Katalogkapitel des Sensors.
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