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FTC

Messen - Kraftsensoren - Nuachgiebig

1

BaugroBe Messbereich Kraft Messhereich Momente
050 300N £ 15Nm
Anwendungsheispiel

Robotergestiitztes Fiigen eines Metallstiftes o Kraft-Momenten-Sensor FTC-050-80
in eine Bohrung

3-Finger-Zentrischgreifer
PZN-plus 100 mit werkstiick-
spezifischen Greiferfingern
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Nachgiebiger Kraftsensor

nachgiebiger Kraft-Momenten-Sensor fiir den Ausgleich von
Bauteiltoleranzen und Positionsungenavigkeiten des Werkstiicks
oder Werkzeugs

Einsatzgebiet

Beim Fiigen oder bei sonstigen Montagevorgéingen (Einpress-
vorgiinge, Klebe- oder Polieraufgaben, etc.). Speziell bei Hand-
habungsaufgaben dient die feinfishlige Kollisionsiiberwachung
sowohl dem Schutz des Werkzeugs als auch des Werkstiicks.

Vorteile - lhr Nutzen

Messung der Kriifte und Momente [N und Nm]
in allen sechs Freiheitsgraden

Messung Auslenkung [mm und Grad]

in allen sechs Freiheitsgraden

Einfache Anbindung an eine Steverung

fiir minimalen Montage- und Inbetriebnahmeautwand
Nachgiebigkeit bis zu 1.4 mm und 1.4°

fiir erhihte Betriebssicherheit

Symmetrische Anordnung der Messzellen

fiir die effiziente und rechenzeitoptimierte Berechnung
der Verschiebung des Tool-Center-Points
Betriehsanzeige durch LED

2ur Kontrolle des Betriebszustandes direkt am Sensor

Mechanischer Uberlastschutz
zum Schutz des Sensors

Allgemeine Informationen zur Baureihe

Material
hochfeste, hartheschichtete Aluminiumlegierung

Lieferumfang

Sensor, Software fiir PC-Verbindung, Montagestecker, Betriebs- und
Wartungsanleitung, Herstellererklgrung

Zubehor

Adapterkabel, Verlingerungskabel fiir CAN und RS-232 auf Anfrage

Gewiihrleistung
24 Monate
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Datenschnitistellen
CAN von 10 KBaud bis 1 MBaud (DeviceNET auf Anfrage)
RS-232 1200 Baud bis 115200 Baud, RS-485 (auf Anfrage)

Datenaktualisierungsraten
Aktualisierung der Messdaten: 1 ms
Kleinste Antwortzeit < 200 ps bei 1 MBaud (CAN)

Software
Testsoftware zur Abfrage aller Funktionalitiiten und zur Inbetriebnahme, basierend
auf Agilent Vee. Lauffihig auf Win 9x, Win NT, Win 2000 und Win XP.

Geriiteanschluss
8-poliger Rundsteckverbinder, Kabellinge 300 mm
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FTC

Funktionsschnittbild

o Lichtleiter o Optische Auswerteeinheit o Gehduse

2ur Anzeige des Betriebszustandes 2ur Bestimmung der anliegenden Lasten gewichtsoptimiert durch Verwendung einer

harteloxierten, hochfesten Aluminium-

o Balgdichtung o Federelemente legierung

2ur groben Schmutzabdeckung 2ur Realisierung einer definierten Steifigkeit
o Direktmontage o Verriegelung

durch standardisierte 150 9409-Schnittstelle definiert nachgiebige zentrische Verriegelung;

fiir Roboter pneumatischer Antrigh

Funktionsheschreibung

Der Kraft-Momenten-Sensor FTC ist eine Kombination aus mechanischer Flexibilitit Die symmetrische Anordnung der Messzellen erméglicht eine effiziente und rechen-
und einem opto-elektronischen Positionsmesssystem fir alle sechs Freiheitsgrade. zeitoptimierte Berechnung der Belastung in allen sechs Freiheitsgraden sowie die
Die Nachgiebigkeit verhindert einen sprunghaften Anstieg der Messwerte bei Verschiebung des Tool-Center-Points. Ein schnelles Steuern und Regeln des Roboters
Beriihrung und ermdglicht somit kraftgeregelte Montagevorgiinge mit geringster in Echtzeit ist dank einer Ausgabe der Messwerte im TkHz-Takt mdglich.

Verzigerung. Der Sensor misst iber vier Hochgeschwindigkeits-DSP-Messzellen die
Verschiebung zweier ibereinander liegenden Platten. Federelemente verbinden die
Platten und iber eine Steifigkeitsmatrix werden aus den Verschiebungen Krifte und
Momente errechnet.
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Zubehor

Verschraubungen

Zubehér von SCHUNK - die
passende Ergiinzung fiir
hachste Funkfionalifit,

Luverlissigkeit und Prozess-
sicherheit aller Automations-
module.

Verliingerungskabel

FTC

Messen - Kraftsensoren - Nachgiebig

Adapterplatten

@® Die spezifische Grifle des gewiinschten Zubehdrs, Verfiigbarkeit fiir die BaugriBe sowie Bezeichnung und Ident.-Nr. entnehmen Sie bitte den Nebenansichten am Ende
der jeweiligen BaugriBe. Weiterfiihrende Informationen zu unserem Zubehdrprogramm finden Sie im Katalogteil , Zubehdr”.

Allgemeine Hinweise zur Baureihe
Programmierung

Set Befehle, Get Befehle, Info Befehle

Alle Funktionen kénnen mittels einfacher Charakteriibergabe ausgeldst werden.
Dadurch werden keine Treiber bendtigt. Einbindung in jede Software mdglich.
Fernwartung

PC mit Sensor (Client) und Femwartungs-PC (Master) miissen am Internet ange-

schlossen sein und auf beiden PCs muss die Software (Lieferumfang) akfiviert sein.

Web-Server-Lésung auf Anfrage.
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Anbindung

Anbindung mittels Ein- und Ausgiingen auf Anfrage: Abfrage und Teachen aller Grenz-
werte mittels Digital Input (DI) und Digital Output (DO) an kundenseitiger Steuerung.
Hierzu wird ein separates Modul bendtigt.

Messgenavigkeit
5 % entlang der Hauptachsen fiir Auslenkung bis 1 mm und = 1 Grad.
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FTC-050

Kriifte und Momente

FTC-050-80 FTC-050-40
M f maox. 300 N max. 150 N
B F, maox. 300 N max. 150 N
W, maox 300N max. 150 N
B M, max. 7 Nm max. 4 Nm
B M, max. 7 Nm max. 4 Nm
B M, max. 15 Nm max. 8 Nm
@ In allen sechs Freiheitsgraden sind Uberlastungen bis zu
den angegebenen Werten erlaubt, ohne dass der Sensor
20 Schaden kommt. Zuldssige tuflere Krifte und
Momente bei Uberschreiten des max. méglichen Bewe-
qungshereiches des werkzeugseitigen Flansches. System
liegt an inneren Anschliigen an. Nach Uberschreiten der
angegebenen duBeren Krifte bzw. Momente wird Ver-
riegelung entgegen Betiitigungsdruck entriegelt.
Technische Daten
Bezeichnung FTC-050-80 FTC-050-80-V FTC-050-40 FTC-050-40-V
[dent . 0322300 0322301 0322302 0322303
Messbereich Auslenkung
translatorisch X, Y, 7 [mm] +10 +10 +10 +10
rofatorisch o, {3, ¥ [°] £10 £10 £10 £10
Bewegungsbereich
translatorisch X, Y, Z [mm] £14 +14 x4 +14
rofatorisch o, B, y [°] 14 14 +14 +14
Uberlast
ki, Fy IN] 400 400 200 200
k. IN] 350 350 180 180
M, My [Nm] 14 14 8 8
M, [Nm] 25 25 13 13
Verriegelung bei 6 bar
R, Fy IN] - 450 - 200
k. IN] - 450 - 230
M, My [Nm] - 20 - 12
M, [Nm] - 35 - 20
Schnittstellen roboterseitig 150 9409-1-A50
Schnittstellen werkzeugseitig IS0 9409-1-A50 sowie fir Greifertyp PIN 64
Massentriigheitsmoment Ixx, lyy [kg an’] 395 85.6 395 85.6
Massentriigheitsmoment lzz [kg am?] 58.0 937 58.0 937
Figenmasse [ke] 1.56 2.56 1.56 2.56
min. Umgebungstemperatur [°(] 5 5 5 5
max. Umgebungstemperatur [°( 55 55 55 55
Spannungsversorgung [vb(] 10-26 10- 26 10- 26 10- 26
Leistungsaufnahme [W] 18 18 18 18
Dichtheit P 65 65 65 65

@® Sensor FTC050 mit variabler Steifigkeit (80) und (40) Federn, Sensor FIC-050-XX mit pneumatischer, einfach wirkender Verriegelung (V), Sensor FTC-050 Leichtbau-
version mit variabler Steifigkeit (80) und (40) Federn
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FTC-050

Hauptansichten
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(® Mnschluss roboterseitig (@ Befriebsanzeige
@ Anschluss werkzeugseitig Anschlusskabel
® Durchgangslochbohrung zur

Anschraubung mit Schraube

(im Beipack)

Mafle mit Verriegelung
(1) Anschluss roboerseitig (@ Betrighsanzeige
@ Anschluss werkzeugseifig Anschlusskabel
® Durchgangslochbohrung zur

Anschraubung mit Schraube

(im Beipack)
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FTCL-050

Kriifte und Momente

FTCL-050-80 FTCL-050-40
M f maox. 300 N max. 150 N
B F, maox. 300 N max. 150 N
W, maox 300N max. 150 N
B M, max. 7 Nm max. 4 Nm
B M, max. 7 Nm max. 4 Nm
B M, max. 15 Nm max. 8 Nm
@ In allen sechs Freiheitsgraden sind Uberlastungen bis zu
den angegebenen Werten erlaubt, ohne dass der Sensor
20 Schaden kommt. Zuldssige tuflere Krifte und
Momente bei Uberschreiten des max. méglichen Bewe-
qungshereiches des werkzeugseitigen Flansches. System
liegt an inneren Anschliigen an. Nach Uberschreiten der
angegebenen duBeren Krifte bzw. Momente wird Ver-
riegelung entgegen Betiitigungsdruck entriegelt.
Technische Daten
Bezeichnung FTC1-050-80 FTCL 50-40
[dent . 0322351 0322350
Messbereich Auslenkung
translatorisch X, Y, 7 [mm] +10 £10
rofatorisch o, {3, ¥ [°] £10 £10
Bewegungsbereich
translatorisch X, Y, Z [mm] +14 +14
rofatorisch o, B, y [°] 14 +14
Uberlast
FXI FY [N] - -
Fz [N] B B
M, My [Nm] - -
M, [Nm] - -
Verriegelung bei 6 bar
Fx, FY [N] B B
F, IN] - -
M, My [Nm] - -
M, [Nm] - -
Schnittstellen roboterseitig 150 9409-1-A50
Schnittstellen werkzeugseitig 190 9409-1-A50 sowie fiir Greifertyp PIN 64
Massentriigheitsmoment Ixx, lyy [kg an’] 15 151
Massentriigheitsmoment lzz [kg am?] U3 U3
Figenmasse [ke] 0.96 0.96
min. Umgebungstemperatur [°(] 5 5
max. Umgebungstemperatur [°(] 55 55
Spannungsversorgung [vb(] 10-26 10-26
Leistungsaufnahme [W] 18 18

@ Sensor FTC-050 mit variabler Steifigkeit (80) und (40) Fedem, Sensor FIC-050-XX mit pneumatischer, einfach wirkender Verriegelung (V), Sensor FTC-L-050 Leichtbau-
version mit variabler Steifigkeit (80) und (40) Federn
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FTCL-050

Messen - Kraftsensoren - Nachgiebig

Hauptansichten
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Bezeichnung [dent.Nr.
AFTC050-50 A100 0322320
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(® Anschluss roboterseitig
@ Anschluss werkzeugseitig

(@ Befriebsanzeige
Anschlusskabel

Adapterkabel
Bezeichnung Schnitistelle Liinge [dent-Nr.
FTCKRS 232-5 RS-232 5m 0322340
FTCK-CAN-S AN 5m 0322341
FTCK-RS 232-10 RS-232 10m 0322342
FTCK-CAN-10 CAN 10m 0322343
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