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Type

Greifertyp

Baugröße

Greifkraftsicherung

Dämpfung

Schwenkwinkelbereich

Modularer Aufbau

Varianten der Baureihe

32 40 50 64 30 38 45

{} AS IS
ohne außensichernd innensichernd

90° 180°

GSM

E S
Elastomerdämpfung hydraulische Stoßdämpfer

16 20 25 32 40 16 20 25 32 40

P Z W R

{} AS
ohne außensichernd 
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1115

Bestellbeispiel

Schwenkwinkelbereich

Dämpfung

Greifkraftsicherung

Baugröße

Greifertyp

Type

P 20 AS E

90° / 180°

E = mit Elastomerdämpfung
S = mit Stoßdämpfern

16 / 20 / 25 / 30 / 32 / 38 /40 / 45 / 50 / 64

P = Parallelgreifer
Z = Zentrischgreifer
W = Winkelgreifer
R = Radialgreifer

GSM – – –

Greif-Schwenk-Modul

0°

-3°

180°

183°

Sta
rtw

ink
el Endwinkel

Schwenkbereich
Einstellbereich Startwinkel
Einstellbereich Endwinkel
Schaltbereich Sensoren

0°

-3°

Start-
winkel

End-
winkel

90° 93°

Schwenkbereich
Einstellbereich Startwinkel
Einstellbereich Endwinkel
Schaltbereich Sensoren

• bei 90°-Einheiten • bei 180°-Einheiten

Endlageneinstellbarkeit und Schaltbereich der Sensoren

ohne / außensichernd / innensichernd

090–

V e r k a u f  ✆ + 4 9 - 7 1 3 3 - 1 0 3 - 2 5 0 3   · T e c h n i k  ✆ + 4 9 - 7 1 3 3 - 1 0 3 - 2 6 9 6
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