GWB

Pneumatisch - 2-Finger-Radialgreifer - Universalgreifer

al

Baugrofien Eigenmasse Greifmoment Offnungswinkel pro Finger ~ Werkstiickgewicht Kraftschluss
34..100 0.14kg .. 3.5 kg 2.1 Nm .. 127 Nm 10°..90° 0.3kg .. 6.0kg
Anwendungsheispiel

Greif-Schwenk-Kombination zur o 2-Finger-Winkelgreifer GWB 64 o Schwenkeinheit SRU 35.2-180-3-4
Handhabung von kleinen Steckachsen.

Der 180°-Offnungswinkel des Greifers

ersetzt eine ansonsten notwendige

Hubeinheit.
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GWB

Pneumatisch - 2-Finger-Radialgreifer - Universalgreifer

Universeller Radialgreifer

180°-Winkelgreifer, mit Greitkraftsicherung und kriiftigem
Kulissenantrieb

Einsatzgebiet

Fiir Anwendungsbereiche, die neben einer groBen Greifkraft, durch
den radial gestalteten Backenhub, kiirzestmagliche Bewegungs-
abléufe erfordern.

Vorteile = lhr Nutzen

Einstellbarer Offnungswinkel von 20° bis 180°
erméglicht ein vielseitiges Anwendungsspekirum

Mit mechanischer Greifkraftsicherung ausgestattet
um die Greiferfinger mit der angegebenen Federkraft geschlossen
20 halten.

Energieversorgung iiber schlauchlosen Direktanschluss
oder iiber Verschraubungen
fiir flexible Druckversorgung in allen Automatisierungslosungen

Kinematik
Kulissengetriebe fiir besonders hohe Greifkraft im Moment des
Werkstiickkontaktes

Aligemeine Information zur Baureihe
Wirkprinzip
Kulissenantrieb

Gehiivsematerial
Aluminiumlegierung, harteloxiert

Grundbackenmaterial
Stahl

Betiitigung
pneumatisch, Gber gefilterte Druckluft (10 pm): trocken, gedlt oder ungedilt

Druckmittel: Anforderung an die Giteklasse der Druckluft nach DIN ISO 8573-1:
Guteklasse 4

Verkouf @ +49-7133-103-2503

SCHUNK &S’

Gewihrleistung
24 Monate

Lieferumfang
Halter fiir Nherungsschalter, Zentrierhiilsen, O-Ringe fir Direktanschluss, Monfage-
und Betriebsanleitung mit Herstellererkldrung

Technik © +49-7133-103-2696 705




GWB

Pneumatisch - 2-Finger-Radialgreifer - Universalgreifer

Funktionsschnitthild

o Grundfinger o Gehiuse o Zentrier- und

zur Adaption der werkstiickspezifischen gewichtsoptimiert durch Verwendung einer Befestigungsmoglichkeiten

Greiferfinger harteloxierten, hochfesten Aluminiumlegierung fiir universelle Montage des Greifers
o Kinematik o Antrieb

Kulissengetriebe fiir besonders hohe Greifkraft pneumatisch, fiir hohe Leistungsdichte

im Moment des Werkstiickkontaktes

Funktionsheschreibung Optionen und spezielle Informationen

Der runde Kolben wird dber Druckluft nach oben bzw. nach unten gedriickt. 180°-Winkelgreifer (Radialgreifer) sind vorteilhaft, um eine weitere Hubbewegung
Die beiden Stifte des Kulissengetriebes bewegen sich dabei mit und auch relafiv zur zu sparen. Durch das Wegschwenken jeder Backe um 90° ist diese meist aus dem
Nut in den Aufsatzbacken. Im Moment des Greifens erreichen die beiden Stifte den Arbeitshereich entfernt, eine Hubbewegung zum Riickzug des gesamten Greifers
groBten Hebelorm. kann entfallen.
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GWB

Pneumatisch - 2-Finger-Radialgreifer - Universalgreifer

Zubehor

Verschraubungen

Lubehr von SCHUNK — die
passende Ergtnzung fiir
hichste Funkfionalitiit,
Luverldssigkeit und Prozess-
sicherheit aller Aufomations-
module.

Kunststoff-Einstitze
Quentes

Haftkissen HKI

Druckerhaltungsventile
SDV-P

Induktive Niherungs-
schalter IN

Sensorkabel
W/WK/KV/GK

Sensor-Verteiler V

@ Die spezifische Grife des gewiinschten Zubehdrs, Verfiigharkeit fiir die Baugrife sowie Bezeichnung und Ident-Nr. entnehmen Sie bitte den Nebenansichten am Ende der
jeweiligen BaugriBe. Weiterfihrende Informationen zu unserem Zubehdrprogramm finden Sie in unserem Katalogteil , Zubehéir”.

Allgemeine Hinweise zur Baureihe

Greifmoment
Greifmoment beschreibt die arithmetische Summe der Greifmomente je Greifhacke.

Fingerldnge

Die Fingerlinge wird ab Oberkante des Greifergehiiuses in Richtung der Houptachse gemessen.

Bei Uberschreitung der max. zulissigen Fingerlinge muss ebenso wie bei schweren
Finger eine Drosselung der Bewegungsgeschwindigkeit der Backen und /oder eine
Verkleinerung des Offnungswinkels vorgenommen werden. Die Lebensdaver des
Greifers kann sich verkirzen.

Wiederholgenauigkeit
ist definiert als Streuung der Endlage bei 100 aufeinanderfolgenden Hiiben.

Verkouf @ +49-7133-103-2503

SCHUNK &S’

Werkstiickgewicht

Das empfohlene Werkstiickgewicht wird errechnet bei Kraftschluss mit einem
Haftreibwert von 0,1 und einer Sicherheit von 2 gegen Rutschen des Werkstiicks bei
Erdbeschleunigung g. Bei Formschluss ergeben sich deutlich hihere zuldissige
Werkstiickgewichte.

SchlieB- und Offnungszeiten

SchlieB- und Offnungszeiten sind reine Bewegungszeiten der Grundbacken bzw.
finger. Ventilschaltzeiten, Schlauchbefiillungszeiten oder SPS-Reaktionszeiten sind
nicht enthalten und bei der Ermittlung von Zykluszeiten zu beriicksichtigen.

Technik © +49-7133-103-2696 707




GWB 34

Pneumatisch - 2-Finger-Radialgreifer - Universalgreifer

Greifkraft Auiengreifen Fingerbelastung
Greifkraft ;
200 T _Gweaaabar  —GWB 346 bar
160
120
80 \\
s S
Z
“Limm 10 20 30 40 50
Fingerlinge
B M mox. 3.9 Nm
W M, max. 0.3 Nm
M Fomox 500N
@® Momente und Kriifte gelren je Grundbacke und diirfen
untereinander gleichzeifig auftreten. Bei Uberschreitung
des max. zuldssigen Fingergewichts ist zwingend eine
Drosselung vorzunehmen, dass die Backenbewegung
schlag- und prelffrei erfolgt. Die Lebensdauer kann sich
verringen.
Technische Daten
Bezeichnung GWB 34
Ident.-Nr. 0307135
Offnungswinkel pro Backe [°] 90.0
Uberspannungswinkel pro Backe biszu ~~ [°] 20
SchlieBmoment [Nm] 2112
durch Feder abgesichertes SchlieBmoment  [Nm] 0.5
Figenmasse kgl 0.14
empfohlenes Werkstiickgewicht kgl 0.3
Fluidverbrauch pro Doppelhub [cm?] 45
Nenndruck [bar] 6.0
Mindestdruck [bar] 40
Maximaldruck [bar] 6.5
Schliefzeit [s] 0.3
Offnungszeit [s] 04
max. zuldssige Fingerlinge [mm] 40.0
max. zulissige Masse pro Finger kgl 0.07
Dichtheit IP 20
min. Umgebungstemperatur [°Q -10.0
max. Umgebungstemperatur [°(] 90.0
Wiederholgenavigkeit [mm] 0.1

® Der Offnungswinkel der Grundbacken kann begrenzt werden.

708 www.schunk.com SCHUNKg®



GWB 34

Pneumatisch - 2-Finger-Radialgreifer - Universalgreifer

Hauptansichten
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Die Zeichnung zeigt den Greifer in der Grundausfiihrung mit geschlossenen Backen, A Houpt, Direktanschluss Greier Gffnen
ohne maBliche Beriicksichtigung der nachstehend beschriebenen Optionen. Bb Houpt, Diektanschluss Greffer schlefen
(1 Greiferanschluss
(2 Fingeranschluss
@ Alterativ/zusiitzlich zur federgestiitzten, mechanischen Greifkraftsicherung kann
fir Innen- bzw. AuBengreifen auch das Druckerhaltungsventil SDV-P eingesetzt
werden (siehe Katalogteil , Zubehdr”).
Schlauchloser Direktanschluss Anbausatz fiir Ndherungsschalter M8/M12
o~ 20 _
12
: L]
! j
@
® Adopter Der Anbausatz besteht aus 2 Halterungen, 2 Zwischenhiilsen und Kleinteilen.
@  Greffer Die Naherungsschalter missen separat bestellt werden.
Der Direktanschluss dient zur Druckversorgung des Greifers ohne stéranfdllige Ver- Bezeichnung Ident.-Nr.
schlauchung. Das Druckmedium wird stattdessen durch Bohrungen in der Anschraubplatte HG-GWB 34 0300740

gefihrt,

SCHUNKg‘@ Verkouf © +49-7133-103-2503 . Technik ©® +49-7133-103-2696 709



GWB 34

Pneumatisch - 2-Finger-Radialgreifer - Universalgreifer

Fingergestaltung
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Vorschlag fiir AnschlussmaBie Greiferfinger

Eﬂ Weiterfiihrende Informationen und Einzelteile des genannten Zubehiirs finden Sie im Katalogteil , Zubehiir”.
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GWB 34

Pneumatisch - 2-Finger-Radialgreifer - Universalgreifer

Sensorik

Endstellungsabfrage: Endstellungsabfrage:

Induktive Néherungsschalter, direkt montierbar Induktive Néherungsschalter, iber Anbausatz montierbar
Bezeichnung Ident.-Nr Vorzugsprodukt Bezeichnung Ident.-Nr. Vorzugsprodukt
IN 40-5-M12 0301574 HG-GWB 34 0300740
I 40-S-M5-NPN 0301492 IN120-5M12 0301592
IN 40-5-M5-PNP 0301491 IN 80-5-M12 0301578
IN 40-5-M8 0301474 0 IN 80-5-M8 0301478 .
INK 405 0301555 IN-C 80--M8 0301475

INK 1205 0301562

@ Pro Greifer werden zwei Sensoren (Schliefler /S) bendtigt sowie optional INK 80 0301550

INK 80-SL 0301579

Verliingerungskabel.

@® Pro Greifer werden zwei Sensoren (Schliefer/S) bendtigt sowie optional
Verlingerungskabel.

Verlingerungskabel fiir Niiherungsschalter/Magnetschalter

Bezeichnung Ident.-Nr
GK 3-M5-PNP/NPN 0301652
6K 3-M8 0301622
KV 10-M12 0301596
KV 10-M8 0301496
KV 20-M12 0301597
KV 20-M8 0301497
KV 3-M12 0301595
KV 3-M8 0301495
W 3M12 0301503
W 3-M5-PNP/NPN 0301650
W 5-M12 0301507
WK 3-M8 0301594
WK 5-M8 0301502

@ Bei den Sensorkabeln beachten Sie bitte die minimal zuliissigen Biegeradien. Diese
betragen im Allgemeinen 35 mm.

Eﬂ Weiterfihrende Informationen und Einzelfeile des genannten Zubehiirs finden Sie im Katalogteil , Zubehir”.
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GWB 44

Pneumatisch - 2-Finger-Radialgreifer - Universalgreifer

Greifkraft Auiengreifen Fingerbelastung
Greifkraft s
600 T _Gwe 44/4 bar —GWB 44/6 bar
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Fingerlinge
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M M, max. 0.5Nm
M F omox 100.0N
@® Momente und Kriifte gelren je Grundbacke und diirfen
untereinander gleichzeifig auftreten. Bei Uberschreitung
des max. zuldssigen Fingergewichts ist zwingend eine
Drosselung vorzunehmen, dass die Backenbewegung
schlag- und prelffrei erfolgt. Die Lebensdauer kann sich
verringen.
Technische Daten
Bezeichnung GWB 44
Ident.-Nr. 0307136
Offnungswinkel pro Backe [°] 90.0
Uberspannungswinkel pro Backe biszu ~~ [°] 20
SchlieBmoment [Nm] 8.19
durch Feder abgesichertes SchlieBmoment  [Nm] 18
Figenmasse kgl 0.34
empfohlenes Werkstiickgewicht kgl 0.9
Fluidverbrauch pro Doppelhub [cm?] 16.0
Nenndruck [bar] 6.0
Mindestdruck [bar] 40
Maximaldruck [bar] 6.5
Schliefzeit [s] 04
Offnungszeit [s] 0.5
max. zuldssige Fingerlinge [mm] 50.0
max. zulissige Masse pro Finger kgl 0.12
Dichtheit IP 20
min. Umgebungstemperatur [°Q -10.0
max. Umgebungstemperatur [°(] 90.0
Wiederholgenavigkeit [mm] 0.1

® Der Offnungswinkel der Grundbacken kann begrenzt werden.
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GWB 44

Pneumatisch - 2-Finger-Radialgreifer - Universalgreifer

Hauptansichten
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Die Zeichnung zeigt den Greifer in der Grundausfiihrung mit geschlossenen Backen, A Houpt, Direktanschluss Greier Gffnen
ohne maBliche Beriicksichtigung der nachstehend beschriebenen Optionen. Bb  Haupt., Direktanschluss Greifer schlieflen

(1 Greiferanschluss
(2 Fingeranschluss
@ Alterativ/zusiitzlich zur federgestiitzten, mechanischen Greifkraftsicherung kann

fir Innen- bzw. AuBengreifen auch das Druckerhaltungsventil SDV-P eingesetzt
werden (siehe Katalogteil , Zubehdr”).

Schlauchloser Direktanschluss Anbausatz fiir Ndherungsschalter M8/M12

20
12

47.5

) F
L
61
® Adopter Der Anbausatz besteht aus 2 Halterungen, 2 Zwischenhiilsen und Kleinteilen.
@  Greffer Die Naherungsschalter missen separat bestellt werden.
Der Direktanschluss dient zur Druckversorgung des Greifers ohne stéranfdllige Ver- Bezeichnung Ident.-Nr.
schlauchung. Das Druckmedium wird stattdessen durch Bohrungen in der Anschraubplatte HG-GWB 44 0300741
gefihrt,
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GWB 44

Pneumatisch - 2-Finger-Radialgreifer - Universalgreifer

Fingergestaltung
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Vorschlag fiir AnschlussmaBie Greiferfinger

Eﬂ Weiterfiihrende Informationen und Einzelteile des genannten Zubehiirs finden Sie im Katalogteil , Zubehiir”.

714 www.schunk.com SCHUNKﬁ®



GWB 44

Pneumatisch - 2-Finger-Radialgreifer - Universalgreifer

Sensorik

Endstellungsabfrage: Endstellungsabfrage:

Induktive Néherungsschalter, direkt montierbar Induktive Néherungsschalter, iber Anbausatz montierbar
Bezeichnung Ident.-Nr Vorzugsprodukt Bezeichnung Ident.-Nr. Vorzugsprodukt
IN 40-5-M12 0301574 HG-GWB 44 0300741
I 40-S-M5-NPN 0301492 IN120-5M12 0301592
IN 40-5-M5-PNP 0301491 IN 80-5-M12 0301578
IN 40-5-M8 0301474 0 IN 80-5-M8 0301478 .
INK 405 0301555 IN-C 80--M8 0301475

INK 1205 0301562

@ Pro Greifer werden zwei Sensoren (Schliefler /S) bendtigt sowie optional INK 80 0301550

INK 80-SL 0301579

Verliingerungskabel.

® Pro Greifer werden zwei Sensoren (Schliefer/S) bendtigt sowie optional
Verlingerungskabel.

Verlingerungskabel fiir Niiherungsschalter/Magnetschalter

Bezeichnung Ident.-Nr
GK 3-M5-PNP/NPN 0301652
6K 3-M8 0301622
KV 10-M12 0301596
KV 10-M8 0301496
KV 20-M12 0301597
KV 20-M8 0301497
KV 3-M12 0301595
KV 3-M8 0301495
W 3M12 0301503
W 3-M5-PNP/NPN 0301650
W 5-M12 0301507
WK 3-M8 0301594
WK 5-M8 0301502

@ Bei den Sensorkabeln beachten Sie bitte die minimal zuliissigen Biegeradien. Diese
betragen im Allgemeinen 35 mm.

Eﬂ Weiterfihrende Informationen und Einzelfeile des genannten Zubehiirs finden Sie im Katalogteil , Zubehir”.
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GWB 54

Pneumatisch - 2-Finger-Radialgreifer - Universalgreifer

Greifkraft Auiengreifen Fingerbelastung
Greifkraft ;
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600
400 \\
N
200 R — .
Z —
“Limmli20 40 60 80
Fingerlinge
B M max. 10.0 Nm
M M, mox. 1.0 Nm
W Fomox 180.0N
@® Momente und Kriifte gelren je Grundbacke und diirfen
untereinander gleichzeifig auftreten. Bei Uberschreitung
des max. zuldssigen Fingergewichts ist zwingend eine
Drosselung vorzunehmen, dass die Backenbewegung
schlag- und prelffrei erfolgt. Die Lebensdauer kann sich
verringen.
Technische Daten
Bezeichnung GWB 54
Ident.-Nr. 0307137
Offnungswinkel pro Backe [°] 90.0
Uberspannungswinkel pro Backe biszu ~~ [°] 20
SchlieBmoment [Nm] 15.08
durch Feder abgesichertes SchlieBmoment  [Nm] 29
Figenmasse kgl 0.56
empfohlenes Werkstiickgewicht kgl 14
Fluidverbrauch pro Doppelhub [cm?] 36.0
Nenndruck [bar] 6.0
Mindestdruck [bar] 40
Maximaldruck [bar] 6.5
Schliefzeit [s] 0.6
Offnungszeit [s] 0.7
max. zuldssige Fingerlinge [mm] 60.0
max. zulissige Masse pro Finger kgl 0.2
Dichtheit IP 20
min. Umgebungstemperatur [°Q -10.0
max. Umgebungstemperatur [°(] 90.0
Wiederholgenavigkeit [mm] 0.1

® Der Offnungswinkel der Grundbacken kann begrenzt werden.
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GWB 54

Pneumatisch - 2-Finger-Radialgreifer - Universalgreifer

Hauptansichten
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Die Zeichnung zeigt den Greifer in der Grundausfiihrung mit geschlossenen Backen, A Houpt, Direktanschluss Greier Gffnen
ohne maBliche Beriicksichtigung der nachstehend beschriebenen Optionen. Bb Houpt, Diektanschluss Greffer schlefen
(1 Greiferanschluss
(2 Fingeranschluss
@ Alterativ/zusiitzlich zur federgestiitzten, mechanischen Greifkraftsicherung kann
fir Innen- bzw. AuBengreifen auch das Druckerhaltungsventil SDV-P eingesetzt
werden (siehe Katalogteil , Zubehdr”).
Schlauchloser Direktanschluss Anbausatz fiir Ndherungsschalter M8/M12
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® Adopter Der Anbausatz besteht aus 2 Halterungen, 2 Zwischenhiilsen und Kleinteilen.
@  Greffer Die Naherungsschalter missen separat bestellt werden.
Der Direktanschluss dient zur Druckversorgung des Greifers ohne stéranfdllige Ver- Bezeichnung Ident.-Nr.
schlauchung. Das Druckmedium wird stattdessen durch Bohrungen in der Anschraubplatte HG-GWB 54-80 0300742

gefihrt,
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GWB 54

Pneumatisch - 2-Finger-Radialgreifer - Universalgreifer

Fingergestaltung
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Vorschlag fiir AnschlussmaBie Greiferfinger

Eﬂ Weiterfiihrende Informationen und Einzelteile des genannten Zubehiirs finden Sie im Katalogteil , Zubehiir”.
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GWB 54

Pneumatisch - 2-Finger-Radialgreifer - Universalgreifer

Sensorik

Endstellungsabfrage: Endstellungsabfrage:

Induktive Néherungsschalter, direkt montierbar Induktive Néherungsschalter, iber Anbausatz montierbar
Bezeichnung Ident.-Nr Vorzugsprodukt Bezeichnung Ident.-Nr. Vorzugsprodukt
IN 40-5-M12 0301574 HG-GWB 54-80 0300742
I 40-S-M5-NPN 0301492 IN120-5M12 0301592
IN 40-5-M5-PNP 0301491 IN 80-5-M12 0301578
IN 40-5-M8 0301474 0 IN 80-5-M8 0301478 .
INK 405 0301555 IN-C 80--M8 0301475

INK 1205 0301562
: : : P —— INK 80-S 0301550
@® Pro Greifer werden zwei Sensoren (SchlieBier/S) bendtigt sowie optional TSI T01579

Verliingerungskabel.

@® Pro Greifer werden zwei Sensoren (Schliefler /S) benétigt sowie optional
Verlingerungskabel.

Verlingerungskabel fiir Niiherungsschalter/Magnetschalter

Bezeichnung Ident.-Nr
GK 3-M5-PNP/NPN 0301652
6K 3-M8 0301622
KV 10-M12 0301596
KV 10-M8 0301496
KV 20-M12 0301597
KV 20-M8 0301497
KV 3-M12 0301595
KV 3-M8 0301495
W 3M12 0301503
W 3-M5-PNP/NPN 0301650
W 5-M12 0301507
WK 3-M8 0301594
WK 5-M8 0301502

@ Bei den Sensorkabeln beachten Sie bitte die minimal zuliissigen Biegeradien. Diese
betragen im Allgemeinen 35 mm.

Eﬂ Weiterfihrende Informationen und Einzelfeile des genannten Zubehiirs finden Sie im Katalogteil , Zubehir”.
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GWB 64

Pneumatisch - 2-Finger-Radialgreifer - Universalgreifer

Greifkraft Auiengreifen Fingerbelastung
Greifkraft :
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@® Momente und Kriifte gelren je Grundbacke und diirfen
untereinander gleichzeifig auftreten. Bei Uberschreitung
des max. zuldssigen Fingergewichts ist zwingend eine
Drosselung vorzunehmen, dass die Backenbewegung
schlag- und prelffrei erfolgt. Die Lebensdauer kann sich
verringen.
Technische Daten
Bezeichnung GWB 64
Ident.-Nr. 0307138
Offnungswinkel pro Backe [°] 90.0
Uberspannungswinkel pro Backe biszu ~~ [°] 20
SchlieBmoment [Nm] 27.45
durch Feder abgesichertes SchlieBmoment  [Nm] 5.2
Figenmasse kgl 0.85
empfohlenes Werkstiickgewicht kgl 2.2
Fluidverbrauch pro Doppelhub [cm?] 57.0
Nenndruck [bar] 6.0
Mindestdruck [bar] 40
Maximaldruck [bar] 6.5
Schliefzeit [s] 0.6
Offnungszeit [s] 0.7
max. zuldssige Fingerlinge [mm] 80.0
max. zulissige Masse pro Finger kgl 0.32
Dichtheit IP 20
min. Umgebungstemperatur [°Q -10.0
max. Umgebungstemperatur [°(] 90.0
Wiederholgenavigkeit [mm] 0.1

® Der Offnungswinkel der Grundbacken kann begrenzt werden.

720 www.schunk.com SCHUNKg®



GWB 64

Pneumatisch - 2-Finger-Radialgreifer - Universalgreifer
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Die Zeichnung zeigt den Greifer in der Grundausfiihrung mit geschlossenen Backen,
ohne maBliche Beriicksichtigung der nachstehend beschriebenen Optionen.

@ Alterativ/zusiitzlich zur federgestiitzten, mechanischen Greifkraftsicherung kann
fiir Innen- bzw. Auflengreifen auch das Druckerhaltungsventil SDV-P eingesetzt
werden (siehe Katalogteil , Zubehdr”).

Schlauchloser Direktanschluss

A Haupt, Direktanschluss Greifer Gffnen
B,b Houpt, Direktanschluss Greifer schliefien
(1 Greiferanschluss

(2 Fingeranschluss

Anbausatz fiir Ndherungsschalter M8/M12

(3 Mapter

@) Greifer

Der Direktanschluss dient zur Druckversorgung des Greifers ohne stiranfiillige Ver-
schlauchung. Das Druckmedium wird stattdessen durch Bohrungen in der Anschraubplatte
gefihrt,

Verkauf @ +49-7133-103-2503

SCHUNK &S’

Der Anbausatz besteht aus 2 Halterungen, 2 Zwischenhiilsen und Kleinteilen.
Die Naherungsschalter missen separat bestellt werden.

Bezeichnung Ident.-Nr.
HG-GWB 54-80 0300742
Technik © +49-7133-103-2696 72



GWB 64

Pneumatisch - 2-Finger-Radialgreifer - Universalgreifer

Fingergestaltung
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Vorschlag fiir AnschlussmaBie Greiferfinger

Eﬂ Weiterfiihrende Informationen und Einzelteile des genannten Zubehiirs finden Sie im Katalogteil , Zubehiir”.
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GWB 64

Pneumatisch - 2-Finger-Radialgreifer - Universalgreifer

Sensorik

Endstellungsabfrage: Endstellungsabfrage:

Induktive Néherungsschalter, direkt montierbar Induktive Néherungsschalter, iber Anbausatz montierbar
Bezeichnung Ident.-Nr Vorzugsprodukt Bezeichnung Ident.-Nr. Vorzugsprodukt
IN 40-5-M12 0301574 HG-GWB 54-80 0300742
I 40-S-M5-NPN 0301492 IN120-5M12 0301592
IN 40-5-M5-PNP 0301491 IN 80-5-M12 0301578
IN 40-5-M8 0301474 0 IN 80-5-M8 0301478 .
INK 405 0301555 IN-C 80--M8 0301475

INK 1205 0301562

@ Pro Greifer werden zwei Sensoren (Schliefler /S) bendtigt sowie optional INK 80 0301550

INK 80-SL 0301579

Verliingerungskabel.

@® Pro Greifer werden zwei Sensoren (SchlieBer/S) bendtigt sowie optional
Verlingerungskabel.

Verlingerungskabel fiir Niiherungsschalter/Magnetschalter

Bezeichnung Ident.-Nr
GK 3-M5-PNP/NPN 0301652
6K 3-M8 0301622
KV 10-M12 0301596
KV 10-M8 0301496
KV 20-M12 0301597
KV 20-M8 0301497
KV 3-M12 0301595
KV 3-M8 0301495
W 3M12 0301503
W 3-M5-PNP/NPN 0301650
W 5-M12 0301507
WK 3-M8 0301594
WK 5-M8 0301502

@ Bei den Sensorkabeln beachten Sie bitte die minimal zuliissigen Biegeradien. Diese
betragen im Allgemeinen 35 mm.

Eﬂ Weiterfihrende Informationen und Einzelfeile des genannten Zubehiirs finden Sie im Katalogteil , Zubehir”.
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GWB 80

Pneumatisch - 2-Finger-Radialgreifer - Universalgreifer

Greifkraft Auiengreifen Fingerbelastung
Greifkraft ;
2400 T _GwBso4bar  —GWB 80/6 bar
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\
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800 \\
400 —
z
w Limm] 30 60 90 120
Fingerlinge
B M mox. 17.5Nm
M M, mox. 1.6 Nm
W F omox 400.0N
@® Momente und Kriifte gelren je Grundbacke und diirfen
untereinander gleichzeifig auftreten. Bei Uberschreitung
des max. zuldssigen Fingergewichts ist zwingend eine
Drosselung vorzunehmen, dass die Backenbewegung
schlag- und prelffrei erfolgt. Die Lebensdauer kann sich
verringen.
Technische Daten
Bezeichnung GWB 80
Ident.-Nr. 0307139
Offnungswinkel pro Backe [°] 90.0
Uberspannungswinkel pro Backe biszu ~~ [°] 20
SchlieBmoment [Nm] 50.0
durch Feder abgesichertes SchlieBmoment  [Nm] 105
Figenmasse kgl 1.6
empfohlenes Werkstiickgewicht kgl 27
Fluidverbrauch pro Doppelhub [cm?] 110.0
Nenndruck [bar] 6.0
Mindestdruck [bar] 40
Maximaldruck [bar] 6.5
Schliefzeit [s] 0.7
Offnungszeit [s] 0.8
max. zuldssige Fingerlinge [mm] 100.0
max. zulissige Masse pro Finger kgl 0.6
Dichtheit IP 20
min. Umgebungstemperatur [°Q -10.0
max. Umgebungstemperatur [°(] 90.0
Wiederholgenavigkeit [mm] 0.1

® Der Offnungswinkel der Grundbacken kann begrenzt werden.
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GWB 80

Pneumatisch - 2-Finger-Radialgreifer - Universalgreifer

Hauptansichten
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A Haupt, Direktanschluss Greifer Gffnen
B,b Houpt, Direktanschluss Greifer schliefien

(1 Greiferanschluss
(2 Fingeranschluss

Die Zeichnung zeigt den Greifer in der Grundausfiihrung mit geschlossenen Backen,
ohne maBliche Beriicksichtigung der nachstehend beschriebenen Optionen.

@ Alterativ/zusiitzlich zur federgestiitzten, mechanischen Greifkraftsicherung kann
fiir Innen- bzw. Auflengreifen auch das Druckerhaltungsventil SDV-P eingesetzt
werden (siehe Katalogteil , Zubehdr”).

Schlauchloser Direktanschluss Anbausatz fiir Ndherungsschalter M8/M12

20
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@ Adapter Der Anbausatz besteht aus 2 Halterungen, 2 Zwischenhiilsen und Kleinteilen.
@  Greffer Die Naherungsschalter missen separat bestellt werden.

Der Direktanschluss dient zur Druckversorgung des Greifers ohne stéranfdllige Ver- Bezeichnung Ident.-Nr.

schlauchung. Das Druckmedium wird stattdessen durch Bohrungen in der Anschraubplatte HG-GWB 54-80 0300742

gefihrt,

Verkauvf © +49-7133-103-2503 Technik © +49-7133-103-2696 7125
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Pneumatisch - 2-Finger-Radialgreifer - Universalgreifer
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Vorschlag fiir AnschlussmaBie Greiferfinger

Eﬂ Weiterfiihrende Informationen und Einzelteile des genannten Zubehiirs finden Sie im Katalogteil , Zubehiir”.
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GWB 80

Pneumatisch - 2-Finger-Radialgreifer - Universalgreifer

Sensorik

Endstellungsabfrage: Endstellungsabfrage:

Induktive Néherungsschalter, direkt montierbar Induktive Néherungsschalter, iber Anbausatz montierbar
Bezeichnung Ident.-Nr Vorzugsprodukt Bezeichnung Ident.-Nr. Vorzugsprodukt
IN 40-5-M12 0301574 HG-GWB 54-80 0300742
I 40-S-M5-NPN 0301492 IN120-5M12 0301592
IN 40-5-M5-PNP 0301491 IN 80-5-M12 0301578
IN 40-5-M8 0301474 0 IN 80-5-M8 0301478 .
INK 405 0301555 IN-C 80--M8 0301475

INK 1205 0301562

@ Pro Greifer werden zwei Sensoren (Schliefler /S) bendtigt sowie optional INK 80 0301550

INK 80-SL 0301579

Verliingerungskabel.

@ Pro Greifer werden zwei Sensoren (SchlieBer/S) bendtigt sowie optional
Verlingerungskabel.

Verlingerungskabel fiir Niiherungsschalter/Magnetschalter

Bezeichnung Ident.-Nr
GK 3-M5-PNP/NPN 0301652
6K 3-M8 0301622
KV 10-M12 0301596
KV 10-M8 0301496
KV 20-M12 0301597
KV 20-M8 0301497
KV 3-M12 0301595
KV 3-M8 0301495
W 3M12 0301503
W 3-M5-PNP/NPN 0301650
W 5-M12 0301507
WK 3-M8 0301594
WK 5-M8 0301502

@ Bei den Sensorkabeln beachten Sie bitte die minimal zuliissigen Biegeradien. Diese
betragen im Allgemeinen 35 mm.

Eﬂ Weiterfihrende Informationen und Einzelfeile des genannten Zubehiirs finden Sie im Katalogteil , Zubehir”.
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GWB 100

Pneumatisch - 2-Finger-Radialgreifer - Universalgreifer

Greifkraft Auiengreifen

Greifkraft
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@® Momente und Kriifte gelren je Grundbacke und diirfen
untereinander gleichzeifig auftreten. Bei Uberschreitung
des max. zuldssigen Fingergewichts ist zwingend eine
Drosselung vorzunehmen, dass die Backenbewegung
schlag- und prelffrei erfolgt. Die Lebensdauer kann sich
verringen.
Technische Daten
Bezeichnung GWB 100
Ident.-Nr. 0307140
Offnungswinkel pro Backe [°] 90.0
Uberspannungswinkel pro Backe biszu ~~ [°] 20
SchlieBmoment [Nm] 127.0
durch Feder abgesichertes SchlieBmoment  [Nm] 318
Figenmasse kgl 35
empfohlenes Werkstiickgewicht kgl 6.0
Fluidverbrauch pro Doppelhub [cm?] 7.0
Nenndruck [bar] 6.0
Mindestdruck [bar] 40
Maximaldruck [bar] 6.5
Schliefzeit [s] 0.55
Offnungszeit [s] 0.7
max. zuldssige Fingerlinge [mm] 125.0
max. zulissige Masse pro Finger kgl 1.2
Dichtheit IP 20
min. Umgebungstemperatur [°Q -10.0
max. Umgebungstemperatur [°(] 90.0
Wiederholgenavigkeit [mm] 0.1

® Der Offnungswinkel der Grundbacken kann begrenzt werden.
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GWB 100

Pneumatisch - 2-Finger-Radialgreifer - Universalgreifer

Hauptansichten
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Die Zeichnung zeigt den Greifer in der Grundausfiihrung mit geschlossenen Backen, A Haupt, Direktanschluss Greffer ffnen

B,b  Houpt, Direktanschluss Greifer schliefien
(@ Greiferanschluss
@ Fingeranschluss

ohne maBliche Beriicksichtigung der nachstehend beschriebenen Optionen.

@ Alterativ/zusiitzlich zur federgestiitzten, mechanischen Greifkraftsicherung kann
fiir Innen- bzw. Auflengreifen auch das Druckerhaltungsventil SDV-P eingesetzt
werden (siehe Katalogteil “Zubehdr”).

Fingergestaltung

10

41
20

Vorschlag fiir AnschlussmaBe Greiferfinger
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GWB 100

Pneumatisch - 2-Finger-Radialgreifer - Universalgreifer

Sensorik

Endstellungsabfrage:

Induktive Niiherungsschalter, direkt montierbar

Bezeichnung Ident -Nr. Vorzugsprodukt
IN 80-5-M12 0301578

IN 80-S-M8 0301478 .

IN-C 80-5-M8 0301475

INK 80-5 0301550

@® Pro Greifer werden zwei Sensoren (Schliefer/S) bendtigt sowie optional

Verldngerungskabel.

Verlingerungskabel fiir Niiherungsschalter/Magnetschalter

Bezeichnung Ident.-N.
6K 3-M8 0301622
KV 10-M12 0301596
KV 10-M8 0301496
KV 20-M12 0301597
KV 20-M8 0301497
KV 3-M12 0301595
KV 3-M8 0301495
W 3M12 0301503
W 5-M12 0301507
WK 3-M8 0301594
WK 5-M8 0301502

@ Bei den Sensorkabeln beachten Sie bitte die minimal zulissigen Biegeradien. Diese
betragen im Allgemeinen 35 mm.

Eﬂ Weiterfiihrende Informationen und Einzelteile des genannten Zubehiirs finden Sie im Katalogteil , Zubehiir”.
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