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Gripper angular SGB



SGB

Gripper angular

Ligero. Delgado. Rapido.

Gripper para componentes pequenos SGB

Pequena pinza angular de plastico, con piston de simple efecto y retorno por muelle

Campo de aplicacion

Aplicacidn universal en entornos limpios y poco sucios, en
los que la unidad de agarre debe satisfacer exigentes . !

requisitos, en cuanto a resistencia a la corrosién y carac- %
teristicas antiestaticas 3

AN

Ventajas y beneficios sCHUNK e

Carcasa de plastico, con refuerzo de fibra de carbono
pinza muy ligera y resistente a la corrosion

Doble piston de accionamiento neumatico simple, con
engranaje de palanca para una elevada transmision de
fuerza y un agarre sincronizado

El modelo basico, esta equipado generalmente con una
pieza de presion. para ejercer presion sobre las piezas,
por muelle

mw’mud]:h;‘r'ﬂl. R e
st I'__"__u.' " .

Bajo coste especialmente adecuada para aplicaciones de
bajo presupuesto
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Tamaiios Peso Par de agarre Angulo por mordaza
Cantidad: 3 0.04 .. 0.06 kg 0.9 .. 4,95 Nm 8°

Peso de la pieza
0.2..0.8 kg




SGB

Gripper angular

Descripcion de funcionamiento

El aire comprimido separa los pistones dispuestos Reajuste mediante muelle de compresion
horizontalmente.

La dedos base se abren y se sincronizan de forma angular

mediante el engranaje de palanca integrado.

®

%
(M Garra base (3 Mecanismo de palanca
para la adaptacion de los dedos prensores de una pieza para un agarre preciso y sincronizado
concreta
@ Accionamiento
(@ Pieza de presion Accionamiento con doble piston de simple efecto, con
para ejercer presion sobre las piezas con ayuda de un engranaje de palanca y retorno por muelle
muelle

(&) Carcasa
de peso optimizado gracias al empleo de plasticos

SCHUNK &7
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Gripper angular

Informacion general sobre la serie

Principio de funcionamiento: piston cilindrico de acciona-
miento simple, con engranaje de palancay reajuste por
muelle

Material de la carcasa: Plastico con refuerzo de fibra de
carbono y piezas funcionales metalicas

Material de las mordazas base: Plastico

Accionamiento: Neumatico, con aire comprimido filtrado
segun DIN ISO 8573-1: 7 4 &4

Garantia: 24 meses
Caracteristicas de la vida qtil: a peticion

Material suministrado: Pinza en la variante pedida e
informacion sobre seguridad. Las instrucciones especificas
del producto pueden descargarse en schunk.com/
downloads-manuals.

Mantenimiento de la fuerza de agarre: no posible

Par de cierre: Es la suma aritmética del momento indivi-
dual que actlia en cada mordaza.

Longitud de las garras: Se mide desde la superficie de
referencia como la distancia P en direccion al eje principal.

Precision de repeticion: se define como la variacién de la
posicion final en 100 ciclos de carrera consecutivos.

Peso de la pieza: El peso recomendado de la pieza, se
calcula en el agarre por fuerza, con un coeficiente de
rozamiento de 0.1y un factor de seguridad de 2, para
evitar el deslizamiento de la pieza por la aceleracion
gravitatoria. En el agarre por forma, se obtienen pesos
admisibles bastante mas elevados.

Tiempos de cierre y apertura: son tiempos de movimiento
puros de las mordaza base, sin los dedos de pinza especi-
ficos de la aplicacién. Los tiempos de conmutacién de las

valvulas, los tiempos de llenado de los tubos y los tiempos
de reaccion del PLC no estdn incluidos y deben tenerse en

cuenta para el cédlculo de los tiempos de ciclo.

Ejemplo de aplicacion

Unidad de giro para la rotacion
simultdnea de 90° de dos piezas
pequenas

© Gripper angular de dos dedos SGB

® Unidad de giro en miniatura
SRU-mini
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Gripper angular

SCHUNK le ofrece mas...

Estos componentes consiguen una mayor rentabilidad
del producto. La integracién adecuada para la maxima
funcionalidad, flexibilidad, fiabilidad y produccién
controlada.

Unidad de giro en miniatura Mddulo lineal Sistema de cambio manual Vélvula de mantenimiento de
la presion

Sensor inductivo de
proximidad

® Encontrara més informacidn sobre estos productos en las siguientes paginas o en www.schunk.com.

Opciones e informacion especial

Mediante compuestos de fibra de carbono reforzada, esta pinza se caracteriza por su escaso peso propio, combinado con
una fuerza de agarre relativamente alta.

Lubricacién de calidad alimentaria: El producto contiene de serie lubricantes aptos para uso alimentario. Los requisitos de
la norma EN 1672-2:2020 no se cumplen en su totalidad. Los certificados NSF correspondientes estan disponibles en https://
info.nsf.org/USDA/Listings.asp utilizando la informacidn sobre lubricantes que figura en el manual de instrucciones.
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Gripper angular

Fuerza de agarre en el cierre Dimensiones y cargas maximas
Fuerza de agarre
—SGB 32/ 4 bar —SGB 32/ 6 bar

300 SGB 32 {7 bar

250

200

150 -

100 -\

50 ——

=

“ LImm] 10 20 30 40 50

Punto P: longitud de los dedos
. Mx max. 0.1 Nm . Fz méx. 3N

Transcurso del momento de cierre Il Mz méx. 0.1 Nm

Par de cierre ® Las fuerzasy los pares indicados son valores

M estaticos que se aplican a cada mordaza
bdsica y pueden darse simultaneamente.
£
= oo %m0 Ol
Angulo de apertura
Datos técnicos
Denominacion SGB 32
1D 0305199
Angulo de apertura por garra [°] 8
Angulo de cierre por garra hasta [°] 2
Par de cierre [Nm] 0.9
Peso [kg] 0.04
Peso recomendado de la pieza [ke] 0.2
Volumen del cilindro por carrera doble [cm3] 0.5
Presion de trabajo min./nom./max. [bar] 41617
Tiempo de cierre/apertura [s] 0.06/0.04
Longitud maxima admisible de los dedos [mm] 32
Peso max. admisible por dedo [ke] 0.03
Clase de proteccion IP 20
Temperatura ambiente min./max. [eq] 5/90
Precisién de repeticion [mm] 0.1
Fuerza de presién min. [N] 2
Carrera de apriete [mm] 3.2

Dimensiones X x Y x Z [mm] 32x20x32
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Gripper angular

Vista principal
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El esquema, muestra el modelo basico de la Gripper con las dedos B, b Conexidn principalldirecta, Reserva de sujecién por dedo
cerradas, sin tener en cuenta las dimensiones de las opciones descritas a cierre de pinza @ Pieza de presién
continuacion. i ’ .
@ Conexion de la pinza Tamafo de llave
@® Llavaélvula antirretorno SDV-P puede utilizarse como dispositivo @ Conexion del dedo Sensor IN ...
asegurador de la fuerza de agarre (véase la seccion de accesorios del
catélogo).
Montaje
<0.5

(22 Par de apriete @3 Ancho de banda

Recomendado para la montar la pinza sin deformaciones
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Gripper angular

Detectores de proximidad inductivos

@ Salida del cable Sensor IN...-SA
Sensor IN ...

Sensor de la posicion final, de montaje directo

Denominacion D Normalmente en combinacion

IN 40-0-M12 0301584

IN 40-0-M8 0301484 [ ]

IN 40-S-M12 0301574

IN 40-5-M8 0301474 [

INK 40-0 0301556

INK 40-S 0301555

sensor de proximidad inductvo con salda de cable teral
IN 40-S-M12-SA 0301577

IN 40-5-M8-SA 0301473 [

INK 40-5-SA 0301565

Golesdeconexin
KA BG08-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]

KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO08-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507
Gppraconectorienciute
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463
Polongaconesdecavle
KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998

KV BWO08-SG08 3P-0030-PNP 0301495

KV BWO08-5G08 3P-0100-PNP 0301496

KV BWO08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 [ ]

KV BW12-5G12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-5G12 3P-0200-PNP 0301597

V2-M12 0301776 ([ ]
V2-M8 0301775 [
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Se necesitan dos sensores por unidad, normalmente uno abierto (S) y
otro cerrado (0), ademas de un cable de prolongacién disponible de
forma opcional.
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Gripper angular

Fuerza de agarre en el cierre Dimensiones y cargas maximas
Fuerza de agarre
—SGB 40 / &4 bar —SGB 40 / 6 bar
600 SGB 40 / 7 bar
500
400
300 \
200 k
100
E T T
“ Limm] 20 40 60
Punto P: longitud de los dedos
. Mx max. 0.2 Nm . Fz médx. 5N
Transcurso del momento de cierre Il Mz méx. 0.2 Nm

Par de cierre ® Las fuerzasy los pares indicados son valores

M estaticos que se aplican a cada mordaza
bdsica y pueden darse simultaneamente.
£
= oo %m0 Ol
Angulo de apertura
Datos técnicos
Denominacion SGB 40
1D 0305200
Angulo de apertura por garra [°] 8
Angulo de cierre por garra hasta [°] 2
Par de cierre [Nm] 2.37
Peso [kg] 0.05
Peso recomendado de la pieza [ke] 0.4
Volumen del cilindro por carrera doble [cm3] 1
Presion de trabajo min./nom./max. [bar] 41617
Tiempo de cierre/apertura [s] 0.08/0.05
Longitud maxima admisible de los dedos [mm] 40
Peso max. admisible por dedo [ke] 0.05
Clase de proteccion IP 20
Temperatura ambiente min./max. [eq] 5/90
Precisién de repeticion [mm] 0.1
Fuerza de presién min. [N] [
Carrera de apriete [mm] [

Dimensiones X x Y x Z [mm] 40 x 25 x 40
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Vista principal
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El esquema, muestra el modelo basico de la Gripper con las dedos
cerradas, sin tener en cuenta las dimensiones de las opciones descritas a

continuacion.

® Lavalvula antirretorno SDV-P puede utilizarse como dispositivo
asegurador de la fuerza de agarre (véase la seccion de accesorios del

catélogo).

Montaje

7(8)

(22 Par de apriete

Recomendado para la montar la pinza sin deformaciones

@3 Ancho de banda

B, b Conexidn principal/directa,
cierre de pinza

@ Conexién de la pinza
@ Conexién del dedo

Reserva de sujecion por dedo
@ Pieza de presién

Tamano de llave

Sensor IN ...




SGB 40

Gripper angular

Detectores de proximidad inductivos

@ Salida del cable Sensor IN...-SA
Sensor IN ...

Sensor de la posicion final, de montaje directo

Denominacion D Normalmente en combinacion

IN 40-0-M12 0301584

IN 40-0-M8 0301484 [ ]

IN 40-S-M12 0301574

IN 40-5-M8 0301474 [

INK 40-0 0301556

INK 40-S 0301555

sensor de proximidad inductvo con salda de cable teral
IN 40-S-M12-SA 0301577

IN 40-5-M8-SA 0301473 [

INK 40-5-SA 0301565

Golesdeconexin
KA BG08-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]

KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO08-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507
Gppraconectorienciute
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463
Polongaconesdecavle
KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998

KV BWO08-SG08 3P-0030-PNP 0301495

KV BWO08-5G08 3P-0100-PNP 0301496

KV BWO08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 [ ]

KV BW12-5G12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-5G12 3P-0200-PNP 0301597

V2-M12 0301776 ([ ]
V2-M8 0301775 [
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Se necesitan dos sensores por unidad, normalmente uno abierto (S) y
otro cerrado (0), ademas de un cable de prolongacién disponible de
forma opcional.
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Gripper angular

Fuerza de agarre en el cierre Dimensiones y cargas maximas

Fuerza de agarre

—SGB 50 / & bar —SGB 50/ 6 bar
SGB 50 / 7 bar

25 50 75
Punto P: longitud de los dedos

. Mx max. 0.4 Nm . Fz méx. 8 N
Transcurso del momento de cierre Il Mz max. 0.3 Nm

Par de cierre ® Las fuerzasy los pares indicados son valores

M estaticos que se aplican a cada mordaza
bdsica y pueden darse simultaneamente.
£
= oo %m0 Ol
Angulo de apertura
Datos técnicos
Denominacion SGB 50
1D 0305201
Angulo de apertura por garra [°] 8
Angulo de cierre por garra hasta [°] 2
Par de cierre [Nm] 4,95
Peso [kg] 0.06
Peso recomendado de la pieza [ke] 0.8
Volumen del cilindro por carrera doble [cm3] 1.8
Presion de trabajo min./nom./max. [bar] 41617
Tiempo de cierre/apertura [s] 0.08/0.05
Longitud maxima admisible de los dedos [mm] 50
Peso max. admisible por dedo [ke] 0.07
Clase de proteccion IP 20
Temperatura ambiente min./max. [eq] 5/90
Precisién de repeticion [mm] 0.1
Fuerza de presién min. [N] [
Carrera de apriete [mm] 5

Dimensiones X x Y x Z [mm] 50 x31.2 x50
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Vista principal
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El esquema, muestra el modelo basico de la Gripper con las dedos B, b Conexidn principalldirecta, Reserva de sujecién por dedo
cerradas, sin tener en cuenta las dimensiones de las opciones descritas a cierre de pinza @ Pieza de presién
continuacion. @ Conexion de la pinza Tamafio de llave
@® Llavaélvula antirretorno SDV-P puede utilizarse como dispositivo @ Conexion del dedo Sensor IN ...
asegurador de la fuerza de agarre (véase la seccion de accesorios del
catélogo).
Montaje
(02)
= 23
22 E
<1 Nm !
=
(22 Par de apriete @3 Ancho de banda

Recomendado para la montar la pinza sin deformaciones
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Detectores de proximidad inductivos

@ Salida del cable Sensor IN...-SA
Sensor IN ...

Sensor de la posicion final, de montaje directo

Denominacion D Normalmente en combinacion

IN 40-0-M12 0301584

IN 40-0-M8 0301484 [ ]

IN 40-S-M12 0301574

IN 40-5-M8 0301474 [

INK 40-0 0301556

INK 40-S 0301555

sensor de proximidad inductvo con salda de cable teral
IN 40-S-M12-SA 0301577

IN 40-5-M8-SA 0301473 [

INK 40-5-SA 0301565

Golesdeconexin
KA BG08-L 3P-0300-PNP 0301622 [ ]

KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO08-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507
Gppraconectorienciute
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463
Polongaconesdecavle
KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998

KV BWO08-SG08 3P-0030-PNP 0301495

KV BWO08-5G08 3P-0100-PNP 0301496

KV BWO08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 [ ]

KV BW12-5G12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-5G12 3P-0200-PNP 0301597

V2-M12 0301776 ([ ]
V2-M8 0301775 [
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Se necesitan dos sensores por unidad, normalmente uno abierto (S) y
otro cerrado (0), ademas de un cable de prolongacién disponible de
forma opcional.
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