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Superior Clamping and Gripping

Fiche technique du produit

Pince universelle étanche DPZ-plus



DPZ-plus

Pince universelle étanche

Completement fermée. Fiable. Précis.

Pince étanche DPZ-plus

Malgré le moment de charge élevé des mors de base, cette pince concentrique étanche a trois doigts répond aux exigences
de la norme IP67 et ne permet la pénétration d'aucune substance de I'environnement de travail a I'intérieur du composant.

Domaines d'application

La pince est parfaitement adaptée a la manipulation de
piéces brutes ou sales. Ses domaines d'application
s'étendent du chargement et déchargement de machines
telles que des rectifieuses, tours ou fraiseuses, jusqu'a des
applications de manipulation en cabines de peinture ou
lors d'opérations de traitement de surface avec poudres ou
en immersion.

Avantages - Vos bénéfices

Guidage multi-crans robuste intégré pour une manipula-
tion précise de différentes pieces

Joint racleur sur le guidage cylindrique extérieur pour
une étanchéité durable et siire de la pince

Admission de moments élevés possible adaptée a
I'utilisation de longs doigts de préhension

Pince a 3 doigts concentrique étanche répond en plus de
sa capacité d'admission élevée de moment des mors de
base a la norme IP67

Fixation sur une face de la pince suivant deux directions
pour un montage universel et flexible de la pince

Plus grande force de serrage avec une conception plus
compacte pour une trés large plage d'applications

Alimentation pneumatique par raccordement direct sans
tuyaux ou avec raccords a visser pour une alimentation
flexible dans tous les systemes automatisés

Dimension compactes pour des contours de collision
minimisés lors de la manipulation de piece
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Tailles Poids Force de préhension Course par mors Poids de piece
Quantité: 8 0.2 ..20.1kg 230 .. 16500 N 2..25mm recommandé
1.15 .. 60 kg




DPZ-plus

Pince universelle étanche

Description du fonctionnement

Le piston est déplacé par I'air comprimé vers le haut et synchrone de chacun des mors de base.
vers le bas.

La rampe forcée transforme ce mouvement axial par ses

surfaces actives obliques, en un déplacement centralisé et

IXlI

() Mors de base integré avec guidage multi-crans 3 Joint racleur
pour moments admissibles élevés pour une étanchéité durable et siire de la pince
@ Mors de base extérieur cylindrique @ Piston torique avec tige et crémaillere
assurant une surface cylindrique étanche pour générer la force
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SCHUNK &7



DPZ-plus

Pince universelle étanche

Informations générales concernant la gamme

Principe de fonctionnement: Cinématique a rampe forcée
Matériau du corps: Alliage d'aluminium anodisé
Matiere des mors de base: Acier

Actionnement: pneumatique, par air comprimé filtré selon
la norme 1S0 8573-1:2010 [7:4:4].

Garantie: 36 mois
Caractéristiques de la durée de vie: sur demande

Etendue de la livraison: Douilles de centrage, goupilles de
centrage, joints toriques pour raccordement direct, notice
de montage (la notice d'utilisation avec déclaration
d'incorporation est disponible en ligne)

Maintien de la force de préhension: possible avec
maintien mécanique de la force de préhension ou clapet
anti-retour SDV-P

Longueur des doigts: est mesurée depuis la surface de
référence comme la distance P en direction de I'axe
principal.

La longueur de doigt maximale admissible est

valable jusqu'a la pression d'utilisation nominale. Pour
des pressions plus élevées, la longueur de doigt admissible
doit étre réduite proportionnellement a la pression
d'utilisation nominale.

Exemple d'application

Outil d'assemblage pour le montage de
pieces de petite et moyenne tailles.
L'outil peut étre utilisé dans un environ-
nement aussi bien propre que sale. Grace
au changeur outil automatique, d'autres
outils peuvent étre utilisés par le robot.

@ Pince concentrique a
3 doigts DPZ-plus
® Changeur outils automatique SWS

Remarque - étanchéité: Veuillez noter que pour obtenir
une protection IP 67, la pince nécessite un tuyau supplé-
mentaire pour évent ou une mise en supression a
I'ouverture. Pour plus d'informations, reportez-vous a la
notice de montage et d'utilisation. Alternativement, un
filtre en métal fritté (fourni) monté sur le raccord de
surpression peut éviter I'infiltration de particules

> 0,12 mm. Cependant, cela réduit la classe de protection a
IP 54.

Force de préhension: est la somme arithmétique de force
individuelle agissant sur chaque mors de base a une
distance P (voir schéma).

Répétabilité: se définit comme étant la dispersion de la
position de fin de course pour 100 courses successives.

Poids de piéce recommandé: est calculé pour une préhen-
sion par adhérence avec un coefficient de friction statique
de 0,1 et un coefficient de sécurité de 2 pour compenser
un glissement de la piéce a une accélération ddi a la
gravité g. Une préhension de forme ou positive permet des
poids de piece admissible nettement plus élevés.

Temps de fermeture et d'ouverture: sont des temps de
déplacement des mors de base uniquement, sans les
doigts de préhension spécifiques a I'application. Les
temps de commutation des distributeurs, les temps de
remplissage des tuyaux, ou les temps de réponse des
automates ne sont pas inclus_et doivent étre pris en




DPZ-plus

Pince universelle étanche

SCHUNK vous en offre plus ...

Les composants suivants augmentent encore la
productivité du produit - pour un maximum de
fonctionnalité, flexibilité, fiabilité et suivi de

fabrication.

Compliance Compliance Clapets anti-retour Mors intermédiaire universel

Détecteurs magnétiques Mors intermédiaire Systéme a changement rapide
de mors

® Des informations supplémentaires sur ces produits sont disponibles sur les pages produits suivantes ou sur notre site internet schunk.com.

Options et informations particulieres

Version de maintien de la force de préhension AS / IS: La version avec maintien mécanique de la force de préhension garantit une force de
préhension minimale, y compris en cas de chute de pression. Dans la version AS/S, cela agit comme une force de fermeture. Dans la version
IS, cela agit comme force d'ouverture.

Version booster de puissance KVZ: pour un besoin plus important de force de préhension

Version ATEX EX: pour atmosphéres explosives

Versions supplémentaires: Différentes options peuvent étre combinées ensemble. De nombreuses autres options sont également disponi-
bles - indiquez-nous simplement quelle est votre application !

Raccord de purge d'air intégré: empéche I'entrée de la saleté a I'intérieur de la pince

Veuillez noter que pour obtenir une protection IP 67, la pince nécessite un tuyau supplémentaire pour évent ou une mise en supression a
I'ouverture. Pour plus d'informations, reportez-vous a la notice de montage et d'utilisation. Alternativement, un filtre en métal fritté
(fourni) monté sur le raccord de surpression peut éviter I'infiltration de particules > 0,12 mm. Cependant, cela réduit la classe de protection
aIP 5k,

Graisse alimentaire: Le produit contient en standard des graisses conformes aux normes alimentaires. Les exigences de la norme EN 1672~
2:2020 ne sont pas entierement satisfaites. Les certificats NSF correspondants sont disponibles sur le site https://info.nsf.org/USDA/Listings.
asp en utilisant les informations sur les graisses figurant dans la notice | d'utilisation.




DPZ-plus 40

Pince universelle étanche

Force de préhension, préhension

extérieure Dimensions et charges max.
Force de préhension
= DPZ-plus 40 / 4 bar = DPZ-plus 40 / 6 bar
400 DPZ-plus 40-AS / 4 bar — DPZ-plus 40-AS / 6 bar
-\
300 \\"\
200 \::
100 I—
=
w
L [mm] 10 20 30 40
Point P - Longueur des doigts
orce de prehension, prehension [ Mx max.8 Nm [l Mz max. 4 Nm
intérieure My max. 9 Nm |l Fz max. 190N
Force deDEZréhension ® Les moments et les forces indiqués
_Dpz:g:ﬂz ﬁif;?i'bar :g‘;ﬁ:g:ﬂz :gffs'l);:)ar correspondent a des valeurs statiques et
400 s'appliquent a chacun des mors de base et
300 I peuvent survenir simultanément. Ils peuvent
\\ s’a}outer au momeTt produit par la force de
200 préhension elle-méme.
_\“\\
100
=
- L[mm] 10 20 30 40
Point P - Longueur des doigts
Caractéristiques techniques
Description DPZ-plus 40 DPZ-plus 40-AS DPZ-plus 40-IS
1D 1316263 1316265 1316267
Course par mors [mm] 2.5 2.5 2.5
Force de fermeture/ouverture [N] 230/250 320/- -1355
Force du ressort min. [N] 90 105
Poids [kg] 0.2 0.25 0.25
Poids de piéce recommandé [ke] 1.15 1.15 1.15
Volume du cylindre par course double [cm3] 5 9 9
Pression d'utilisation min./nom./max. [bar] 2.5/6/8 41616.5 4/616.5
Pression de purge d'air min./max. [bar] 0.2/0.5 0.2/0.5 0.2/0.5
Temps de fermeture/ouverture [s] 0.03/0.03 0.03/0.05 0.03/0.05
Longueur de doigt max. admissible [mm] 40 30 30
Poids de doigt max. admissible [kg] 0.1 0.1 0.1
Indice de protection IP 67 67 67
Température ambiante min./max. [°q] 5190 5/90 5/90
Répétabilité [mm] 0.01 0.01 0.01
Classe salle blanche 1S0-14644-1 5 5 5
Dimensions @ D x Z [mm] 63 x 34 63 x 42 63 x 42
Options et leurs caractéristiques
Version haute température 1321291 1321292 1321293
Température ambiante min./max. [°q] 51130 5/130 51130

® Veuillez noter que pour obtenir une protection IP 67, la pince nécessite un tuyau supplémentaire pour évent ou une mise en supression a lI'ouverture. Pour
plus d'informations, reportez-vous a la notice de montage et d'utilisation. Alternativement, un filtre en métal fritté (fourni) monté sur le raccord de
surpression peut éviter I'infiltration de particules > 0,172 mm. Cependant, cela réduit la classe de protection a IP 54.

Jusqu'a 100 cycles de préhension peuvent étre nécessaires avant que toute la force de préhension indiquée soit disponible.
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Pince universelle étanche

Vue principale
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Pour le raccordement des doigts, nous recommandons de n'utiliser que
deux des quatre alésages de centrage par doigt. Le plan présente la pince
en version basique en position fermée, sans les dimensions des options
décrites par la suite.

® Le clapet de maintien de pression SDV-P peut étre utilisé pour la
préhension a la fermeture ou la préhension a I'ouverture, ou en
complément du maintien mécanique par ressort de la force de
préhension a précontrainte (voir chapitre accessoires du catalogue).

A, a Raccordement principal / direct
pour I'ouverture de la pince

B, b Raccordement principal / direct
pour fermeture de la pince

S, E Raccord de surpression ou
alésage de purge

@ Fixation de la pince

@ Fixation des doigts

@

@

® ®

Taille de clé

Ajustement pour douilles de
centrage

Ajustement pour goupilles de
centrage

Dépassement des douilles de
centrage

Détecteur MMS 22...




DPZ-plus 40

Pince universelle étanche

Connecter le raccord air de barrage

Raccordement direct sans tuyau M3
()
3
™
=
Ln' @l I
8§88 1 [V
o *
-
@31 0601 —(4)
@ Plaque-support @ Pinces de préhension Filtre fritté Tuyau flexible de ventilation
. . . . ou raccord air de barrage
Le raccordement direct permet I'alimentation pneumatique sans tuyau.
L'alimentation pneumatique passe directement via des passages dans la Veuillez noter que pour obtenir une protection IP 67, la pince nécessite un
plaque support. tuyau supplémentaire pour évent ou une mise en supression a l'ouverture.
Pour plus d'informations, reportez-vous a la notice de montage et

d'utilisation. Alternativement, un filtre en métal fritté (fourni) monté sur
le raccord de surpression peut éviter I'infiltration de particules > 0,12 mm.
Cependant, cela réduit la classe de protection a IP 54.

Version de maintien de la force de préhension AS/IS Proposition pour la conception des doigts de préhension

0
[Tol - \
— >2 \
rr v - |
|
@40 “
Le maintien mécanique de la force de préhension garantit une force de Epaulement
préhension minimale méme en cas de chute de pression. Dans la
version AS/S, cela agit comme une force de fermeture, et dans la version IS Afin d'éviter toute réduction de la course suite a un encrassement ou a
comme une force d'ouverture. De plus, le maintien de la force de des copeaux, une distance suffisamment grande est nécessaire entre les
doigts de préhension et la pince.

préhension peut également &tre utilisé pour augmenter la force de
préhension ou pour une préhension par simple effet.




DPZ-plus 40

Pince universelle étanche

Etoile d'éjection a ressort

Clapet anti-retour SDV-P

10.4 10.4 13

0.10

[XR

22

@3.8 (3%) .3

Pion de guidage

Pour le positionnement en butée des pieces aprés ouverture de la pince.
Concu tout spécialement pour le chargement des machines-outils

Description D Course Force min.
[mm] [N]
A-DPZ-plus 40 0303730 2.6 11

Compliance AGE-F

Détection

Les pinces peuvent étre assemblées directement sans plaque interface.
Pour plus de détails, voir le catalogue Pinces de préhension ou Accessoires
de robot.

Description D Chemin de Force de Souvent
compensation XY rappel combiné
[mm] IN]

AGE-F-XY-031-1 0324900 215 1.5

AGE-F-XY-031-2 0324901 +1.5 4

AGE-F-XY-031-3 0324902 +1.5 5.5 o

@ Pinces de préhension Clapet anti-retour SDV-P

Les soupapes de maintien de pression SDV-P garantissent que, dans des
situations d'arrét d'urgence, la pression présente dans la chambre du
piston des modules de préhension pneumatiques, des modules rotatifs,
des modules linéaires et des modules de changement rapide sera
maintenue pendant un certain temps.

Description D Diamétre de tuyau recommandé
[mm]

SDV-P 04 0403130 6

SDV-P 04-E 0300120 6

® Afin d'obtenir le temps de fermeture et d'ouverture spécifié pour chaque
version de pince, il faut utiliser le diameétre de flexible recommandé.
L'attribution respective de la pince pour le SDV-P respectif peut étre
trouvée sur schunk.com.
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Pince universelle étanche

Commutateur électromagnétique MMS

@ Sortie de cable Détecteur MMS 22...-SA

Détecteur MMS 22...

Détecteur de position a monter dans la rainure en C

Description D Souvent combiné
MMS 22-5-M8-PNP 0301032 [ J
MMSK 22-S-PNP 0301034

MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 (]
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044

KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 ( ]
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

(LI-M8 0301463

KV BW08-5G08 3P-0030-PNP 0301495

KV BW08-SG08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 (]
V2-M8 0301775 [ ]
V4-M8 0301746

V8-M8 0301751

® Deux détecteurs sont nécessaires par unité pour la détection de deux
positions. Des rallonges et répartiteurs sont disponibles en option.
D'autres versions du détecteur, et de plus amples informations et
caractéristiques techniques sont disponibles dans le catalogue au
chapitre systémes de détecion.




DPZ-plus 40

Pince universelle étanche

Détecteur magnétique programmable MMS 22-PI1

Détecteur magnétique programmable MMS 22-PI2

0
\
\

)
]

@ Sortie de cable
Détecteur MMS 22 PI1-...

Détecteur MMS 22...-PI1-...-SA

@ Connecteur outil
d'apprentissage ST

Détection de position avec une position programmable par détecteur et
électronique intégrée dans le détecteur. Peut &tre programmée au moyen
d'un outil d'apprentissage magnétique MT (inclus dans I'étendue de
livraison, 1D 0301030) ou d'un outil d'apprentissage par prise ST (en
option). Détecteur de position a monter dans la rainure en C Si I'outil
d'apprentissage par prise ST figure dans le tableau, I'apprentissage est
possible uniquement avec I'outil d'apprentissage ST.

Description D Souvent combiné

MMS 22-PI1-S-M8-PNP 0301160 [ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162
MMS 22-PI1-S-M8-PNP-SA 0301166 [ )
MMSK 22-PI1-5S-PNP-SA 0301168
MMS 22-PI11-5-M8-PNP-HD 0301110 [}
MMSK 22-PI1-S-PNP-HD 0301112

ST-MMS 22-PI1-PNP 0301025

® Deux détecteurs sont nécessaires par unité pour la détection de deux
positions. Des rallonges et répartiteurs sont disponibles en option.
D'autres versions du détecteur, et de plus amples informations et
caractéristiques techniques sont disponibles dans le catalogue au
chapitre systéemes de détecion.

(A7) sortie de cable Détecteur MMS 22...-PI2-...

Détetection de deux positions programmables par détecteur et électro-
nique intégrée dans le détecteur. Peut étre programmée au moyen d'un
outil d'apprentissage magnétique MT (inclus dans I'étendue de livraison,
ID 0301030) ou d'un outil d'apprentissage connectable ST (en option).
Détecteur de position a monter dans la rainure en CSi I'outil
d'apprentissage connectable ST figure dans le tableau, I'apprentissage est
possible uniquement avec I'outil d'apprentissage ST.

Description D Souvent combiné

MMS 22-P12-5-M8-PNP 0301180 (]
MMSK 22-PI2-S-PNP 0301182

MMS 22-P12-5-M8-PNP-SA 0301186 [ )
MMSK 22-PI12-S-PNP-SA 0301188

MMS 22-P12-S-M8-PNP-HD 0301130 o
MMSK 22-PI12-S-PNP-HD 0301132

® Un détecteur est nécessaire par unité pour la détection de deux
positions. Des rallonges et répartiteurs sont disponibles en option.
D'autres versions du détecteur, et de plus amples informations et
caractéristiques techniques sont disponibles dans le catalogue au
chapitre systémes de détection
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Pince universelle étanche

Détecteur magnétique programmable MMS-P

@ Butée pour détecteur

Détetection de deux positions programmables par détecteur et électro-
nique intégrée dans le détecteur. Peut étre programmée au moyen d'un
outil d'apprentissage magnétique MT (inclus dans I'étendue de livraison,
ID 0301030) ou d'un outil d'apprentissage connectable ST (en option).
Détecteur de position a monter dans la rainure en CSi I'outil
d'apprentissage connectable ST figure dans le tableau, I'apprentissage est
possible uniquement avec I'outil d'apprentissage ST.

Description D Souvent combiné

MMSK-P 22-S-PNP 0301371

MMS-P 22-5-M8-PNP 0301370 (]

o
KA GLNO804-LK-00500-A 0307767 [ ]

KA GLNO804-LK-01000-A 0307768

KA WLNO80L4-LK-00500-A 0307765

KA WLNO804-LK-01000-A 0307766

CLI-M8 0301463

V2-M8-4P-2XM8-3P 0301380

® Un détecteur est nécessaire par unité pour la détection de deux
positions. Des rallonges et répartiteurs sont disponibles en option.
D'autres versions du détecteur, et de plus amples informations et
caractéristiques techniques sont disponibles dans le catalogue au
chapitre systémes de détection
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Pince universelle étanche
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Pince universelle étanche

Force de préhension, préhension

extérieure Dimensions et charges max.
Force de préhension
= DPZ-plus 50-1 = DPZ-plus 50-2
1200 9 — ppz-plus 50-1-AS = DPZ-plus 50-2-AS
900
\1\
\
600
300 S —
=
L[mm] 10 20 30 40 50
Point P - Longueur des doigts
orce de prehension, prehension [ Mx max.15 Nm [l Mz max. 8 Nm
intérieure My max.19 Nm |l Fz max. 375N

Force de préhension

® Les moments et les forces indiqués
= DPZ-plus 50-1 = DPZ-plus 50-2

DPZ-plus 50-1-IS  — DPZ-plus 50-2-IS correspondent a des valeurs statiques et
1200 s'appliquent a chacun des mors de base et
900 ———_ peuvent survenir simultanément. Ils peuvent
s'ajouter au moment produit par la force de
600 I préhension elle-méme.
300 {—— A
=
- L[mm] 10 20 30 40 50
Point P - Longueur des doigts

Caractéristiques techniques
Description DPZ-plus 50-1 DPZ-plus 50-2 DPZ-plus 50-1-AS DPZ-plus 50-2-AS DPZ-plus 50-1-IS DPZ-plus 50-2-1S
1D 1316268 1316271 1316272 1316275 1316276 1316277
Course par mors [mm] [ 2 [ 2 4 2
Force de fermeture/ouverture [N] 290/320 6101665 400/- 830/- -1455 -1945
Force du ressort min. [N] 110 220 135 280
Poids [kg] 0.37 0.37 0.45 0.45 0.45 0.45
Poids de piéce recommandé [kel 1.45 3.06 1.45 3.06 1.45 3.06
Volume du cylindre par course double [em3] 9 9 18 18 18 18
Pression d'utilisation min./nom./max. [bar] 2.51618 2.5/6/8 41616.5 41616.5 41616.5 41616.5
Pression de purge d'air min./max. [bar] 0.2/0.5 0.2/0.5 0.2/0.5 0.2/0.5 0.2/0.5 0.2/0.5
Temps de fermeture/ouverture [s] 0.03/0.03 0.03/0.03 0.03/0.05 0.03/0.05 0.05/0.03 0.05/0.03
Longueur de doigt max. admissible [mm] 50 40 40 30 40 30
Poids de doigt max. admissible [kgl 0.15 0.15 0.15 0.15 0.15 0.15
Indice de protection IP 67 67 67 67 67 67
Température ambiante min./max. [ec] 5190 5190 5190 5190 5190 5190
Répétabilité [mm] 0.01 0.01 0.01 0.01 0.01 0.01
Classe salle blanche 1S0-14644-1 5 5 5 5 5 5
Dimensions @ D x Z [mm] 80.6 x 40.5 80.6 x 40.5 80.6 x 50.9 80.6 x 50.9 80.6 x 50.9 80.6 x 50.9
Options et leurs caractéristiques
Version haute température 1321294 1321296 1321297 1321299 1321301 1321302
Température ambiante min./max. [°q] 5/130 5/130 5/130 5/130 5/130 5/130

® Veuillez noter que pour obtenir une protection IP 67, la pince nécessite un tuyau supplémentaire pour évent ou une mise en supression a lI'ouverture. Pour
plus d'informations, reportez-vous a la notice de montage et d'utilisation. Alternativement, un filtre en métal fritté (fourni) monté sur le raccord de
surpression peut éviter I'infiltration de particules > 0,172 mm. Cependant, cela réduit la classe de protection a IP 54.

Jusqu'a 100 cycles de préhension peuvent étre nécessaires avant que toute la force de préhension indiquée soit disponible.
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Pince universelle étanche

Vue principale
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Pour le raccordement des doigts, nous recommandons de n'utiliser que
deux des quatre alésages de centrage par doigt. Le plan présente la pince
en version basique en position fermée, sans les dimensions des options
décrites par la suite.

® Le clapet de maintien de pression SDV-P peut étre utilisé pour la
préhension a la fermeture ou la préhension a I'ouverture, ou en
complément du maintien mécanique par ressort de la force de
préhension a précontrainte (voir chapitre accessoires du catalogue).

A, a Raccordement principal / direct Taille de clé

pour I'ouverture de la pince Ajustement pour douilles de
B, b Raccordement principal / direct centrage

pour fermeture de la pince @ Ajustement pour goupilles de
S, E Raccord de surpression ou centrage

alésage de purge @ Dépassement des douilles de
@ Fixation de la pince centrage

(2) Fixation des doigts Détecteur MMS 22...
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Pince universelle étanche

Connecter le raccord air de barrage

Raccordement direct sans tuyau M3
()
3
™
=
Ln' @l I
8§88 1 [V
o *
-
@31 0601 —(4)
@ Plaque-support @ Pinces de préhension Filtre fritté Tuyau flexible de ventilation
. . . . ou raccord air de barrage
Le raccordement direct permet I'alimentation pneumatique sans tuyau.
L'alimentation pneumatique passe directement via des passages dans la Veuillez noter que pour obtenir une protection IP 67, la pince nécessite un
plaque support. tuyau supplémentaire pour évent ou une mise en supression a l'ouverture.
Pour plus d'informations, reportez-vous a la notice de montage et

d'utilisation. Alternativement, un filtre en métal fritté (fourni) monté sur
le raccord de surpression peut éviter I'infiltration de particules > 0,12 mm.
Cependant, cela réduit la classe de protection a IP 54.

Version de maintien de la force de préhension AS/IS Proposition pour la conception des doigts de préhension

&
50.9
53.4

=4 © ©
o v @ \
Ng gﬁ S — \‘\
— \\
M4 >2 ‘\
@50 |
|
J
Le maintien mécanique de la force de préhension garantit une force de Epaulement
préhension minimale méme en cas de chute de pression. Dans la
version AS/S, cela agit comme une force de fermeture, et dans la version IS Afin d'éviter toute réduction de la course suite a un encrassement ou a
comme une force d'ouverture. De plus, le maintien de la force de des copeaux, une distance suffisamment grande est nécessaire entre les
doigts de préhension et la pince.

préhension peut également &tre utilisé pour augmenter la force de
préhension ou pour une préhension par simple effet.
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Etoile d'éjection a ressort

Clapet anti-retour SDV-P
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Pion de guidage

Pour le positionnement en butée des pieces aprés ouverture de la pince.
Concu tout spécialement pour le chargement des machines-outils

Description D Course Force min.
[mm] [N]
A-DPZ-plus 50 0303731 3 18

Mors intermédiaire ZBA DPG-plus/DPZ-plus 50-40

@ Pinces de préhension Clapet anti-retour SDV-P

Les soupapes de maintien de pression SDV-P garantissent que, dans des
situations d'arrét d'urgence, la pression présente dans la chambre du
piston des modules de préhension pneumatiques, des modules rotatifs,
des modules linéaires et des modules de changement rapide sera
maintenue pendant un certain temps.

Description D Diamétre de tuyau recommandé
[mm]

SDV-P 04 0403130 6

SDV-P 04-E 0300120 6

® Afin d'obtenir le temps de fermeture et d'ouverture spécifié pour chaque
version de pince, il faut utiliser le diameétre de flexible recommandé.
L'attribution respective de la pince pour le SDV-P respectif peut étre
trouvée sur schunk.com.

Compliance TCU

16 DPG+50/1 33.5...37.5

~—° — DPG+50/2 33.5 ... 35.5@
8+0.02 DPZ+50/1 36.0 ... 40.0
4 DPZ+50/2 36.0 ...38.0

(80) Mz.‘so | 1
] (2%)| o4 (2xy@

= |
/

o

24.3

36.5

©

lo

©

@ Fixation des doigts @ Ajustement pour douilles de

Distance du centre de la pince centrage
@ Dépassement des douilles de
centrage

Les mors intermédiaires en option offrent une fixation symétrique et
concentrique. lls facilitent donc la conception et la fabrication des mors
rapportés spécifiques.

Description D Matiére

Interface de  Etendue de la
doigt livraison

ZBA-DPG-DPZ-plus 50-40 0300191 Aluminium PGN-plus40 1

Détection du verrouillage

Les pinces peuvent étre assemblées directement sans plaque interface. Le
compliance et la pince sont avec un schéma de fixation identique. Par
conséquent, la compliance peut étre assemblée ultérieurement. Ne pas
oublier de prendre en considération la hauteur supplémentaire de la
compliance. Pour plus de détails, se reporter a notre catalogue « Acces-
soires du robot ».

Description 1D Verrouillage Flexion
TCU-Z-050-3-0V 0324749 Non +1°/+1°/+1,5°
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Compliance AGE-F

Commutateur électromagnétique MMS

Détection

Les pinces peuvent étre assemblées directement sans plaque interface.
Pour plus de détails, voir le catalogue Pinces de préhension ou Accessoires
de robot.

Description D Chemin de Force de Souvent
compensation XY rappel combiné
[mm] IN]
Cmplance
AGE-F-XY-040-1 0324920 +2 3
AGE-F-XY-040-2 0324921 +2 4
AGE-F-XY-040-3 0324922 +2 4.5 [ ]

@ Sortie de cable

Détecteur MMS 22...

Détecteur de position a monter dans la rainure en C

Détecteur MMS 22...-SA

Description D Souvent combiné
MMS 22-5-M8-PNP 0301032 [}
MMSK 22-S-PNP 0301034

MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 [
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044

KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 ([ ]
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

CLI-M8 0301463

KV BW08-5G08 3P-0030-PNP 0301495

KV BW08-SG08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 (]
V2-M8 0301775 [
V4-M8 0301746

V8-M8 0301751

® Deux détecteurs sont nécessaires par unité pour la détection de deux
positions. Des rallonges et répartiteurs sont disponibles en option.
D'autres versions du détecteur, et de plus amples informations et
caractéristiques techniques sont disponibles dans le catalogue au
chapitre systémes de détecion.
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Détecteur magnétique programmable MMS 22-PI1

Détecteur magnétique programmable MMS 22-PI2

B it |
\
\ \
(( \
GlE

@ Sortie de cable
Détecteur MMS 22 PI1-...

Détecteur MMS 22...-PI1-...-SA

@ Connecteur outil
d'apprentissage ST

Détection de position avec une position programmable par détecteur et
électronique intégrée dans le détecteur. Peut &tre programmée au moyen
d'un outil d'apprentissage magnétique MT (inclus dans I'étendue de
livraison, 1D 0301030) ou d'un outil d'apprentissage par prise ST (en
option). Détecteur de position a monter dans la rainure en C Si I'outil
d'apprentissage par prise ST figure dans le tableau, I'apprentissage est
possible uniquement avec I'outil d'apprentissage ST.

Description D Souvent combiné

MMS 22-PI1-S-M8-PNP 0301160 [ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162
MMS 22-PI1-S-M8-PNP-SA 0301166 o
MMSK 22-PI1-5S-PNP-SA 0301168
MMS 22-PI11-5-M8-PNP-HD 0301110 [}
MMSK 22-PI1-S-PNP-HD 0301112

ST-MMS 22-PI1-PNP 0301025

® Deux détecteurs sont nécessaires par unité pour la détection de deux
positions. Des rallonges et répartiteurs sont disponibles en option.
D'autres versions du détecteur, et de plus amples informations et
caractéristiques techniques sont disponibles dans le catalogue au
chapitre systéemes de détecion.

(A7) sortie de cable Détecteur MMS 22...-PI2-...

Détetection de deux positions programmables par détecteur et électro-
nique intégrée dans le détecteur. Peut étre programmée au moyen d'un
outil d'apprentissage magnétique MT (inclus dans I'étendue de livraison,
ID 0301030) ou d'un outil d'apprentissage connectable ST (en option).
Détecteur de position a monter dans la rainure en CSi I'outil
d'apprentissage connectable ST figure dans le tableau, I'apprentissage est
possible uniquement avec I'outil d'apprentissage ST.

Description D Souvent combiné

MMS 22-P12-5-M8-PNP 0301180 (]
MMSK 22-PI2-S-PNP 0301182
MMS 22-P12-5-M8-PNP-SA 0301186 [ )
MMSK 22-PI12-S-PNP-SA 0301188

MMS 22-P12-S-M8-PNP-HD 0301130 o
MMSK 22-PI12-S-PNP-HD 0301132

ST-MMS 22-PI2-PNP 0301026

® Un détecteur est nécessaire par unité pour la détection de deux
positions. Des rallonges et répartiteurs sont disponibles en option.
D'autres versions du détecteur, et de plus amples informations et
caractéristiques techniques sont disponibles dans le catalogue au
chapitre systéemes de détection
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Détecteur magnétique programmable MMS-P

@ Butée pour détecteur

Détetection de deux positions programmables par détecteur et électro-
nique intégrée dans le détecteur. Peut étre programmée au moyen d'un
outil d'apprentissage magnétique MT (inclus dans I'étendue de livraison,
ID 0301030) ou d'un outil d'apprentissage connectable ST (en option).
Détecteur de position a monter dans la rainure en CSi I'outil
d'apprentissage connectable ST figure dans le tableau, I'apprentissage est
possible uniquement avec I'outil d'apprentissage ST.

Description D Souvent combiné

MMSK-P 22-S-PNP 0301371

MMS-P 22-5-M8-PNP 0301370 (]

o
KA GLNO804-LK-00500-A 0307767 [ ]

KA GLNO804-LK-01000-A 0307768

KA WLNO80L4-LK-00500-A 0307765

KA WLNO804-LK-01000-A 0307766

CLI-M8 0301463

V2-M8-4P-2XM8-3P 0301380

® Un détecteur est nécessaire par unité pour la détection de deux
positions. Des rallonges et répartiteurs sont disponibles en option.
D'autres versions du détecteur, et de plus amples informations et
caractéristiques techniques sont disponibles dans le catalogue au
chapitre systémes de détection
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Caractéristiques techniques

Description

1D

Course par mors

Force de fermeture/ouverture
Force du ressort min.

Poids

Poids de piece recommandé
Volume du cylindre par course double
Pression d'utilisation min./nom./max.
Pression de purge d'air min./max.
Temps de fermeture/ouverture
Longueur de doigt max. admissible
Poids de doigt max. admissible
Indice de protection IP
Température ambiante min./max.
Répétabilité

Classe salle blanche 1S0-14644-1
Dimensions @ D x Z

Options et leurs caractéristiques
Version haute température
Température ambiante min./max.
Version booster de puissance

Force de fermeture/ouverture
Poids

Pression maximum

Longueur de doigt max. admissible

[mm]
[N]
[N]
[kg]
[kel
[cm?]
[bar]
[bar]
[s]
[mm]
[kg]

[°d

[mm]

[mm]

rd

[N]
[kg]
[bar]

[mm]

Force de préhension, préhension
extérieure

Dimensions et charges max.

Force de préhension
= DPZ-plus 64-1

= DPZ-plus 64-2
2000 7 — ppz-plus 64-1-AS

= DPZ-plus 64-2-AS

1500

Lmm] 20 30 40 50 60 70
Point P - Longueur des doigts

orce de prehension, prehension
intérieure

[ Mx max.30 Nm
My max. 45 Nm

[l Mz max.30 Nm
[l Fz max. 825N

Force de préhension
= DPZ-plus 64-1
DPZ-plus 64-1-IS

= DPZ-plus 64-2

= DPZ-plus 64-2-1S
2000

[—
1500 —

——

L[mm] 200 30 40 50 60 70
Point P - Longueur des doigts

DPZ-plus 64-1 DPZ-plus 64-2 DPZ-plus 64-1-AS

1316280 1316282 1316283

6 3 6

5201620 870/1030 685/-
165

0.62 0.62 0.75

2.6 4.35 2.6

25 25 48

2.51618 2.516/8 46/6.5

0.2/0.5 0.2/0.5 0.2/0.5

0.04/0.04 0.04/0.04 0.03/0.05

64 50 50

0.3 0.3 0.3

67 67 67

5/90 5190 5190

0.01 0.01 0.01

5 5 5

93.6 x49.3 93.6 x49.3 93.6 X 62.7

1321310 1321311 1321312

5/130 51130 51130

1316281

849/935

0.92

6

40

® Les moments et les forces indiqués
correspondent a des valeurs statiques et
s'appliquent a chacun des mors de base et
peuvent survenir simultanément. Ils peuvent
s'ajouter au moment produit par la force de
préhension elle-méme.

DPZ-plus 64-2-AS DPZ-plus 64-1-IS DPZ-plus 64-2-IS

1316284 1316286 1316287
3 6 3

1215/- -1820 -11490
345 200 460

0.75 0.75 0.75
4.35 2.6 4.35

48 48 48
41616.5 416/6.5 41616.5
0.2/0.5 0.2/0.5 0.2/0.5
0.03/0.05 0.05/0.03 0.05/0.03
40 50 40

0.3 0.3 0.3

67 67 67

5/90 5/90 5/90
0.01 0.01 0.01

5 5 5

93.6 x 62.7 93.6 x62.7 93.6 x62.7
1321313 1321318 1321319
5/130 5/130 5/130

® Veuillez noter que pour obtenir une protection IP 67, la pince nécessite un tuyau supplémentaire pour évent ou une mise en supression a lI'ouverture. Pour
plus d'informations, reportez-vous a la notice de montage et d'utilisation. Alternativement, un filtre en métal fritté (fourni) monté sur le raccord de
surpression peut éviter I'infiltration de particules > 0,12 mm. Cependant, cela réduit la classe de protection a IP 54.

Jusqu'a 100 cycles de préhension peuvent étre nécessaires avant que toute la force de préhension indiquée soit disponible.
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Vue principale
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Pour le raccordement des doigts, nous recommandons de n'utiliser que
deux des quatre alésages de centrage par doigt. Le plan présente la pince
en version basique en position fermée, sans les dimensions des options
décrites par la suite.

® Le clapet de maintien de pression SDV-P peut étre utilisé pour la
préhension a la fermeture ou la préhension a I'ouverture, ou en
complément du maintien mécanique par ressort de la force de
préhension a précontrainte (voir chapitre accessoires du catalogue).

A, a Raccordement principal / direct Taille de clé

pour I'ouverture de la pince @ Ajustement pour douilles de

B, b Raccordement principal / direct centrage

pour fermeture de la pince @ Ajustement pour goupilles de
S, E Raccord de surpression ou centrage

alésage de purge @ Dépassement des douilles de
@ Fixation de la pince centrage

(2) Fixation des doigts Détecteur MMS 22...
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Connecter le raccord air de barrage

Raccordement direct sans tuyau M&
()
3
<
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' o
N ] T\
88 )
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N
@4x1. Llor ~(4)
@ Plaque-support @ Pinces de préhension Filtre fritté Tuyau flexible de ventilation
. . . . ou raccord air de barrage
Le raccordement direct permet I'alimentation pneumatique sans tuyau.
L'alimentation pneumatique passe directement via des passages dans la Veuillez noter que pour obtenir une protection IP 67, la pince nécessite un
plaque support. tuyau supplémentaire pour évent ou une mise en supression a l'ouverture.
Pour plus d'informations, reportez-vous a la notice de montage et

d'utilisation. Alternativement, un filtre en métal fritté (fourni) monté sur
le raccord de surpression peut éviter I'infiltration de particules > 0,12 mm.
Cependant, cela réduit la classe de protection a IP 54.

Version de maintien de la force de préhension AS/IS Proposition pour la conception des doigts de préhension
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Le maintien mécanique de la force de préhension garantit une force de Epaulement
préhension minimale méme en cas de chute de pression. Dans la
version AS/S, cela agit comme une force de fermeture, et dans la version IS Afin d'éviter toute réduction de la course suite a un encrassement ou a
comme une force d'ouverture. De plus, le maintien de la force de des copeaux, une distance suffisamment grande est nécessaire entre les
doigts de préhension et la pince.

préhension peut également &tre utilisé pour augmenter la force de
préhension ou pour une préhension par simple effet.
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Version booster de puissance

Etoile d'éjection a ressort

70.3
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55.1

37.3
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Le piston KVZ augmente la force de préhension a I'ouverture et a la
fermeture. Un second piston en série augmente la force tramise au
mécanisme de rampe forcée. Veuillez noter que les pinces avec maintien
par ressort de la force de préhension ont une hauteur plus importante.

Clapet anti-retour SDV-P

Pion de guidage

Pour le positionnement en butée des pieces aprés ouverture de la pince.
Concu tout spécialement pour le chargement des machines-outils

Description D Course Force min.
[mm] IN]
A-PIN-plus/DPZ-plus 64 0303720 4.6 11

Unité de positionnement pneumatique PPD

(4) Pinces de préhension Clapet anti-retour SDV-P

Les soupapes de maintien de pression SDV-P garantissent que, dans des
situations d'arrét d'urgence, la pression présente dans la chambre du
piston des modules de préhension pneumatiques, des modules rotatifs,
des modules linéaires et des modules de changement rapide sera
maintenue pendant un certain temps.

Description D Diamétre de tuyau recommandé
[mm]

SDV-P 04 0403130 6

SDV-p 07 0403131 8

SDV-P 04-E 0300120 6

SDV-P 07-E 0300121 8

@® Afin d'obtenir le temps de fermeture et d'ouverture spécifié pour chaque
version de pince, il faut utiliser le diameétre de flexible recommandé.
L'attribution respective de la pince pour le SDV-P respectif peut étre
trouvée sur schunk.com.

Le PPD permet une flexibilité dans toutes les applications avec des pinces
pneumatiques grace au positionnement libre, a la force de préhension et
au réglage de la vitesse.

Description D

PPD 20-I0L 1540700

A GGN0804-1204-A 1540691

@olelo-ink
KA GGN1205-1212-10L-00100-A 1540697

Cable dralimentation en tension - compativle avec chane porte-cibles
KA GLN12B05-LK-01000-A 1540660

Ralongedecivle
KV GGN0804-10-00150-A 1540662

KV GGN0804-10-00300-A 1540663

Kit d'assemblage PPD 1540705

® En plus du PPD, un capteur de position (capteur SCHUNK 10-Link ou
capteur analogique (4...20 mA)) est nécessaire.
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Interface des mors intermédiaires

Mors intermédiaire ZBA DPG-plus/DPZ-plus 64-50
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@ Pinces de préhension
Doigts de pince spécifiques

En utilisant les mors intermédiaires, vous avez la possibilité de raccorder
directement une large gamme d'accessoires. Cela comprend les systémes
de changement rapide de mors, les ébauches de doigt et les mors
intermédiaires universels.

. Interface de fixation uniforme

Compliance TCU

@ Fixation des doigts @ Ajustement pour douilles de
Distance du centre de la pince centrage

Dépassement des douilles de
centrage

Les mors intermédiaires en option offrent une fixation symétrique et
concentrique. lls facilitent donc la conception et la fabrication des mors
rapportés spécifiques.

Description D Matiere Interface de  Etendue de la
doigt livraison
ZBA-DPG-DPZ-plus 64-50 0300192 Aluminium PGN-plus 50 1

Compliance AGE-F

Détection du verrouillage

Les pinces peuvent étre assemblées directement sans plaque interface. Le
compliance et la pince sont avec un schéma de fixation identique. Par
conséquent, la compliance peut étre assemblée ultérieurement. Ne pas
oublier de prendre en considération la hauteur supplémentaire de la
compliance. Pour plus de détails, se reporter a notre catalogue « Acces-
soires du robot ».

Description D Verrouillage  Flexion Souvent
combiné
TCU-Z-064-3-MV 0324766 Oui +1°/£1°/+1° [ )

TCU-Z-064-3-0V 0324767 Non £1°/£1°/£1°

Détection

Les pinces peuvent étre assemblées directement sans plaque interface.
Pour plus de détails, voir le catalogue Pinces de préhension ou Accessoires
de robot.

Description 1D Chemin de Force de Souvent
compensation XY rappel combiné
[mm] IN]
Cmplance
AGE-F-XY-063-1 0324940 L4 12
AGE-F-XY-063-2 0324941 L4 16
AGE-F-XY-063-3 0324942 4 20 [ ]
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Commutateur électromagnétique MMS

Détecteur magnétique programmable MMS 22-PI1

@ Sortie de cable

Détecteur MMS 22...

Détecteur de position a monter dans la rainure en C

Détecteur MMS 22...-SA

Description D Souvent combiné
MMS 22-5-M8-PNP 0301032 [ J
MMSK 22-S-PNP 0301034

MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 (]
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044

KA BG08-L 3P-0300-PNP 0301622 ([ ]
KA BG08-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO08-L 3P-0500-PNP 0301502
CLI-M8 0301463
KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 ([ ]
V2-M8 0301775 [ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Deux détecteurs sont nécessaires par unité pour la détection de deux
positions. Des rallonges et répartiteurs sont disponibles en option.
D'autres versions du détecteur, et de plus amples informations et
caractéristiques techniques sont disponibles dans le catalogue au
chapitre systémes de détecion.

@ Sortie de cable
Détecteur MMS 22 PI1-...

Détecteur MMS 22...-Pl1-...-SA

@ Connecteur outil
d'apprentissage ST

Détection de position avec une position programmable par détecteur et
électronique intégrée dans le détecteur. Peut &tre programmée au moyen
d'un outil d'apprentissage magnétique MT (inclus dans I'étendue de
livraison, 1D 0301030) ou d'un outil d'apprentissage par prise ST (en
option). Détecteur de position a monter dans la rainure en C Si I'outil
d'apprentissage par prise ST figure dans le tableau, I'apprentissage est
possible uniquement avec I'outil d'apprentissage ST.

Description D Souvent combiné

MMS 22-PI1-S-M8-PNP 0301160 [ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162
MMS 22-PI1-S-M8-PNP-SA 0301166 [ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP-SA 0301168
MMS 22-PI1-S-M8-PNP-HD 0301110 [}
MMSK 22-PI1-S-PNP-HD 0301112

ST-MMS 22-PI1-PNP 0301025

® Deux détecteurs sont nécessaires par unité pour la détection de deux
positions. Des rallonges et répartiteurs sont disponibles en option.
D'autres versions du détecteur, et de plus amples informations et
caractéristiques techniques sont disponibles dans le catalogue au
chapitre systéemes de détecion.
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Détecteur magnétique programmable MMS 22-PI2

Détecteur magnétique programmable MMS-P

(A7) sortie de cable Détecteur MMS 22...-PI2-...

Détetection de deux positions programmables par détecteur et électro-
nique intégrée dans le détecteur. Peut étre programmée au moyen d'un
outil d'apprentissage magnétique MT (inclus dans I'étendue de livraison,
ID 0301030) ou d'un outil d'apprentissage connectable ST (en option).
Détecteur de position a monter dans la rainure en CSi I'outil
d'apprentissage connectable ST figure dans le tableau, I'apprentissage est
possible uniquement avec I'outil d'apprentissage ST.

Description D Souvent combiné

MMS 22-P12-5-M8-PNP 0301180 [ ]
MMSK 22-PI2-S-PNP 0301182
MMS 22-P12-5-M8-PNP-SA 0301186 [
MMSK 22-PI12-S-PNP-SA 0301188

MMS 22-P12-S-M8-PNP-HD 0301130 [}
MMSK 22-PI2-S-PNP-HD 0301132

ST-MMS 22-PI2-PNP 0301026

® Un détecteur est nécessaire par unité pour la détection de deux
positions. Des rallonges et répartiteurs sont disponibles en option.
D'autres versions du détecteur, et de plus amples informations et
caractéristiques techniques sont disponibles dans le catalogue au
chapitre systéemes de détection

@ Butée pour détecteur

Détetection de deux positions programmables par détecteur et électro-
nique intégrée dans le détecteur. Peut étre programmée au moyen d'un
outil d'apprentissage magnétique MT (inclus dans I'étendue de livraison,
ID 0301030) ou d'un outil d'apprentissage connectable ST (en option).
Détecteur de position a monter dans la rainure en CSi I'outil
d'apprentissage connectable ST figure dans le tableau, I'apprentissage est
possible uniquement avec I'outil d'apprentissage ST.

Description D Souvent combiné

MMSK-P 22-S-PNP 0301371

MMS-P 22-5-M8-PNP 0301370 (]

o
KA GLNO804-LK-00500-A 0307767 [ ]

KA GLNO804-LK-01000-A 0307768

KA WLNO80L4-LK-00500-A 0307765

KA WLNO804-LK-01000-A 0307766

CLI-M8 0301463

V2-M8-4P-2XM8-3P 0301380

® Un détecteur est nécessaire par unité pour la détection de deux
positions. Des rallonges et répartiteurs sont disponibles en option.
D'autres versions du détecteur, et de plus amples informations et
caractéristiques techniques sont disponibles dans le catalogue au
chapitre systémes de détection
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Détecteur magnétique programmable MMS-10-Link

@ Butée pour détecteur

Détecteur pour détection de multiples positions par la détection de la
course compléte de la pince. Le détecteur est monté directement dans la
rainure C de la pince. Le capteur est programmé pour la pince via
I'interface 10-Link ou I'outil d'apprentissage par prise ST (non compris
dans I'étendue de la livraison ; réf. 0301026). Il n'est pas possible de
programmer le capteur a I'aide de I'outil d'apprentissage magnétique MT.
Un master 10-Link est nécessaire pour le fonctionnement.

Description D

Commutateur magnétique programmable
MMS 22-10L-M08 0315830
MMS 22-10L-M12 0315835

® Un détecteur par pince est requis. Aucun autre kit de montage n'est
nécessaire — la pince est équipée par défaut pour I'utilisation du
détecteur. De plus amples informations et caractéristiques techniques
sont disponibles dans le catalogue au chapitre des systemes de
détection
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Force de préhension, préhension
extérieure

Dimensions et charges max.

Force de préhension

3000

= DPZ-plus 80-1
DPZ-plus 80-1-AS

= DPZ-plus 80-2
— DPZ-plus 80-2-AS

 E—
\
2000 | e

\\

L[mm] 20 Lo 60 80
Point P - Longueur des doigts
orce de prehension, prehension

intérieure

[ Mx max.45 Nm
My max.71 Nm

Il Mz max. 40 Nm
[l Fz max. 1125 N

Force de préhension
~ DPZ-plus 80-1
DPZ-plus 80-1-1S

® Les moments et les forces indiqués

— DPZ-plus 80-2 N )
P correspondent a des valeurs statiques et

= DPZ-plus 80-2-IS

3000 s'appliquent a chacun des mors de base et
peuvent survenir simultanément. Ils peuvent
2000 S e s’a}outer au momeTt produit par la force de
préhension elle-méme.
1000
=
w
L[mm] 20 40 60 80
Point P - Longueur des doigts

Caractéristiques techniques
Description DPZ-plus 80-1 DPZ-plus 80-2 DPZ-plus 80-1-AS DPZ-plus 80-2-AS DPZ-plus 80-1-1S DPZ-plus 80-2-1S
1D 1316288 1316290 1316291 1316292 1316293 1316295
Course par mors [mm] 8 [ 8 [ 8 L
Force de fermeture/ouverture [N] 900/1000 2070/2085 1215/- 27251- -11330 -12765
Force du ressort min. [N] 315 655 330 680
Poids [kg] i3 i3 1.45 1.45 1.45 1.45
Poids de piéce recommandé [kel 4.5 10.35 4.5 10.35 4.5 10.35
Volume du cylindre par course double [em3] 60 60 108 108 108 108
Pression d'utilisation min./nom./max. [bar] 2.51618 2.5/6/8 41616.5 41616.5 41616.5 41616.5
Pression de purge d'air min./max. [bar] 0.2/0.5 0.2/0.5 0.2/0.5 0.2/0.5 0.2/0.5 0.2/0.5
Temps de fermeture/ouverture [s] 0.07/0.07 0.07/0.07 0.05/0.08 0.05/0.08 0.08/0.05 0.08/0.05
Longueur de doigt max. admissible [mm] 80 64 6L 50 64 50
Poids de doigt max. admissible [kgl 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5 0.5
Indice de protection IP 67 67 67 67 67 67
Température ambiante min./max. [ec] 5190 5190 5190 5190 5190 5190
Répétabilité [mm] 0.01 0.01 0.01 0.01 0.01 0.01
Classe salle blanche 1S0-14644-1 5 5 5 5 5 5
Dimensions @ D x Z [mm] 112 x 56.3 112 x 56.3 112x71.2 112 x71.2 112x71.2 112 x71.2
Options et leurs caractéristiques
Version haute température 1321320 1321321 1321323 1321324 1321325 1321328
Température ambiante min./max. [°q] 5/130 5/130 5/130 5/130 5/130 5/130
Version booster de puissance 1316289
Force de fermeture/ouverture [N] 147811545
Poids [kg] 1.6
Pression maximum [bar] 6
Longueur de doigt max. admissible [mm] 50

® Veuillez noter que pour obtenir une protection IP 67, la pince nécessite un tuyau supplémentaire pour évent ou une mise en supression a lI'ouverture. Pour
plus d'informations, reportez-vous a la notice de montage et d'utilisation. Alternativement, un filtre en métal fritté (fourni) monté sur le raccord de
surpression peut éviter I'infiltration de particules > 0,12 mm. Cependant, cela réduit la classe de protection a IP 54.

Jusqu'a 100 cycles de préhension peuvent étre nécessaires avant que toute la force de préhension indiquée soit disponible.
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Vue principale
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Pour le raccordement des doigts, nous recommandons de n'utiliser que
deux des quatre alésages de centrage par doigt. Le plan présente la pince
en version basique en position fermée, sans les dimensions des options
décrites par la suite.

® Le clapet de maintien de pression SDV-P peut étre utilisé pour la
préhension a la fermeture ou la préhension a I'ouverture, ou en
complément du maintien mécanique par ressort de la force de
préhension a précontrainte (voir chapitre accessoires du catalogue).

A, a Raccordement principal / direct Taille de clé

pour I'ouverture de la pince @ Ajustement pour douilles de

B, b Raccordement principal / direct centrage

pour fermeture de la pince @ Ajustement pour goupilles de
S, E Raccord de surpression ou centrage

alésage de purge @ Dépassement des douilles de
@ Fixation de la pince centrage

(2) Fixation des doigts Détecteur MMS 22...
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Connecter le raccord air de barrage

Raccordement direct sans tuyau M&
()
3
<
i =
' o
N ] T\
88 )
I f
N
@4x1. Llor ~(4)
@ Plaque-support @ Pinces de préhension Filtre fritté Tuyau flexible de ventilation
. . . . ou raccord air de barrage
Le raccordement direct permet I'alimentation pneumatique sans tuyau.
L'alimentation pneumatique passe directement via des passages dans la Veuillez noter que pour obtenir une protection IP 67, la pince nécessite un
plaque support. tuyau supplémentaire pour évent ou une mise en supression a l'ouverture.
Pour plus d'informations, reportez-vous a la notice de montage et

d'utilisation. Alternativement, un filtre en métal fritté (fourni) monté sur
le raccord de surpression peut éviter I'infiltration de particules > 0,12 mm.
Cependant, cela réduit la classe de protection a IP 54.

Version de maintien de la force de préhension AS/IS Proposition pour la conception des doigts de préhension
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Le maintien mécanique de la force de préhension garantit une force de Epaulement
préhension minimale méme en cas de chute de pression. Dans la
version AS/S, cela agit comme une force de fermeture, et dans la version IS Afin d'éviter toute réduction de la course suite a un encrassement ou a
comme une force d'ouverture. De plus, le maintien de la force de des copeaux, une distance suffisamment grande est nécessaire entre les
doigts de préhension et la pince.

préhension peut également &tre utilisé pour augmenter la force de
préhension ou pour une préhension par simple effet.
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Version booster de puissance

Etoile d'éjection a ressort

©

©
81.3
83.7

61.3

40.8

@80

19.1 19.1 18.5

@8 (3x)

Le piston KVZ augmente la force de préhension a I'ouverture et a la
fermeture. Un second piston en série augmente la force tramise au
mécanisme de rampe forcée. Veuillez noter que les pinces avec maintien
par ressort de la force de préhension ont une hauteur plus importante.

Clapet anti-retour SDV-P

Pion de guidage

Pour le positionnement en butée des pieces aprés ouverture de la pince.
Concu tout spécialement pour le chargement des machines-outils

Description D Course Force min.
[mm] IN]
A-PIN-plus/DPZ-plus 80 0303721 4.6 18

Unité de positionnement pneumatique PPD

(4) Pinces de préhension Clapet anti-retour SDV-P

Les soupapes de maintien de pression SDV-P garantissent que, dans des
situations d'arrét d'urgence, la pression présente dans la chambre du
piston des modules de préhension pneumatiques, des modules rotatifs,
des modules linéaires et des modules de changement rapide sera
maintenue pendant un certain temps.

Description D Diamétre de tuyau recommandé
[mm]

SDV-P 04 0403130 6

SDV-p 07 0403131 8

SDV-P 04-E 0300120 6

SDV-P 07-E 0300121 8

@® Afin d'obtenir le temps de fermeture et d'ouverture spécifié pour chaque
version de pince, il faut utiliser le diameétre de flexible recommandé.
L'attribution respective de la pince pour le SDV-P respectif peut étre
trouvée sur schunk.com.

Le PPD permet une flexibilité dans toutes les applications avec des pinces
pneumatiques grace au positionnement libre, a la force de préhension et
au réglage de la vitesse.

Description D
PPD 20-I0L 1540700
A GGN0804-1204-A 1540691

KA GGN1205-1212-10L-00100-A 1540697

KA GLN12B05-LK-01000-A 1540660
KV GGNO804-10-00150-A 1540662
KV GGNO804-10-00300-A 1540663

Kit d'assemblage PPD 1540705

® En plus du PPD, un capteur de position (capteur SCHUNK 10-Link ou
capteur analogique (4...20 mA)) est nécessaire.
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Interface des mors intermédiaires

Mors intermédiaire ZBA DPG-plus/DPZ-plus 80-64

e
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BSWS-BM BSWS-B BSWS-AR 11 ABR/SBR
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/ BSWS-SBR
/
60 (50)
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23 DPG+80/1 46.5 ...

"—— DPG+80/2 46.5 ...
13+0.02 DPZ+80/1 50.25 ...
5 DPZ+80/2 50.25 ...

@ Pinces de préhension
Doigts de pince spécifiques

En utilisant les mors intermédiaires, vous avez la possibilité de raccorder
directement une large gamme d'accessoires. Cela comprend les systémes
de changement rapide de mors, les ébauches de doigt et les mors
intermédiaires universels.

. Interface de fixation uniforme

Compliance TCU

@ Fixation des doigts @ Ajustement pour douilles de
Distance du centre de la pince centrage
Dépassement des douilles de
centrage

Les mors intermédiaires en option offrent une fixation symétrique et
concentrique. lls facilitent donc la conception et la fabrication des mors
rapportés spécifiques.

Description D Matiere Interface de  Etendue de la
doigt livraison
IBA-DPG-DPZ-plus 80-64 0300193 Aluminium PGN-plus 64 1

Compliance AGE-F

Détection du verrouillage

Les pinces peuvent étre assemblées directement sans plaque interface. Le
compliance et la pince sont avec un schéma de fixation identique. Par
conséquent, la compliance peut étre assemblée ultérieurement. Ne pas
oublier de prendre en considération la hauteur supplémentaire de la
compliance. Pour plus de détails, se reporter a notre catalogue « Acces-
soires du robot ».

Description D Verrouillage  Flexion Souvent
combiné
TCU-Z-080-3-MV 0324784 Oui +1°/£1°/+1° [ )

TCU-Z-080-3-0V 0324785 Non £1°/£1°/£1°

Détection

Les pinces peuvent étre assemblées directement sans plaque interface.
Pour plus de détails, voir le catalogue Pinces de préhension ou Accessoires
de robot.

Description 1D Chemin de Force de Souvent
compensation XY rappel combiné
[mm] IN]
Cmplance
AGE-F-XY-063-1 0324940 L4 12
AGE-F-XY-063-2 0324941 L4 16
AGE-F-XY-063-3 0324942 4 20 [ ]
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Commutateur électromagnétique MMS

Détecteur magnétique programmable MMS 22-PI1

@ Sortie de cable

Détecteur MMS 22...

Détecteur de position a monter dans la rainure en C

Détecteur MMS 22...-SA

Description D Souvent combiné
MMS 22-5-M8-PNP 0301032 [ J
MMSK 22-S-PNP 0301034

MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 [
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044

RMS 22-5-M8 0377720 ([ ]
KA BG0O8-L 3P-0300-PNP 0301622 [
KA BG08-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO08-L 3P-0500-PNP 0301502
CLI-M8 0301463
KV BWO08-SG08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-5G08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-5G08 3P-0200-PNP 0301497 [ ]
V2-M8 0301775 ([ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

@® Deux détecteurs sont nécessaires par unité pour la détection de deux
positions. Des rallonges et répartiteurs sont disponibles en option.
D'autres versions du détecteur, et de plus amples informations et
caractéristiques techniques sont disponibles dans le catalogue au
chapitre systéemes de détecion.

@ Sortie de cable
Détecteur MMS 22 PI1-...

Détecteur MMS 22...-Pl1-...-SA

Détection de position avec une position programmable par détecteur et
électronique intégrée dans le détecteur. Peut &tre programmée au moyen
d'un outil d'apprentissage magnétique MT (inclus dans I'étendue de
livraison, 1D 0301030) ou d'un outil d'apprentissage par prise ST (en
option). Détecteur de position a monter dans la rainure en C Si I'outil
d'apprentissage par prise ST figure dans le tableau, I'apprentissage est
possible uniquement avec I'outil d'apprentissage ST.

Description D Souvent combiné

MMS 22-PI1-S-M8-PNP 0301160 [ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162
MMS 22-PI1-S-M8-PNP-SA 0301166 (]
MMSK 22-PI1-S-PNP-SA 0301168
MMS 22-PI1-S-M8-PNP-HD 0301110 [ J
MMSK 22-PI1-5-PNP-HD 0301112

® Deux détecteurs sont nécessaires par unité pour la détection de deux
positions. Des rallonges et répartiteurs sont disponibles en option.
D'autres versions du détecteur, et de plus amples informations et
caractéristiques techniques sont disponibles dans le catalogue au
chapitre systéemes de détecion.
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Détecteur magnétique programmable MMS 22-PI2

Détecteur magnétique programmable MMS-P

1}
i
H
|
i
i

°

(A7) sortie de cable Détecteur MMS 22...-PI2-...

Détetection de deux positions programmables par détecteur et électro-
nique intégrée dans le détecteur. Peut étre programmée au moyen d'un
outil d'apprentissage magnétique MT (inclus dans I'étendue de livraison,
ID 0301030) ou d'un outil d'apprentissage connectable ST (en option).
Détecteur de position a monter dans la rainure en CSi I'outil
d'apprentissage connectable ST figure dans le tableau, I'apprentissage est
possible uniquement avec I'outil d'apprentissage ST.

Description D Souvent combiné

MMS 22-P12-5-M8-PNP 0301180 [ ]
MMSK 22-PI2-S-PNP 0301182

MMS 22-P12-5-M8-PNP-SA 0301186 [
MMSK 22-PI12-S-PNP-SA 0301188

MMS 22-P12-S-M8-PNP-HD 0301130 [}
MMSK 22-PI2-S-PNP-HD 0301132

® Un détecteur est nécessaire par unité pour la détection de deux
positions. Des rallonges et répartiteurs sont disponibles en option.
D'autres versions du détecteur, et de plus amples informations et
caractéristiques techniques sont disponibles dans le catalogue au
chapitre systémes de détection

@ Butée pour détecteur

Détection de position avec deux positions programmables par détecteur.
Détecteur de position a monter dans la rainure en C

Description D Souvent combiné

MMSK-P 22-S-PNP 0301371

MMS-P 22-5-M8-PNP 0301370 [ ]

Goes
KA GLNO804-LK-00500-A 0307767 [ ]

KA GLNO804-LK-01000-A 0307768

KA WLNO80L4-LK-00500-A 0307765

KA WLN0804-LK-01000-A 0307766

CLI-M8 0301463

V2-M8-4P-2XM8-3P 0301380

® Un détecteur est nécessaire par unité pour la détection de deux
positions. Des rallonges et répartiteurs sont disponibles en option.
D'autres versions du détecteur, et de plus amples informations et
caractéristiques techniques sont disponibles dans le catalogue au
chapitre systémes de détection
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Détecteur magnétique programmable MMS-10-Link

@ Butée pour détecteur

Détecteur pour détection de multiples positions par la détection de la
course compléte de la pince. Le détecteur est monté directement dans la
rainure C de la pince. Le capteur est programmé pour la pince via
I'interface 10-Link, I'outil d'apprentissage magnétique MT (inclus dans
I'étendue de livraison, réf. 0301030) ou I'outil d'apprentissage par prise ST
(non compris dans I'étendue de la livraison ; réf. 0301026). Un master
10-Link est nécessaire pour le fonctionnement.

Description D

Commutateur magnétique programmable
MMS 22-10L-M08 0315830

MMS 22-10L-M12 0315835

® Un détecteur par pince est requis. Aucun autre kit de montage n'est
nécessaire — la pince est équipée par défaut pour I'utilisation du
détecteur. De plus amples informations et caractéristiques techniques
sont disponibles dans le catalogue au chapitre des systemes de
détection
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Force de préhension, préhension
extérieure Dimensions et charges max.

Force de préhension

= DPZ-plus 100-1 = DPZ-plus 100-2
DPZ-plus 100-1-AS = DPZ-plus 100-2-AS

—~—

6000

e
4000

e—

2000

FIN]

Lmm] 25 50 75 100
Point P - Longueur des doigts
orce de prehension, prehension [ Mxmax.60 Nm ] Mz max. 53 Nm
intérieure My max. 85 Nm [l Fz max. 1500 N

Force de préhension

= DPZ-plus 100-1 = DPZ-plus 100-2
DPZ-plus 100-1-1S = DPZ-plus 100-2-1S

® Les moments et les forces indiqués
correspondent a des valeurs statiques et

6000 s'appliquent a chacun des mors de base et
peuvent survenir simultanément. Ils peuvent
45000 e s'ajouter au moment produit par la force de
I préhension elle-méme.
2000 —
=
“Lmm] 2 50 75 100
Point P - Longueur des doigts
Caractéristiques techniques
Description DPZ-plus DPZ-plus DPZ-plus DPZ-plus DPZ-plus DPZ-plus
100-1 100-2 100-1-AS 100-2-AS 100-1-1S 100-2-1S

1D 1316296 1316297 1316299 1316300 1316301 1316302
Course par mors [mm] 10 5 10 5 10 5
Force de fermeture/ouverture [N] 1620/1920 3600/4000 2265/~ 4950/~ -12620 -15460
Force du ressort min. [N] 645 1350 700 1460
Poids [kg] 1.9 1.9 2.3 2.3 2.3 2.3
Poids de piece recommandé [kg] 8.1 18 8.1 18 8.1 18
Volume du cylindre par course double [cm3] 120 120 210 210 210 210
Pression d'utilisation min./nom./max. [bar] 2.5/6/8 2.5/6/8 416/6.5 4/6/6.5 41616.5 4/616.5
Pression de purge d'air min./max. [bar] 0.2/0.5 0.2/0.5 0.2/0.5 0.2/0.5 0.2/0.5 0.2/0.5
Temps de fermeture/ouverture [s] 0.13/0.13 0.13/0.13 0.13/0.25 0.13/0.25 0.25/0.13 0.25/0.13
Longueur de doigt max. admissible [mm] 100 80 80 64 80 64
Poids de doigt max. admissible [kgl 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95
Indice de protection IP 67 67 67 67 67 67
Température ambiante min./max. [°q] 5190 5190 5190 5190 5190 5190
Répétabilité [mm] 0.01 0.01 0.01 0.01 0.01 0.01
Classe salle blanche 1S0-14644-1 5 5 5 5 5 5
Dimensions @ D x Z [mm] 137.8x67.3 137.8x67.3 137.8x 87.2 137.8x 87.2 137.8x 87.2 137.8x 87.2
Options et leurs caractéristiques
Version haute température 1321329 1321331 1321332 1321334 1321336 1321340
Température ambiante min./max. [ec] 5/130 5/130 51130 51130 51130 51130

® Veuillez noter que pour obtenir une protection IP 67, la pince nécessite un tuyau supplémentaire pour évent ou une mise en supression a l'ouverture. Pour
plus d'informations, reportez-vous a la notice de montage et d'utilisation. Alternativement, un filtre en métal fritté (fourni) monté sur le raccord de
surpression peut éviter I'infiltration de particules > 0,12 mm. Cependant, cela réduit la classe de protection a IP 54.

Jusqu'a 100 cycles de préhension peuvent étre nécessaires avant que toute la force de préhension indiquée soit disponible.
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Vue principale
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Pour le raccordement des doigts, nous recommandons de n'utiliser que
deux des quatre alésages de centrage par doigt. Le plan présente la pince
en version basique en position fermée, sans les dimensions des options
décrites par la suite.

® Le clapet de maintien de pression SDV-P peut étre utilisé pour la
préhension a la fermeture ou la préhension a I'ouverture, ou en
complément du maintien mécanique par ressort de la force de
préhension a précontrainte (voir chapitre accessoires du catalogue).

A, a Raccordement principal / direct Taille de clé
pour I'ouverture de la pince @ Ajustement pour douilles de

B, b Raccordement principal / direct centrage

pour fermeture de la pince @ Ajustement pour goupilles de
S, E Raccord de surpression ou centrage

alésage de purge @ Dépassement des douilles de
@ Fixation de la pince centrage

Détecteur MMS 22...

@ Fixation des doigts
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Connecter le raccord air de barrage

Raccordement direct sans tuyau M5
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@ Plaque-support @ Pinces de préhension Filtre fritté Tuyau flexible de ventilation
. . . . ou raccord air de barrage
Le raccordement direct permet I'alimentation pneumatique sans tuyau.
L'alimentation pneumatique passe directement via des passages dans la Veuillez noter que pour obtenir une protection IP 67, la pince nécessite un
plaque support. tuyau supplémentaire pour évent ou une mise en supression a l'ouverture.
Pour plus d'informations, reportez-vous a la notice de montage et

d'utilisation. Alternativement, un filtre en métal fritté (fourni) monté sur
le raccord de surpression peut éviter I'infiltration de particules > 0,12 mm.
Cependant, cela réduit la classe de protection a IP 54.

Version de maintien de la force de préhension AS/IS Proposition pour la conception des doigts de préhension
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Le maintien mécanique de la force de préhension garantit une force de Epaulement
préhension minimale méme en cas de chute de pression. Dans la
version AS/S, cela agit comme une force de fermeture, et dans la version IS Afin d'éviter toute réduction de la course suite a un encrassement ou a
comme une force d'ouverture. De plus, le maintien de la force de des copeaux, une distance suffisamment grande est nécessaire entre les
doigts de préhension et la pince.

préhension peut également &tre utilisé pour augmenter la force de
préhension ou pour une préhension par simple effet.
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Etoile d'éjection a ressort

Clapet anti-retour SDV-P

25.1 25.1 23.5 -
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Pion de guidage

Pour le positionnement en butée des pieces aprés ouverture de la pince.
Concu tout spécialement pour le chargement des machines-outils

Description D Course Force min.
[mm] IN]

Etoile d'éjection a ressort

A-PIN-plus/DPZ-plus 100 0303722 4.5 35

@ Pinces de préhension Clapet anti-retour SDV-P

Les soupapes de maintien de pression SDV-P garantissent que, dans des
situations d'arrét d'urgence, la pression présente dans la chambre du
piston des modules de préhension pneumatiques, des modules rotatifs,
des modules linéaires et des modules de changement rapide sera
maintenue pendant un certain temps.

Description D Diamétre de tuyau recommandé
[mm]

Clapets anti-retour

SDV-P 04 0403130 6

SDV-P 07 0403131 8

Clapet de maintien de la pression avec purge d'air

SDV-P 04-E 0300120 6

SDV-P 07-E 0300121 8

® Afin d'obtenir le temps de fermeture et d'ouverture spécifié pour chaque
version de pince, il faut utiliser le diametre de flexible recommandé.

L'attribution respective de la pince pour le SDV-P respectif peut étre
trouvée sur schunk.com.
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Unité de positionnement pneumatique PPD Interface des mors intermédiaires
f O,
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Le PPD permet une flexibilité dans toutes les applications avec des pinces @ Pinces de préhension . Interface de fixation uniforme
pneumatiques grace au positionnement libre, a la force de préhension et Doigts de pince spécifiques

au réglage de la vitesse.
En utilisant les mors intermédiaires, vous avez la possibilité de raccorder

Description D R . . N
directement une large gamme d'accessoires. Cela comprend les systémes
de changement rapide de mors, les ébauches de doigt et les mors

PPD 20-10L 1540700 intermédiaires universels.

A GGNO80L4-1204-A 1540691

KA GGN1205-1212-10L-00100-A 1540697

KA GLN12B05-LK-01000-A 1540660
KV GGN0804-10-00150-A 1540662
KV GGN0804-10-00300-A 1540663

Kit d'assemblage PPD 1540705

® En plus du PPD, un capteur de position (capteur SCHUNK 10-Link ou
capteur analogique (4...20 mA)) est nécessaire.
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Mors intermédiaire ZBA DPG-plus/DPZ-plus 100-80 Compliance TCU
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@ Fixation des doigts @ Ajustement pour douilles de Détection du verrouillage
Di la pi centrage ) R i ) )
istance du centre de la pince - . Les pinces peuvent étre assemblées directement sans plaque interface. Le
Dépassement des douilles de . . , AR R
centrage compliance et la pince sont avec un schéma de fixation identique. Par
g conséquent, la compliance peut étre assemblée ultérieurement. Ne pas
Les mors intermédiaires en option offrent une fixation symétrique et oublier de prendre en considération la hauteur supplémentaire de la
concentrique. lls facilitent donc la conception et la fabrication des mors compliance. Pour plus de détails, se reporter a notre catalogue « Acces-
rapportés spécifiques. soires du robot ».
Description D Matiére Interface de  Etendue de la Description 1D Verrouillage  Flexion Souvent
doigt livraison combiné
Mors intermédiaire Compliance
ZBA-DPG-DPZ-plus 100-80 0300194 Aluminium  PGN-plus80 1 TCU-2-100-2-MV 0324798 Oui sl [ ]
TCU-Z-100-2-0V 0324799 Non +10/210/21°
Compliance AGE-F

//
(90)

Détection

Les pinces peuvent &tre assemblées directement sans plaque interface.
Pour plus de détails, voir le catalogue Pinces de préhension ou Accessoires

de robot.
Description D Chemin de Force de Souvent
compensation XY rappel combiné
[mm] IN]
Compliance
AGE-F-XY-080-1 0324960 +5 39
AGE-F-XY-080-2 0324961 +5 85
[

AGE-F-XY-080-3 0324962 5 90
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Commutateur électromagnétique MMS

@ Sortie de cable Détecteur MMS 22...-SA

Détecteur MMS 22...

Détecteur de position a monter dans la rainure en C

Description D Souvent combiné
MMS 22-5-M8-PNP 0301032 [ J
MMSK 22-S-PNP 0301034

MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 (]
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044

RMS 22-5-M8 0377720 [ ]
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [}
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

CLI-M8 0301463

KV BW08-SG08 3P-0030-PNP 0301495

KV BW08-5SG08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-5G08 3P-0200-PNP 0301497 [ ]
V2-M8 0301775 [
V4-M8 0301746

V8-M8 0301751

@® Deux détecteurs sont nécessaires par unité pour la détection de deux
positions. Des rallonges et répartiteurs sont disponibles en option.
D'autres versions du détecteur, et de plus amples informations et
caractéristiques techniques sont disponibles dans le catalogue au
chapitre systéemes de détecion.
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Détecteur magnétique programmable MMS 22-PI1

Détecteur magnétique programmable MMS 22-PI2

@ Sortie de cable
Détecteur MMS 22 PI1-...

Détecteur MMS 22...-PI1-...-SA

Détection de position avec une position programmable par détecteur et
électronique intégrée dans le détecteur. Peut &tre programmée au moyen
d'un outil d'apprentissage magnétique MT (inclus dans I'étendue de
livraison, 1D 0301030) ou d'un outil d'apprentissage par prise ST (en
option). Détecteur de position a monter dans la rainure en C Si I'outil
d'apprentissage par prise ST figure dans le tableau, I'apprentissage est
possible uniquement avec I'outil d'apprentissage ST.

Description D Souvent combiné

MMS 22-PI1-S-M8-PNP 0301160 ([ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162
MMS 22-PI1-S-M8-PNP-SA 0301166 [ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP-SA 0301168

MMS 22-PI1-S-M8-PNP-HD 0301110 [ )
MMSK 22-PI1-5S-PNP-HD 0301112

® Deux détecteurs sont nécessaires par unité pour la détection de deux
positions. Des rallonges et répartiteurs sont disponibles en option.
D'autres versions du détecteur, et de plus amples informations et
caractéristiques techniques sont disponibles dans le catalogue au
chapitre systéemes de détecion.

(A7) sortie de cable Détecteur MMS 22...-PI2-...

Détetection de deux positions programmables par détecteur et électro-
nique intégrée dans le détecteur. Peut étre programmée au moyen d'un
outil d'apprentissage magnétique MT (inclus dans I'étendue de livraison,
ID 0301030) ou d'un outil d'apprentissage connectable ST (en option).
Détecteur de position a monter dans la rainure en CSi I'outil
d'apprentissage connectable ST figure dans le tableau, I'apprentissage est
possible uniquement avec I'outil d'apprentissage ST.

Description D Souvent combiné

MMS 22-P12-5-M8-PNP 0301180 (]
MMSK 22-PI2-S-PNP 0301182
MMS 22-P12-5-M8-PNP-SA 0301186 [ )
MMSK 22-PI12-S-PNP-SA 0301188
MMS 22-P12-S-M8-PNP-HD 0301130 o
MMSK 22-PI12-S-PNP-HD 0301132

® Un détecteur est nécessaire par unité pour la détection de deux
positions. Des rallonges et répartiteurs sont disponibles en option.
D'autres versions du détecteur, et de plus amples informations et
caractéristiques techniques sont disponibles dans le catalogue au
chapitre systémes de détection
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Détecteur magnétique programmable MMS-P

Détecteur magnétique programmable MMS-10-Link

@ Butée pour détecteur

Détection de position avec deux positions programmables par détecteur.
Détecteur de position a monter dans la rainure en C

Description D Souvent combiné
MMSK-P 22-S-PNP 0301371

MMS-P 22-S-M8-PNP 0301370 [ ]
KA GLNO804-LK-00500-A 0307767 [ ]
KA GLNO804-LK-01000-A 0307768

KA WLNO804-LK-00500-A 0307765

KA WLNO804-LK-01000-A 0307766

CLI-M8 0301463

V2-M8-4P-2XM8-3P 0301380

® Un détecteur est nécessaire par unité pour la détection de deux
positions. Des rallonges et répartiteurs sont disponibles en option.
D'autres versions du détecteur, et de plus amples informations et
caractéristiques techniques sont disponibles dans le catalogue au
chapitre systémes de détection

@ Butée pour détecteur

Détecteur pour détection de multiples positions par la détection de la
course compléte de la pince. Le détecteur est monté directement dans la
rainure C de la pince. Le capteur est programmé pour la pince via
I'interface 10-Link, I'outil d'apprentissage magnétique MT (inclus dans
I'étendue de livraison, réf. 0301030) ou I'outil d'apprentissage par prise ST
(non compris dans I'étendue de la livraison ; réf. 0301026). Un master
10-Link est nécessaire pour le fonctionnement.

Description D

MMS 22-10L-M08 0315830
MMS 22-101-M12 0315835

® Un détecteur par pince est requis. Aucun autre kit de montage n'est
nécessaire — la pince est équipée par défaut pour I'utilisation du
détecteur. De plus amples informations et caractéristiques techniques
sont disponibles dans le catalogue au chapitre des systemes de
détection
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Force de préhension, préhension

extérieure Dimensions et charges max.
Force de préhension
= DPZ-plus 125-1 = DPZ-plus 125-2
DPZ-plus 125-1-AS = DPZ-plus 125-2-AS
10000
8000
L
6000 —e__
T———
L4000
T —
2000
=z
L[mm] 25 50 75 100 125
Point P - Longueur des doigts
orce de préhension, préhension [ Mxmax.90 Nm ] Mz max.75 Nm
intérieure My max. 110 Nm [l Fz max. 2100 N
Force de préhension ® Les moments et les forces indiqués
= DPZ-plus 125-1 = DPZ-plus 125-2 dentad | tati t
10000 DPZ-plus 125-1-IS = DPZ-plus 125-2-15 corres.pon en‘ a des valeurs statiques e
. s'appliquent a chacun des mors de base et
8000 —~—_ — peuvent survenir simultanément. Ils peuvent
6000 o s'ajouter au moment produit par la force de
E— préhension elle-méme.
4000
—
2000
=
. L[mm] 25 50 1) 100 125
Point P - Longueur des doigts
Caractéristiques techniques
Description DPZ-plus DPZ-plus DPZ-plus DPZ-plus DPZ-plus DPZ-plus
125-1 125-2 125-1-AS 125-2-AS 125-1-IS 125-2-IS
1D 1316303 1316304 1316306 1316307 1316308 1316309
Course par mors [mm] 13 6 13 6 13 6
Force de fermeture/ouverture [N] 2945/3000 5510/6200 3940/~ 7000/- -14015 -18300
Force du ressort min. [N] 995 1490 1015 2100
Poids [kg] 3.5 3.5 4.7 4.7 4.7 4.7
Poids de piece recommandé [kg] 14.7 27.5 14.7 27.5 14,7 21.5
Volume du cylindre par course double [em3] 230 230 383 383 383 383
Pression d'utilisation min./nom./max. [bar] 2.5/6/8 2.5/6/8 416/6.5 4/6/6.5 41616.5 4/616.5
Pression de purge d'air min./max. [bar] 0.2/0.5 0.2/0.5 0.2/0.5 0.2/0.5 0.2/0.5 0.2/0.5
Temps de fermeture/ouverture [s] 0.25/0.25 0.25/0.25 0.22/0.45 0.22/0.45 0.45/0.22 0.45/0.22
Longueur de doigt max. admissible [mm] 125 100 100 80 100 80
Poids de doigt max. admissible [kgl 1.75 1.75 1.75 1.75 1.75 1.75
Indice de protection IP 67 67 67 67 67 67
Température ambiante min./max. [°q] 5190 5190 5190 5190 5190 5190
Répétabilité [mm] 0.01 0.01 0.01 0.01 0.01 0.01
Classe salle blanche 1S0-14644-1 5 5 5 5 5 5
Dimensions @ D x Z [mm] 172.2 x 76.75 172.2 x 76.75 172.2 x101.15 172.2x101.15 172.2x101.15 172.2 x 101.15
Options et leurs caractéristiques
Version haute température 1321341 1321342 1321343 1321344 1321345 1321346
Température ambiante min./max. [ec] 5/130 5/130 51130 51130 51130 51130

® Veuillez noter que pour obtenir une protection IP 67, la pince nécessite un tuyau supplémentaire pour évent ou une mise en supression a l'ouverture. Pour
plus d'informations, reportez-vous a la notice de montage et d'utilisation. Alternativement, un filtre en métal fritté (fourni) monté sur le raccord de
surpression peut éviter I'infiltration de particules > 0,12 mm. Cependant, cela réduit la classe de protection a IP 54.

Jusqu'a 100 cycles de préhension peuvent étre nécessaires avant que toute la force de préhension indiquée soit disponible.




DPZ-plus 125

Pince universelle étanche

Vue principale
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Pour le raccordement des doigts, nous recommandons de n'utiliser que A, a Raccordement principal / direct Taille de clé
deux des quatre alésages de centrage par doigt. Le plan présente la pince pour I'ouverture de la pince @ Ajustement pour douilles de
en version basique en position fermée, sans les dimensions des options B, b Raccordement principal / direct centrage
décrites par la suite. pour fermeture de la pince @ Ajustement pour goupilles de
@® Le clapet de maintien de pression SDV-P peut &tre utilisé pour la S E Rla’ccord je surpression ou centrage
préhension a la fermeture ou la préhension a I'ouverture, ou en alesage de purge @ Dépassement des douilles de
complément du maintien mécanique par ressort de la force de @ Fixation de la pince centrage

préhension a précontrainte (voir chapitre accessoires du catalogue).

(2) Fixation des doigts Détecteur MMS 22...




DPZ-plus 125

Pince universelle étanche

Connecter le raccord air de barrage

Raccordement direct sans tuyau M5
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@ Plaque-support @ Pinces de préhension Filtre fritté Tuyau flexible de ventilation
. . . . ou raccord air de barrage
Le raccordement direct permet I'alimentation pneumatique sans tuyau.
L'alimentation pneumatique passe directement via des passages dans la Veuillez noter que pour obtenir une protection IP 67, la pince nécessite un
plaque support. tuyau supplémentaire pour évent ou une mise en supression a l'ouverture.
Pour plus d'informations, reportez-vous a la notice de montage et

d'utilisation. Alternativement, un filtre en métal fritté (fourni) monté sur
le raccord de surpression peut éviter I'infiltration de particules > 0,12 mm.
Cependant, cela réduit la classe de protection a IP 54.

Version de maintien de la force de préhension AS/IS Proposition pour la conception des doigts de préhension
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Le maintien mécanique de la force de préhension garantit une force de Epaulement
préhension minimale méme en cas de chute de pression. Dans la
version AS/S, cela agit comme une force de fermeture, et dans la version IS Afin d'éviter toute réduction de la course suite a un encrassement ou a
comme une force d'ouverture. De plus, le maintien de la force de des copeaux, une distance suffisamment grande est nécessaire entre les
doigts de préhension et la pince.

préhension peut également &tre utilisé pour augmenter la force de
préhension ou pour une préhension par simple effet.
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Etoile d'éjection a ressort

Clapet anti-retour SDV-P
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Pion de guidage

Pour le positionnement en butée des pieces aprés ouverture de la pince.
Concu tout spécialement pour le chargement des machines-outils
Description D Course Force min.

[mm] IN]
Etoile d'éjection a ressort
A-PIN-plus/DPZ-plus 125 0303723 5.5 105

@ Pinces de préhension Clapet anti-retour SDV-P

Les soupapes de maintien de pression SDV-P garantissent que, dans des
situations d'arrét d'urgence, la pression présente dans la chambre du
piston des modules de préhension pneumatiques, des modules rotatifs,
des modules linéaires et des modules de changement rapide sera
maintenue pendant un certain temps.

Description D Diamétre de tuyau recommandé
[mm]

Clapets anti-retour

SDV-P 04 0403130 6

SDV-P 07 0403131 8

Clapet de maintien de la pression avec purge d'air

SDV-P 04-E 0300120 6

SDV-P 07-E 0300121 8

® Afin d'obtenir le temps de fermeture et d'ouverture spécifié pour chaque
version de pince, il faut utiliser le diametre de flexible recommandé.
L'attribution respective de la pince pour le SDV-P respectif peut étre
trouvée sur schunk.com.
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Unité de positionnement pneumatique PPD Interface des mors intermédiaires
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Le PPD permet une flexibilité dans toutes les applications avec des pinces @ Pinces de préhension . Interface de fixation uniforme
pneumatiques grace au positionnement libre, a la force de préhension et Doigts de pince spécifiques

au réglage de la vitesse.
En utilisant les mors intermédiaires, vous avez la possibilité de raccorder

Description D R . . N
directement une large gamme d'accessoires. Cela comprend les systémes
de changement rapide de mors, les ébauches de doigt et les mors

PPD 20-10L 1540700 intermédiaires universels.

A GGNO80L4-1204-A 1540691

KA GGN1205-1212-10L-00100-A 1540697

KA GLN12B05-LK-01000-A 1540660
KV GGN0804-10-00150-A 1540662
KV GGN0804-10-00300-A 1540663

Kit d'assemblage PPD 1540705

® En plus du PPD, un capteur de position (capteur SCHUNK 10-Link ou
capteur analogique (4...20 mA)) est nécessaire.
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Mors intermédiaire ZBA DPG-plus/DPZ-plus 125-100

Compliance TCU

34 DPG+125/171.0..840
DPG+125/271.0 ... 77.0/5)
20+0.02 _ DPZ+125/1 75.5 ... 88.558)
7 7] DPZ+125/2 755 ... 815
M6/ o) 24
o 2) e
N ‘ )
24 @102472), "
21 oo] i | I
17 | 9
| © | %3
\ )
| 41‘0

@ Ajustement pour douilles de
centrage

Dépassement des douilles de
centrage

@ Fixation des doigts
Distance du centre de la pince

Les mors intermédiaires en option offrent une fixation symétrique et

concentrique. Ils facilitent donc la conception et la fabrication des mors

rapportés spécifiques.

Description D Matiere
doigt livraison

Mors intermédiaire

IBA-DPG-DPZ-plus 125-100 0300195 Aluminium PGN-plus 100 1

Compliance AGE-F

Interface de  Etendue de la

//
(90)

Détection

Les pinces peuvent &tre assemblées directement sans plaque interface.
Pour plus de détails, voir le catalogue Pinces de préhension ou Accessoires

de robot.
Description D Chemin de Force de Souvent
compensation XY rappel combiné
[mm] IN]
Compliance
AGE-F-XY-080-1 0324960 +5 39
AGE-F-XY-080-2 0324961 +5 85
0324962 +5 90

AGE-F-XY-080-3

Détection du verrouillage

Les pinces peuvent étre assemblées directement sans plaque interface. Le
compliance et la pince sont avec un schéma de fixation identique. Par
conséquent, la compliance peut étre assemblée ultérieurement. Ne pas
oublier de prendre en considération la hauteur supplémentaire de la
compliance. Pour plus de détails, se reporter a notre catalogue « Acces-

soires du robot ».

Description D Verrouillage  Flexion Souvent
combiné
Compliance
TCU-Z-125-3-MV 0324820 Oui +1°/21°/+1° [ ]
0324821 Non *1°/£1°/+1°

TCU-Z-125-3-0V
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Commutateur électromagnétique MMS

@ Sortie de cable Détecteur MMS 22...-SA

Détecteur MMS 22...

Détecteur de position a monter dans la rainure en C

Description D Souvent combiné
MMS 22-5-M8-PNP 0301032 [ J
MMSK 22-S-PNP 0301034

MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 (]
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044

KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 ( ]
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

(LI-M8 0301463

KV BW08-5G08 3P-0030-PNP 0301495

KV BW08-SG08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 (]
V2-M8 0301775 [ ]
V4-M8 0301746

V8-M8 0301751

® Deux détecteurs sont nécessaires par unité pour la détection de deux
positions. Des rallonges et répartiteurs sont disponibles en option.
D'autres versions du détecteur, et de plus amples informations et
caractéristiques techniques sont disponibles dans le catalogue au
chapitre systémes de détecion.
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Pince universelle étanche

Détecteur magnétique programmable MMS 22-PI1

Détecteur magnétique programmable MMS 22-PI2

@ Sortie de cable
Détecteur MMS 22 PI1-...

Détecteur MMS 22...-PI1-...-SA

Détection de position avec une position programmable par détecteur et
électronique intégrée dans le détecteur. Peut &tre programmée au moyen
d'un outil d'apprentissage magnétique MT (inclus dans I'étendue de
livraison, 1D 0301030) ou d'un outil d'apprentissage par prise ST (en
option). Détecteur de position a monter dans la rainure en C Si I'outil
d'apprentissage par prise ST figure dans le tableau, I'apprentissage est
possible uniquement avec I'outil d'apprentissage ST.

Description D Souvent combiné

MMS 22-PI1-S-M8-PNP 0301160 ([ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162
MMS 22-PI1-S-M8-PNP-SA 0301166 [ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP-SA 0301168

MMS 22-PI1-S-M8-PNP-HD 0301110 [ )
MMSK 22-PI1-5S-PNP-HD 0301112

® Deux détecteurs sont nécessaires par unité pour la détection de deux
positions. Des rallonges et répartiteurs sont disponibles en option.
D'autres versions du détecteur, et de plus amples informations et
caractéristiques techniques sont disponibles dans le catalogue au
chapitre systéemes de détecion.

(A7) sortie de cable Détecteur MMS 22...-PI2-...

Détetection de deux positions programmables par détecteur et électro-
nique intégrée dans le détecteur. Peut étre programmée au moyen d'un
outil d'apprentissage magnétique MT (inclus dans I'étendue de livraison,
ID 0301030) ou d'un outil d'apprentissage connectable ST (en option).
Détecteur de position a monter dans la rainure en CSi I'outil
d'apprentissage connectable ST figure dans le tableau, I'apprentissage est
possible uniquement avec I'outil d'apprentissage ST.

Description D Souvent combiné

MMS 22-P12-5-M8-PNP 0301180 (]
MMSK 22-PI2-S-PNP 0301182
MMS 22-P12-5-M8-PNP-SA 0301186 [ )
MMSK 22-PI12-S-PNP-SA 0301188
MMS 22-P12-S-M8-PNP-HD 0301130 o
MMSK 22-PI12-S-PNP-HD 0301132

® Un détecteur est nécessaire par unité pour la détection de deux
positions. Des rallonges et répartiteurs sont disponibles en option.
D'autres versions du détecteur, et de plus amples informations et
caractéristiques techniques sont disponibles dans le catalogue au
chapitre systémes de détection
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Détecteur magnétique programmable MMS-P

Détecteur magnétique programmable MMS-10-Link

@ Butée pour détecteur

Détection de position avec deux positions programmables par détecteur.
Détecteur de position a monter dans la rainure en C

Description D Souvent combiné
MMSK-P 22-S-PNP 0301371

MMS-P 22-S-M8-PNP 0301370 [ ]
KA GLNO804-LK-00500-A 0307767 [ ]
KA GLNO804-LK-01000-A 0307768

KA WLNO804-LK-00500-A 0307765

KA WLNO804-LK-01000-A 0307766

CLI-M8 0301463

V2-M8-4P-2XM8-3P 0301380

® Un détecteur est nécessaire par unité pour la détection de deux
positions. Des rallonges et répartiteurs sont disponibles en option.
D'autres versions du détecteur, et de plus amples informations et
caractéristiques techniques sont disponibles dans le catalogue au
chapitre systémes de détection

@ Butée pour détecteur

Détecteur pour détection de multiples positions par la détection de la
course compléte de la pince. Le détecteur est monté directement dans la
rainure C de la pince. Le capteur est programmé pour la pince via
I'interface 10-Link, I'outil d'apprentissage magnétique MT (inclus dans
I'étendue de livraison, réf. 0301030) ou I'outil d'apprentissage par prise ST
(non compris dans I'étendue de la livraison ; réf. 0301026). Un master
10-Link est nécessaire pour le fonctionnement.

Description D

MMS 22-10L-M08 0315830
MMS 22-101-M12 0315835

® Un détecteur par pince est requis. Aucun autre kit de montage n'est
nécessaire — la pince est équipée par défaut pour I'utilisation du
détecteur. De plus amples informations et caractéristiques techniques
sont disponibles dans le catalogue au chapitre des systemes de
détection
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Pince universelle étanche

Force de préhension, préhension

extérieure Dimensions et charges max.
Force de préhension
— DPZ-plus 160-1 — DPZ-plus 160-2
DPZ-plus 160-1-AS = DPZ-plus 160-2-AS
20000
16000
——
12000 =
8000 o
4000 IR F——
=
w
L[mm] 25 50 75 100 125
Point P - Longueur des doigts
orce de prehension, prehension [ Mx max.130 Nm  [Ji] Mz max.100 Nm
extérieure My max.135 Nm [ Fz max. 3225 N
Force de préhension ® Les moments et les forces indiqués
— DPZ-plus 160-1 = DPZ-plus 160-2 dentad | tati t
DPZ-plus 160-1-1S = DPZ-plus 160-2-15 correspondent a des valeurs statiques e
20000 s'appliquent a chacun des mors de base et
16000 peuvent survenir simultanément. Ils peuvent
- s'ajouter au moment produit par la force de
12000 e préhension elle-méme.
8000
4000 P
=)
w
L[mm] 25 50 75 100 125
Point P - Longueur des doigts
Caractéristiques techniques
Description DPZ-plus DPZ-plus DPZ-plus DPZ-plus DPZ-plus DPZ-plus
160-1 160-2 160-1-AS 160-2-AS 160-1-1S 160-2-1S
1D 1316310 1316312 1316313 1316314 1316315 1316316
Course par mors [mm] 16 8 16 8 16 8
Force de fermeture/ouverture [N] 5700/5880 10450/10950 7530/~ 14260/- -17865 -115070
Force du ressort min. [N] 1830 3810 1985 4120
Poids [kg] 7.9 7.9 9.7 9.7 9.7 9.7
Poids de piece recommandé [kg] 28.5 52 28.5 52 28.5 52
Volume du cylindre par course double [cm3] 520 520 875 875 875 875
Pression d'utilisation min./nom./max. [bar] 2.5/6/8 2.5/6/8 416/6.5 4/6/6.5 41616.5 4/616.5
Pression de purge d'air min./max. [bar] 0.2/0.5 0.2/0.5 0.2/0.5 0.2/0.5 0.2/0.5 0.2/0.5
Temps de fermeture/ouverture [s] 0.6/0.6 0.6/0.6 0.5/1 0.5/1 1/0.5 1/0.5
Longueur de doigt max. admissible [mm] 125 100 100 80 100 80
Poids de doigt max. admissible [kgl 3 3 3 3 3 3
Indice de protection IP 67 67 67 67 67 67
Température ambiante min./max. [°q] 5190 5190 5190 5190 5190 5190
Répétabilité [mm] 0.02 0.02 0.02 0.02 0.02 0.02
Classe salle blanche 1S0-14644-1 5 5 5 5 5 5
Dimensions @ D x Z [mm] 238.6 x93 238.6 x 93 238.6 x122.9 238.6 x122.9 238.6 x122.9 238.6 x122.9
Options et leurs caractéristiques
Version haute température 1321347 1321350 1321351 1321352 1321354 1321355
Température ambiante min./max. [ec] 5/130 5/130 51130 51130 51130 51130

® Veuillez noter que pour obtenir une protection IP 67, la pince nécessite un tuyau supplémentaire pour évent ou une mise en supression a l'ouverture. Pour
plus d'informations, reportez-vous a la notice de montage et d'utilisation. Alternativement, un filtre en métal fritté (fourni) monté sur le raccord de
surpression peut éviter I'infiltration de particules > 0,12 mm. Cependant, cela réduit la classe de protection a IP 54.

Jusqu'a 100 cycles de préhension peuvent étre nécessaires avant que toute la force de préhension indiquée soit disponible.




DPZ-plus 160

Pince universelle étanche

Vue principale
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Pour le raccordement des doigts, nous recommandons de n'utiliser que A, a Raccordement principal / direct Taille de clé
deux des quatre alésages de centrage par doigt. Le plan présente la pince pour I'ouverture de la pince @ Ajustement pour douilles de
en version basique en position fermée, sans les dimensions des options B, b Raccordement principal / direct centrage
décrites par la suite. pour fermeture de la pince @ Ajustement pour goupilles de
® Le clapet de maintien de pression SDV-P peut étre utilisé pour la S E Rla’ccord je surpression ou centrage
préhension a la fermeture ou la préhension a I'ouverture, ou en alesage de purge @ Dépassement des douilles de
complément du maintien mécanique par ressort de la force de @ Fixation de la pince centrage

préhension a précontrainte (voir chapitre accessoires du catalogue). @ Fixation des doigts Détecteur MMS 22...
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Connecter le raccord air de barrage

Raccordement direct sans tuyau M&
()
3
<
i =
' o
N ] T\
88 )
I f
N
@4x1. Llor ~—(4)
@ Plaque-support @ Pinces de préhension Filtre fritté Tuyau flexible de ventilation
. . . . ou raccord air de barrage
Le raccordement direct permet I'alimentation pneumatique sans tuyau.
L'alimentation pneumatique passe directement via des passages dans la Veuillez noter que pour obtenir une protection IP 67, la pince nécessite un
plaque support. tuyau supplémentaire pour évent ou une mise en supression a l'ouverture.
Pour plus d'informations, reportez-vous a la notice de montage et

d'utilisation. Alternativement, un filtre en métal fritté (fourni) monté sur
le raccord de surpression peut éviter I'infiltration de particules > 0,12 mm.
Cependant, cela réduit la classe de protection a IP 54.

Version de maintien de la force de préhension AS/IS Proposition pour la conception des doigts de préhension
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Le maintien mécanique de la force de préhension garantit une force de Epaulement
préhension minimale méme en cas de chute de pression. Dans la
version AS/S, cela agit comme une force de fermeture, et dans la version IS Afin d'éviter toute réduction de la course suite a un encrassement ou a
comme une force d'ouverture. De plus, le maintien de la force de des copeaux, une distance suffisamment grande est nécessaire entre les
doigts de préhension et la pince.

préhension peut également &tre utilisé pour augmenter la force de
préhension ou pour une préhension par simple effet.
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Etoile d'éjection a ressort

Clapet anti-retour SDV-P

43.3 43.3 295
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Pion de guidage

Pour le positionnement en butée des pieces aprés ouverture de la pince.
Concu tout spécialement pour le chargement des machines-outils

Description D

Course Force min.
[mm] IN]
Etoile d'éjection a ressort
A-PIN-plus/DPZ-plus 160 0303724 6 150

@ Pinces de préhension Clapet anti-retour SDV-P

Les soupapes de maintien de pression SDV-P garantissent que, dans des
situations d'arrét d'urgence, la pression présente dans la chambre du
piston des modules de préhension pneumatiques, des modules rotatifs,
des modules linéaires et des modules de changement rapide sera
maintenue pendant un certain temps.

Description D Diamétre de tuyau recommandé
[mm]

Clapets anti-retour

SDV-P 04 0403130 6

SDV-P 07 0403131 8

Clapet de maintien de la pression avec purge d'air

SDV-P 04-E 0300120 6

SDV-P 07-E 0300121 8

® Afin d'obtenir le temps de fermeture et d'ouverture spécifié pour chaque
version de pince, il faut utiliser le diametre de flexible recommandé.

L'attribution respective de la pince pour le SDV-P respectif peut étre
trouvée sur schunk.com.
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Unité de positionnement pneumatique PPD Interface des mors intermédiaires
f O,
) )
[ [ i
e O 8
BSWS-BM BSWS-B BSWS-AR 11 ABR/SBR
g% BSWS-A |
2 ‘ BSWS-UR ,‘ J,&f
Yol 1o 5 [ @ \r"@“‘
11 / R r”— " BSWS-SR
BSWS- ABR/ BSWS-ABRM Y
BSWS-SBR J
\D \@
Le PPD permet une flexibilité dans toutes les applications avec des pinces @ Pinces de préhension . Interface de fixation uniforme
pneumatiques grace au positionnement libre, a la force de préhension et Doigts de pince spécifiques

au réglage de la vitesse.
En utilisant les mors intermédiaires, vous avez la possibilité de raccorder

Description D R . . N
directement une large gamme d'accessoires. Cela comprend les systémes
de changement rapide de mors, les ébauches de doigt et les mors

PPD 40-10L 1540701 intermédiaires universels.

A GGNO80L4-1204-A 1540691

KA GGN1205-1212-10L-00100-A 1540697

KA GLN12B05-LK-01000-A 1540660
KV GGN0804-10-00150-A 1540662
KV GGN0804-10-00300-A 1540663

Kit d'assemblage PPD 1540705

® En plus du PPD, un capteur de position (capteur SCHUNK 10-Link ou
capteur analogique (4...20 mA)) est nécessaire.
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Mors intermédiaire ZBA DPG-plus/DPZ-plus 160-125

Compliance TCU

40 DPG+160/1 92.0 ... 108.0

~40 _ DPG+160/2 92.0 ... 100.0/2g\
24+0.02_ | DPZ+160/1 108.5 " 194.458)
8 | | DPZ+160/2 108.5...116.5
30

@ Fixation des doigts @ Ajustement pour douilles de
Distance du centre de la pince centrage

Dépassement des douilles de
centrage

Les mors intermédiaires en option offrent une fixation symétrique et

concentrique. Ils facilitent donc la conception et la fabrication des mors

rapportés spécifiques.

Description 1D Matiere Interface de  Etendue de la
doigt livraison

Mors intermédiaire

IBA-DPG-DPZ-plus 160-125 0300196 Aluminium PGN-plus 125 1

Détection du verrouillage

Les pinces peuvent étre assemblées directement sans plaque interface. Le
compliance et la pince sont avec un schéma de fixation identique. Par
conséquent, la compliance peut étre assemblée ultérieurement. Ne pas
oublier de prendre en considération la hauteur supplémentaire de la
compliance. Pour plus de détails, se reporter a notre catalogue « Acces-
soires du robot ».

Description D Verrouillage  Flexion Souvent
combiné

Compliance

TCU-Z-160-3-MV 0324838 Oui +1°/21°/+1° [ ]

TCU-Z-160-3-0V 0324839 Non +1°/£1°/+1°
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Commutateur électromagnétique MMS

Détecteur magnétique programmable MMS 22-PI1

@ Sortie de cable

Détecteur MMS 22...

Détecteur de position a monter dans la rainure en C

Détecteur MMS 22...-SA

Description D Souvent combiné
MMS 22-5-M8-PNP 0301032 [ J
MMSK 22-S-PNP 0301034

MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 (]
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044

KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 ( ]
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

CLI-M8 0301463
KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 ([ ]
V2-M8 0301775 [ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Deux détecteurs sont nécessaires par unité pour la détection de deux
positions. Des rallonges et répartiteurs sont disponibles en option.
D'autres versions du détecteur, et de plus amples informations et
caractéristiques techniques sont disponibles dans le catalogue au
chapitre systémes de détecion.

@ Sortie de cable
Détecteur MMS 22 PI1-...

Détecteur MMS 22...-Pl1-...-SA

Détection de position avec une position programmable par détecteur et
électronique intégrée dans le détecteur. Peut &tre programmée au moyen
d'un outil d'apprentissage magnétique MT (inclus dans I'étendue de
livraison, 1D 0301030) ou d'un outil d'apprentissage par prise ST (en
option). Détecteur de position a monter dans la rainure en C Si I'outil
d'apprentissage par prise ST figure dans le tableau, I'apprentissage est
possible uniquement avec I'outil d'apprentissage ST.

Description D Souvent combiné

MMS 22-PI1-S-M8-PNP 0301160 [ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162
MMS 22-PI1-S-M8-PNP-SA 0301166 [ ]
MMSK 22-PI1-S-PNP-SA 0301168
MMS 22-PI1-S-M8-PNP-HD 0301110 [ J
MMSK 22-PI1-5S-PNP-HD 0301112

® Deux détecteurs sont nécessaires par unité pour la détection de deux
positions. Des rallonges et répartiteurs sont disponibles en option.
D'autres versions du détecteur, et de plus amples informations et
caractéristiques techniques sont disponibles dans le catalogue au
chapitre systéemes de détecion.
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Détecteur magnétique programmable MMS 22-PI2

Détecteur magnétique programmable MMS-P

(A7) sortie de cable Détecteur MMS 22...-PI2-...

Détetection de deux positions programmables par détecteur et électro-
nique intégrée dans le détecteur. Peut étre programmée au moyen d'un
outil d'apprentissage magnétique MT (inclus dans I'étendue de livraison,
ID 0301030) ou d'un outil d'apprentissage connectable ST (en option).
Détecteur de position a monter dans la rainure en CSi I'outil
d'apprentissage connectable ST figure dans le tableau, I'apprentissage est
possible uniquement avec I'outil d'apprentissage ST.

Description D Souvent combiné

MMS 22-P12-5-M8-PNP 0301180 [ ]
MMSK 22-PI2-S-PNP 0301182
MMS 22-P12-5-M8-PNP-SA 0301186 [
MMSK 22-PI12-S-PNP-SA 0301188
MMS 22-P12-S-M8-PNP-HD 0301130 [}
MMSK 22-PI2-S-PNP-HD 0301132

® Un détecteur est nécessaire par unité pour la détection de deux
positions. Des rallonges et répartiteurs sont disponibles en option.
D'autres versions du détecteur, et de plus amples informations et
caractéristiques techniques sont disponibles dans le catalogue au
chapitre systémes de détection

@ Butée pour détecteur

Détection de position avec deux positions programmables par détecteur.
Détecteur de position a monter dans la rainure en C

Description D Souvent combiné

MMSK-P 22-S-PNP 0301371

MMS-P 22-5-M8-PNP 0301370 [ ]

Goes
KA GLNO804-LK-00500-A 0307767 [ ]

KA GLNO804-LK-01000-A 0307768

KA WLN0804-LK-00500-A 0307765

KA WLN0804-LK-01000-A 0307766

CLI-M8 0301463

V2-M8-4P-2XM8-3P 0301380

® Un détecteur est nécessaire par unité pour la détection de deux
positions. Des rallonges et répartiteurs sont disponibles en option.
D'autres versions du détecteur, et de plus amples informations et
caractéristiques techniques sont disponibles dans le catalogue au
chapitre systémes de détection
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Détecteur magnétique programmable MMS-10-Link

@ Butée pour détecteur

Détecteur pour détection de multiples positions par la détection de la
course compléte de la pince. Le détecteur est monté directement dans la
rainure C de la pince. Le capteur est programmé pour la pince via
I'interface 10-Link, I'outil d'apprentissage magnétique MT (inclus dans
I'étendue de livraison, réf. 0301030) ou I'outil d'apprentissage par prise ST
(non compris dans I'étendue de la livraison ; réf. 0301026). Un master
10-Link est nécessaire pour le fonctionnement.

Description D

Commutateur magnétique programmable
MMS 22-10L-M08 0315830
MMS 22-10L-M12 0315835

® Un détecteur par pince est requis. Aucun autre kit de montage n'est
nécessaire — la pince est équipée par défaut pour I'utilisation du
détecteur. De plus amples informations et caractéristiques techniques
sont disponibles dans le catalogue au chapitre des systemes de
détection




DPZ-plus 160

Pince universelle étanche




DPZ-plus 200

Pince universelle étanche

Force de préhension, préhension

extérieure Dimensions et charges max.
Force de préhension
= DPZ-plus 200-1 = DPZ-plus 200-2
DPZ-plus 200-1-AS  — DPZ-plus 200-2-AS
20000 \
16000
\\
12000
—
8000 S
T —
4000 e
=
w
L[mm] &0 80 120 160
Point P - Longueur des doigts
orce de prehension, prehension B Mxmax.135 Nm ] Mz max.105 Nm
intérieure My max.150 Nm ] Fz max. 3750 N
Force de préhension ® Les moments et les forces indiqués
— DPZ-plus 200-1 — DPZ-plus 200-2 N :
DPZ-plus 200-1-IS  — DPZ-plus 200-2-15 correspondent a des valeurs statiques et
20000 s'appliquent a chacun des mors de base et
16000 ~e. peuvent survenir simultanément. Ils peuvent
T ~—— s'ajouter au moment produit par la force de
12000 e— . . N
~——_ préhension elle-méme.
8000 =
S
\
4000 T
=)
w
L[mm] 40 80 120 160
Point P - Longueur des doigts
Caractéristiques techniques
Description DPZ-plus DPZ-plus DPZ-plus DPZ-plus DPZ-plus DPZ-plus
200-1 200-2 200-1-As 200-2-AS 200-1-IS 200-2-1S
1D 1316317 1316318 1316320 1316321 1316322 1316323
Course par mors [mm] 25 14 25 14 25 14
Force de fermeture/ouverture [N] 6750/7160 12060/12410 9300/~ 16500/- -19910 -117150
Force du ressort min. [N] 2550 4440 2750 4740
Poids [kg] 15.6 15.6 20.1 20.1 20.1 20.1
Poids de piece recommandé [kg] 33.5 60 33.5 60 33.5 60
Volume du cylindre par course double [cm3] 1040 1040 1725 1725 1725 1725
Pression d'utilisation min./nom./max. [bar] 2.5/6/8 2.5/6/8 416/6.5 4/6/6.5 41616.5 4/616.5
Pression de purge d'air min./max. [bar] 0.2/0.5 0.2/0.5 0.2/0.5 0.2/0.5 0.2/0.5 0.2/0.5
Temps de fermeture/ouverture [s] 1.5/1.5 1.5/1.5 1.2/1.8 1.2/1.8 1.8/1.2 1.8/1.2
Longueur de doigt max. admissible [mm] 160 125 125 100 125 100
Poids de doigt max. admissible [kgl 5.5 5.5 5.5 5.5 5.5 5.5
Indice de protection IP 67 67 67 67 67 67
Température ambiante min./max. [°q] 5190 5190 5190 5190 5190 5190
Répétabilité [mm] 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05 0.05
Classe salle blanche 1S0-14644-1 5 5 5 5 5 5
Dimensions @ D x Z [mm] 295.3 x 110.9 295.3 x 110.9 295.3 x 146.9 295.3 x 146.9 295.3 x 146.9 295.3 x 146.9
Options et leurs caractéristiques
Version haute température 1321356 1321357 1321358 1321360 1321361 1321362
Température ambiante min./max. [ec] 5/130 5/130 51130 51130 51130 51130

® Veuillez noter que pour obtenir une protection IP 67, la pince nécessite un tuyau supplémentaire pour évent ou une mise en supression a l'ouverture. Pour
plus d'informations, reportez-vous a la notice de montage et d'utilisation. Alternativement, un filtre en métal fritté (fourni) monté sur le raccord de
surpression peut éviter I'infiltration de particules > 0,12 mm. Cependant, cela réduit la classe de protection a IP 54.

Jusqu'a 100 cycles de préhension peuvent étre nécessaires avant que toute la force de préhension indiquée soit disponible.
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Vue principale
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Pour le raccordement des doigts, nous recommandons de n'utiliser que
deux des quatre alésages de centrage par doigt. Le plan présente la pince
en version basique en position fermée, sans les dimensions des options
décrites par la suite.

® Le clapet de maintien de pression SDV-P peut étre utilisé pour la
préhension a la fermeture ou la préhension a I'ouverture, ou en
complément du maintien mécanique par ressort de la force de
préhension a précontrainte (voir chapitre accessoires du catalogue).

A, a Raccordement principal / direct
pour I'ouverture de la pince

B, b Raccordement principal / direct
pour fermeture de la pince

S, E Raccord de surpression ou
alésage de purge

@ Fixation de la pince

@ Fixation des doigts

Taille de clé

@ Ajustement pour douilles de

centrage

@ Ajustement pour goupilles de
centrage

@ Dépassement des douilles de
centrage

Détecteur MMS 22...
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Pince universelle étanche

Connecter le raccord air de barrage

Raccordement direct sans tuyau M5
()
3
1)
i =
' o
N ] T\
88 )
I f
N
@4x1. Llor ~—(4)
@ Plaque-support @ Pinces de préhension Filtre fritté Tuyau flexible de ventilation
. . . . ou raccord air de barrage
Le raccordement direct permet I'alimentation pneumatique sans tuyau.
L'alimentation pneumatique passe directement via des passages dans la Veuillez noter que pour obtenir une protection IP 67, la pince nécessite un
plaque support. tuyau supplémentaire pour évent ou une mise en supression a l'ouverture.
Pour plus d'informations, reportez-vous a la notice de montage et

d'utilisation. Alternativement, un filtre en métal fritté (fourni) monté sur
le raccord de surpression peut éviter I'infiltration de particules > 0,12 mm.
Cependant, cela réduit la classe de protection a IP 54.

Version de maintien de la force de préhension AS/IS Proposition pour la conception des doigts de préhension
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f >2 |
| _M12 T |
@200 “J
Le maintien mécanique de la force de préhension garantit une force de Epaulement
préhension minimale méme en cas de chute de pression. Dans la
version AS/S, cela agit comme une force de fermeture, et dans la version IS Afin d'éviter toute réduction de la course suite a un encrassement ou a
comme une force d'ouverture. De plus, le maintien de la force de des copeaux, une distance suffisamment grande est nécessaire entre les
doigts de préhension et la pince.

préhension peut également &tre utilisé pour augmenter la force de
préhension ou pour une préhension par simple effet.
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Etoile d'éjection a ressort

Clapet anti-retour SDV-P

52_ 52 34.5

f

/o)
009\ O )

-0.08,

216

Pion de guidage

Pour le positionnement en butée des pieces aprés ouverture de la pince.
Concu tout spécialement pour le chargement des machines-outils
Description

D Course Force min.
[mm] IN]
Etoile d'éjection a ressort
A-PIN-plus/DPZ-plus 200 0303725 6 200

@ Pinces de préhension Clapet anti-retour SDV-P

Les soupapes de maintien de pression SDV-P garantissent que, dans des
situations d'arrét d'urgence, la pression présente dans la chambre du
piston des modules de préhension pneumatiques, des modules rotatifs,
des modules linéaires et des modules de changement rapide sera
maintenue pendant un certain temps.

Description D Diamétre de tuyau recommandé
[mm]
Clapets anti-retour
SDV-P 04 0403130 6
SDV-P 07 0403131 8
Clapet de maintien de la pression avec purge d'air
SDV-P 04-E 0300120 6
SDV-P 07-E 0300121 8

® Afin d'obtenir le temps de fermeture et d'ouverture spécifié pour chaque
version de pince, il faut utiliser le diametre de flexible recommandé.

L'attribution respective de la pince pour le SDV-P respectif peut étre
trouvée sur schunk.com.
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Compliance TCU

Commutateur électromagnétique MMS

Détection du verrouillage

Les pinces peuvent étre assemblées directement sans plaque interface. Le
compliance et la pince sont avec un schéma de fixation identique. Par
conséquent, la compliance peut étre assemblée ultérieurement. Ne pas
oublier de prendre en considération la hauteur supplémentaire de la
compliance. Pour plus de détails, se reporter a notre catalogue « Acces-
soires du robot ».

TCU-2-200-3-MV 0324856 Oui +1°/x1°/+1° [ ]
TCU-Z-200-3-0V 0324857 Non +1°/£1°/+1°

@ Sortie de cable
Détecteur MMS 22...

Détecteur MMS 22...-SA

Détecteur de position a monter dans la rainure en C

MMS 22-5-M8-PNP 0301032 [
MMSK 22-S-PNP 0301034

MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 [
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044

RMS 22-5-M8 0377720 [ ]
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [
KA BG08-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BW08-L 3P-0500-PNP 0301502
CLI-mM8 0301463
KV BWO08-SG08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-5G08 3P-0100-PNP 0301496
KV BWO08-5G08 3P-0200-PNP 0301497 [ ]
V2-M8 0301775 [ ]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

@® Deux détecteurs sont nécessaires par unité pour la détection de deux
positions. Des rallonges et répartiteurs sont disponibles en option.
D'autres versions du détecteur, et de plus amples informations et
caractéristiques techniques sont disponibles dans le catalogue au
chapitre systéemes de détecion.
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Détecteur magnétique programmable MMS 22-PI1

@ Sortie de cable Détecteur MMS 22...-PI1-...-SA
Détecteur MMS 22 Pli-...

Détection de position avec une position programmable par détecteur et
électronique intégrée dans le détecteur. Peut &tre programmée au moyen
d'un outil d'apprentissage magnétique MT (inclus dans I'étendue de
livraison, 1D 0301030) ou d'un outil d'apprentissage par prise ST (en
option). Détecteur de position a monter dans la rainure en C Si I'outil
d'apprentissage par prise ST figure dans le tableau, I'apprentissage est
possible uniquement avec I'outil d'apprentissage ST.

Description D Souvent combiné

Commutateur magnétique programmable

MMS 22-PI1-S-M8-PNP 0301160 [ )
MMSK 22-PI1-S-PNP 0301162

Détecteur magnétique programmable avec sortie de cdble latérale

MMS 22-PI1-S-M8-PNP-SA 0301166 [
MMSK 22-PI1-S-PNP-SA 0301168

Détecteur magnétique programmable avec corps en acier inoxydable

MMS 22-PI1-S-M8-PNP-HD 0301110 [}
MMSK 22-PI1-S-PNP-HD 0301112

@® Deux détecteurs sont nécessaires par unité pour la détection de deux
positions. Des rallonges et répartiteurs sont disponibles en option.
D'autres versions du détecteur, et de plus amples informations et
caractéristiques techniques sont disponibles dans le catalogue au
chapitre systéemes de détecion.
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