PZB

Pneumatisch - 3-Finger-Zentrischgreifer - Universalgreifer

al

Baugrofien Eigenmasse Greifkraft Hub pro Finger Werkstiickgewicht Kraftschluss
64 .. 160 0.32kg .. 3.6 kg 400 N .. 4000 N 4mm .. 13 mm 2.0kg .. 20 kg
Anwendungsheispiel

Montageeinheit fir lange Steckachsen. o 3-Finger-Zentrischgreifer PZB 160 o Modifizierte Drehdurchfiihrung DDF
Die Zufishrung erfolgt platzsparend durch mit Mittenbohrung

die Mittenbohrung von Greifer und Dreh-

durchfiihrung.
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PZB

Pneumatisch - 3-Finger-Zentrischgreifer - Universalgreifer

Universalgreifer

universeller 3-Finger-Zentrischgreifer mit grofer Greifkraft,
hoher Momentenaufnahme je Finger sowie einer Mittenbohrung

Einsatzgebiet

Universeller Einsatz in sauberen und leicht verschmutzten
Umgebungen. Geeignet fir Einsatzgebiete, die eine Mitfenbohrung
benéitigen fiir z. B. die Werkstiickzufiihrung, spezielle Sensorik
oder optische Erkennungssysteme.

Vorteile = lhr Nutzen
Widerstandsfihige T-Nuten-Gleitfihrung
garantiert vielseitige Verwendbarkeit

Hohe Momentenaufnahme maglich
geeignet fiir den Einsatz langer Greiferfinger

Hohe Greifkrifte realisierbar
fiir ein vielseifiges Anwendungsspektrum

Durchgehende Mittenbohrung vorhanden
fiir die Durchfiihrung von Versorgungsschliuchen u. .

Energieversorgung iiber schlauchlosen Direktanschluss
oder iiber Verschraubungen
fiir flexible Druckversorgung in allen Automatisierungsldsungen

Allgemeine Information zur Baureihe

Wirkprinzip Gewdihrleistung

Keilhakenkinematik 24 Monate

Gehtusematerial Lieferumfang

Aluminiumlegierung, harteloxiert Halter fiir Nherungsschalter, Zentrierstifte, 0-Ringe fir Direktanschluss, Montage-
Grundbackenmaterial und Betriebsanleitung mit Herstellererkldrung

Stahl Greifkraftsicherung

Betitigung iber Druckerhaltungsventil SDV-P mdglich

pneumatisch, Gber gefilterte Druckluft (10 pm): trocken, gedlt oder ungedilt
Druckmittel: Anforderung an die Giteklasse der Druckluft nach DIN ISO 8573-1:
Guteklasse 4
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PZB

Pneumatisch - 3-Finger-Zentrischgreifer - Universalgreifer

Funktionsschnitthild

0 Grundbacken o Kinematik o Gehiiuse

zur Adaption der werkstiickspezifischen Keilhakenprinzip fiir hohe Kraftiiberfragung gewichtsoptimiert durch Verwendung einer
Greiferfinger und synchronisiertes Greifen harteloxierten, hochfesten Aluminiumlegierung
o Mittenbohrung o T-Nuten-Gleitfihrung
2ur Durchfiihrung von Werkstiicken, fiir belastbare, spielarme T-Nuten-Grundbacken-
Sensorik oder optische Werkstiickerkennung Fishrung
Funktionsheschreibung Optionen und spezielle Informationen
Der runde Kolben wird dber Druckluft nach oben bzw. nach unten gedriickt. Die PZB-Baureihe ist durch die vorhandene Mittenbohrung fir viele Anwendungs:
Der Keilhaken formt Gber seine schriigen Wirkfliichen diese Bewegung in ein gebiete die optimale Standardlisung.

horizontales, synchrones Verschieben der Grundbacken um.
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PZB

Pneumatisch - 3-Finger-Zentrischgreifer - Universalgreifer

Zubehor

Induktive Niherungs-

Verschraubungen schalter IN

Lubehr von SCHUNK — die
passende Ergtnzung fiir
hichste Funkfionalitiit,
Luverldssigkeit und Prozess-
sicherheit aller Aufomations-
module.

Kunststoff-Einstitze
Quentes

Haftkissen HKI

Druckerhaltungsventile
SDV-P Fingerrohlinge

Sensorkabel
W/WK/KV/GK

Sensor-Verteiler V

Flexibler Positionssensor
FPS

@ Die spezifische Grife des gewiinschten Zubehdrs, Verfiigharkeit fiir die Baugrife sowie Bezeichnung und Ident-Nr. entnehmen Sie bitte den Nebenansichten am Ende der
jeweiligen BaugriBe. Weiterfihrende Informationen zu unserem Zubehdrprogramm finden Sie in unserem Katalogteil , Zubehéir”.

Allgemeine Hinweise zur Baureihe

Greifkraft

ist die arithmetische Summe der an jeder Greitbacke wirkenden Greitkraft, im
Abstand P (siehe Zeichnung), von der Oberkante des Greifers aus gemessen.
Fingerldnge

Die Fingerliinge wird ab Oberkante des Greifergehiuses in Richtung der Hauptachse
gemessen.

Wiederholgenauigkeit
ist definiert als Streuung der Endlage bei 100 aufeinanderfolgenden Hiiben.

SCHUNK;o‘p@ Verkauf ® +49-7133-103-2503

Werkstiickgewicht

Das empfohlene Werkstiickgewicht wird errechnet bei Kraftschluss mit einem
Haftreibwert von 0,1 und einer Sicherheit von 2 gegen Rutschen des Werkstiicks bei
Erdbeschleunigung g. Bei Formschluss ergeben sich deutlich hihere zuldissige
Werkstiickgewichte.

SchlieB- und Offnungszeiten

SchlieB- und Offnungszeiten sind reine Bewegungszeiten der Grundbacken bzw.
finger. Ventilschaltzeiten, Schlauchbefiillungszeiten oder SPS-Reaktionszeiten sind
nicht enthalten und bei der Ermittlung von Zykluszeiten zu beriicksichtigen.

Technik © +49-7133-103-2696 495



PZB 64

Pneumatisch - 3-Finger-Zentrischgreifer - Universalgreifer

Greifkraft Innengreifen Fingerbelastung
Greifkraft
800  —PZB 64 /4 bar =PZB 64 /6 bar
—PZB 64 / 8 bar
600 T
400 B —
200
“Ummito 20 30 40 50
Fingerlinge
Greifkraft Auiengreifen M, mux. 120
— B M, mox. 10.0 Nm
" m800 T -PZB64/4bar  —PZB64/6 bar B mox. 10.0 Nm
600 -ﬂf_f\ W F, mox. 500.0N
T @ Momente und Kriifte gelten je Grundbacke und dirfen
untereinander gleichzeifig auftreten. M, dorf zusitzlich
200 2u dem durch die Greifkraft selbst erzeugten Moment
= auftrefen. Bei Uberschreitung des mox. zuldssigen
w ) y y y ) Fingergewichtes ist zwingend eine Drosselung vor-
Himmito 2030 40 50 zun%hr?]en, doss die Buckegbewegung schlog- ung prell
Fingeinge frei erfolgt. Die Lebensdauer kann sich verringen.
Technische Daten
Bezeichnung PIB 64
Ident.-Nr. 0300345
Hub pro Backe [mm] 40
SchligBkraft IN] 400.0
Offnungskraft IN] 490.0
Figenmasse kgl 0.32
empfohlenes Werkstiickgewicht  [kg] 20
Fluidverbrauch pro Doppelhub [cm?] 16.0
Nenndruck [bar] 6.0
Mindestdruck [bar] 20
Maximaldruck [bar] 8.0
Schliefzeit [s] 0.04
Offnungszeit [s] 0.04
max. zuldssige Fingerlinge [mm] 50.0
max. zuldssige Masse pro Finger  [kg] 0.15
Dichtheit IP 40
min. Umgebungstemperatur [°Q -10.0
max. Umgebungstemperatur [°Q 90.0
Wiederholgenavigkeit [mm] 0.01
Durchmesser der Mittenbohrung ~~ [mm] 15
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PZB 64

Pneumatisch - 3-Finger-Zentrischgreifer - Universalgreifer
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Die Zeichnung zeigt den Greifer in der Grundausfiihrung mit geschlossenen Backen, A Houpt, Direktanschluss Greier Gffnen
ohne maBliche Beriicksichtigung der nachstehend beschriebenen Optionen. Bb Haupt, Direktanschiuss Greifer schleflen
(1 Greiferanschluss
(2 Fingeranschluss
@ Lur Greifkraftsicherung kann das Druckerhaltungsventil SDV-P eingesetzt werden
(siehe Katalogteil , Zubshdr”).
Schlauchloser Direktanschluss Fingerrohlinge
A-A
45.5(2x) 4 =
Z 8¢
: i3
' Lz Z //,]7@[
a4
N 50 233
—@
® Adopter Fingerrohlinge zur kundenspezifischen Nachbearbeitung, inkl. Anschraubbild
@ Greffer Bezeichnung Material Lieferumfang Ident.-Nr
Der Direktanschluss dient zur Druckversorgung des Greifers ohne stéranfdllige Ver- ABR 50 Aluminium ] 0300714
schlauchung. Das Druckmedium wird stattdessen durch Bohrungen in der Anschraubplatte SBR 50 16 MnCr 5 ] 0300715

gefihrt,
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PZB 64

Pneumatisch - 3-Finger-Zentrischgreifer - Universalgreifer

Fingergestaltung
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Vorschlag fiir AnschlussmaBie Greiferfinger

Eﬂ Weiterfiihrende Informationen und Einzelteile des genannten Zubehiirs finden Sie im Katalogteil , Zubehiir”.
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PZB 64

Pneumatisch - 3-Finger-Zentrischgreifer - Universalgreifer

Sensorik

@® Lu beachten bei Verwendung der Niiherungsschalter IN 80 statt IN 40
Die Montage der Naherungsschalter erfolgt ebenfalls tber die mitgelieferten Halter,
jedoch ohne Verwendung der Exzenterhiilsen. Bitte beachten Sie, dass bei Einsatz von
IN 80 statt IN 40 Sensoren die Schaltposition nicht einstellbar ist.

Endstellungsabfrage:
Induktive Niiherungsschalter, direkt montierhar

Bezeichnung Ident . Vorzugsprodukt
IN 40-0-M12 0301584

IN 40-0-M8 0301484 o
IN 40-5-M12 0301574

IN 40-5-M8 0301474 °
IN 80-0-M12 0301588

IN 80-0-M8 0301488

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478

INK 40-0 0301556

INK 405 0301555

INK 80-0 0301551

INK 80-5 0301550

® Pro Greifer werden zwei Sensoren bendiigt, ein Schlieer (/5) und ein Offner (/0)
sowie optional Verlingerungskabel.

Verlingerungskabel fiir Niiherungsschalter/Magnetschalter

Bezeichnung Ident.-Nr
6K 3-M8 0301622
KV 10-M12 0301596
KV 10-M8 0301496
KV 20-M12 0301597
KV 20-M8 0301497
KV 3-M12 0301595
KV 3-M8 0301495
W 3M12 0301503
W 5-M12 0301507
WK 3-M8 0301594
WK 5-M8 0301502

@ Bei den Sensorkabeln beachten Sie bitte die minimal zuliissigen Biegeradien. Diese
betragen im Allgemeinen 35 mm.

Eﬂ Weiterfihrende Informationen und Einzelfeile des genannten Zubehiirs finden Sie im Katalogteil , Zubehir”.
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PZB 80

Pneumatisch - 3-Finger-Zentrischgreifer - Universalgreifer

Greifkraft Innengreifen Fingerbelastung
Greifkraft
1800 +-—=PZB80/4bar  =PZB 80 /6 bar
—PZB 80/ 8 bar
1200 ——
\
600 o
z
LImm]10 20 30 40 50 60 70
Fingerlinge
Greifkraft Auiengreifen M, o 150
_ B My mox. 30.0 Nm
Grerfkm1ﬁsoo — —PZB80/4bar  —PZB8O/6 bar B M, mox. 25.0 Nm
mPERR0I8 b B F omox 14000N
1200 @ Momente und Kriifte gelten je Grundbacke und dirfen
600 ~ untereinander gleichzeifig auftreten. M, dorf zusitzlich
e 2u dem durch die Greifkraft selbst erzeugten Moment
z auftreten. Bei Uberschreitung des max. zuliissigen
LLL mllo 20 30 40 50 60 70 Fingergewichtes ist zwingend eine Drosselung vor-
zunehmen, dass die Backenbewegung schlag- und prell
Fingeinge frei erfolgt. Die Lebensdauer kann sich verringen.
Technische Daten
Bezeichnung PIB 80
Ident.-Nr. 0300346
Hub pro Backe [mm] 6.0
SchligBkraft IN] 800.0
Offnungskraft IN] 990.0
Figenmasse kgl 0.62
empfohlenes Werkstiickgewicht  [kg] 40
Fluidverbrauch pro Doppelhub [cm?] 350
Nenndruck [bar] 6.0
Mindestdruck [bar] 20
Maximaldruck [bar] 8.0
Schliefzeit [s] 0.04
Offnungszeit [s] 0.04
max. zuldssige Fingerlinge [mm] 64.0
max. zuldssige Masse pro Finger  [kg] 03
Dichtheit IP 40
min. Umgebungstemperatur [°Q -10.0
max. Umgebungstemperatur [°Q 90.0
Wiederholgenavigkeit [mm] 0.01
Durchmesser der Mittenbohrung ~~ [mm] 15.0
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PZB 80

Pneumatisch - 3-Finger-Zentrischgreifer - Universalgreifer

Hauptansichten
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Die Zeichnung zeigt den Greifer in der Grundausfiihrung mit geschlossenen Backen, A Houpt, Direktanschluss Greier Gffnen
ohne maBliche Beriicksichtigung der nachstehend beschriebenen Optionen. Bb Haupt, Direktanschiuss Greifer schleflen
(1 Greiferanschluss
(2 Fingeranschluss
@ Lur Greifkraftsicherung kann das Druckerhaltungsventil SDV-P eingesetzt werden
(siehe Katalogteil , Zubshdr”).
Schlauchloser Direktanschluss Fingerrohlinge
3 A-A
- + 59
A \ 4.5%0.2 2.585
—-— G (64) >
3 i 7777 = 4
E' ! cgl.i;é_ / 7 é Q‘ 2
! i ) &
© A, i
O\‘ 'ln‘I‘riri R
7({/ ; | 4500 59.5(2x)
| 110.283 68.5
.20 |
® Adopter Fingerrohlinge zur kundenspezifischen Nachbearbeitung, inkl. Anschraubbild
@ Greffer Bezeichnung Material Lieferumfang Ident.-Nr.
Der Direktanschluss dient zur Druckversorgung des Greifers ohne stéranfdllige Ver- ABR 64 Aluminium ] 0300725
schlauchung. Das Druckmedium wird stattdessen durch Bohrungen in der Anschraubplatte SBR 64 16 MnCr 5 ] 0300734

gefihrt,

Verkouf @ +49-7133-103-2503

SCHUNKg@

Technik © +49-7133-103-2696
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PZB 80

Pneumatisch - 3-Finger-Zentrischgreifer - Universalgreifer

Fingergestaltung
10.233 2.5,
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Vorschlag fiir AnschlussmaBie Greiferfinger

Eﬂ Weiterfiihrende Informationen und Einzelteile des genannten Zubehiirs finden Sie im Katalogteil , Zubehiir”.

SCHUNK &S
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Sensorik

PZB 80

Pneumatisch - 3-Finger-Zentrischgreifer - Universalgreifer

FPS-A5/-F5/-F5T

Endstellungsabfrage: Messsystem:

Induktive Néherungsschalter, direkt montierbar Positionsabfrage FPS

Bezeichnung Ident . Vorzugsprodukt Bezeichnung Ident .

IN 80-5-M12 0301578 AS-PGN-plus/PZN-plus 80,/1, PZB 80,/100 0301632

IN 80-5-M8 0301478 0 FPSAS 0301802

INC 80-5-M8 0301475 FPSFS 0301805

INK 80-5 0301550 FPSEST 0301807
FPSS M8 0301704

® Pro Greifer werden zwei Sensoren (Schliefier/S) bendtigt sowie optional
Verliingerungskabel.

Verlingerungskabel fiir Niiherungsschalter/Magnetschalter

@® Beim Einsatz eines FPS-Systems wird pro Greifer ein FPS-Sensor (FPS-S) sowie eine
Auswerteelektronik (FPSF5 / F5 Tbzw. AS) bendtigt sowie, falls aufgefuhrt, ein
Anbausatz (AS). Kabelverlngerungen (KV) sind optional im Katalogteil , Zubehdr”

erhilflich.

Bezeichnung Ident.-Nr
6K 3-M8 0301622
KV 10-M12 0301596
KV 10-M8 0301496
KV 20-M12 0301597
KV 20-M8 0301497
KV 3-M12 0301595
KV 3-M8 0301495
W 3M12 0301503
W 5-M12 0301507
WK 3-M8 0301594
WK 5-M8 0301502

@® Bei den Sensorkabeln beachten Sie bitte die minimal zuldssigen Biegeradien. Diese

betragen im Allgemeinen 35 mm.

Eﬂ Weiterfihrende Informationen und Einzelfeile des genannten Zubehiirs finden Sie im Katalogteil , Zubehir”.

SCHUNK &S’

Verkauvf © +49-7133-103-2503
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PZB 100

Pneumatisch - 3-Finger-Zentrischgreifer - Universalgreifer

Greifkraft Innengreifen Fingerbelastung
Greifkraft

—=PZB 100/ 4 bar =PZB 100/ 6 bar
2500 4=_—PZB 100/ 8 bar

2000
1500 -
1000
500
E‘ T T T 1
“Limml 20 40 60 80
Fingerlinge
Greifkraft Auiengreifen M, mox. 300
_ iy mox. 90.0 Nm
G[erfkmzﬁsoo T—PZB100/4bar  —PZB 100/ 6 bar W M, mox. 35.0 Nm
2000 —PZB 10078 bar . Fz max. 1800.0 N
1500 @ Momente und Krifte gelten je Grundbacke und dirfen
1000 — untereinander gleichzeifig auftreten. M, dorf zusitzlich
500 R 2u dem durch die Greifkraft selbst erzyeugten Moment
= auftrefen. Bei Uberschreitung des mox. zuldssigen
w L ] 20 o o o0 Fingergewichtes ist zwingend eine Drosselung vor-
zunehmen, dass die Backenbewegung schlog- und prell
Fingeinge frei erfolgt. Die Lebensdauer kann sich verringen.
Technische Daten
Bezeichnung PZB 100
Ident.-Nr. 0300347
Hub pro Backe [mm] 8.0
SchligBkraft IN] 1200.0
Offnungskraft IN] 1550.0
Figenmasse kgl 1.1
empfohlenes Werkstiickgewicht  [kg] 6.0
Fluidverbrauch pro Doppelhub [cm?] 80.0
Nenndruck [bar] 6.0
Mindestdruck [bar] 20
Maximaldruck [bar] 8.0
Schliefzeit [s] 0.1
Offnungszeit [s] 0.09
max. zuldssige Fingerlinge [mm] 80.0
max. zuldssige Masse pro Finger  [kg] 0.5
Dichtheit IP 40
min. Umgebungstemperatur [°Q -10.0
max. Umgebungstemperatur [°Q 90.0
Wiederholgenavigkeit [mm] 0.01
Durchmesser der Mittenbohrung ~~ [mm] 20.0
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Hauptansichten
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Die Zeichnung zeigt den Greifer in der Grundausfiihrung mit geschlossenen Backen, A Haupt, Direktanschluss Greffer ffnen

B,b Houpt, Direktanschluss Greifer schliefien
(1 Greiferanschluss
(2 Fingeranschluss

ohne maBliche Beriicksichtigung der nachstehend beschriebenen Optionen.

@ Lur Greifkraftsicherung kann das Druckerhaltungsventil SDV-P eingesetzt werden
(siehe Katalogteil , Zubshdr”).

Schlauchloser Direktanschluss Fingerrohlinge
. AA .
- 5.5%0. -0.3
A X p
;Ti - (80) - ||&
@ /Lr m I ) 2l =
s o |% 7 SIS
E z],} - & < = = 7 |
N 1 Rel b 77—
N +0.03 74.5 (2%
— t\z}/l A 5%001 85.5
12288~ -
22
® Adopter Fingerrohlinge zur kundenspezifischen Nachbearbeitung, inkl. Anschraubbild
@ Greffer Bezeichnung Material Lieferumfang Ident.-Nr
Der Direktanschluss dient zur Druckversorgung des Greifers ohne stéranfdllige Ver- ABR 80 Aluminium ] 0300726
schlauchung. Das Druckmedium wird stattdessen durch Bohrungen in der Anschraubplatte SBR 80 16 MnCr 5 ] 0300735

gefihrt,
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Fingergestaltung
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Vorschlag fiir AnschlussmaBie Greiferfinger

Eﬂ Weiterfiihrende Informationen und Einzelteile des genannten Zubehiirs finden Sie im Katalogteil , Zubehiir”.
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PZB 100

Pneumatisch - 3-Finger-Zentrischgreifer - Universalgreifer

Sensorik
FPS-A5/-F5/-F5T
Endstellungsabfrage: Messsystem:
Induktive Néherungsschalter, direkt montierbar Positionsabfrage FPS
Bezeichnung Ident . Vorzugsprodukt Bezeichnung Ident -r.
IN 80-5-M12 0301578 AS-PGN-plus/PZN-plus 80,/1, PZB 80,/100 0301632
IN 80-5-M8 0301478 0 FPSAS 0301802
INK 80-5 0301550 FPSFS 0301805
FPSE5 T 0301807
FPSS M8 0301704

® Pro Greifer werden zwei Sensoren (Schliefier/S) bendfigt sowie optional
Verliingerungskabel.
@ Beim Einsatz eines FPS-Systems wird pro Greifer ein FPS-Sensor (FPS-S) sowie eine
Auswerteelektronik (FPSF5 / F5 T'bzw. A) bendtigt sowie, falls aufgefuhrt, ein
Anbausatz (AS). Kabelverliingerungen (KV) sind optional im Katalogteil , Zubehiir”
erhiltlich.

Verlingerungskabel fiir Niiherungsschalter/Magnetschalter

Bezeichnung Ident.-Nr
6K 3-M8 0301622
KV 10-M12 0301596
KV 10-M8 0301496
KV 20-M12 0301597
KV 20-M8 0301497
KV 3-M12 0301595
KV 3-M8 0301495
W 3M12 0301503
W 5-M12 0301507
WK 3-M8 0301594
WK 5-M8 0301502

@® Bei den Sensorkabeln beachten Sie bitte die minimal zuldssigen Biegeradien. Diese
betragen im Allgemeinen 35 mm.

Eﬂ Weiterfihrende Informationen und Einzelfeile des genannten Zubehiirs finden Sie im Katalogteil , Zubehir”.
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Pneumatisch - 3-Finger-Zentrischgreifer - Universalgreifer

Greifkraft Innengreifen Fingerbelastung
Greifkraft
i e
4000 + P78 12978
3000
20004
1000
z
“Lmm20 40 60 80 100
Fingerlinge
Greifkraft Auiengreifen M, o 50
_ MM, max. 95.0 Nm
Grerfkrtzllﬁooo T—PZB125/4bar  —PZB 125/6 bar W 1, mox. 45.0 Nm
a0 g 2B 1201 8bar B Fomox 23000N
\ o . .
2000 @ Momente und Kriifte gelten je Grundbacke und dirfen
I —— untereinander gleichzeifig auftreten. M, dorf zusitzlich
1000 2u dem durch die Greifkraft selbst erzeugten Moment
=3 auftreten. Bei Uberschreitung des max. zuliissigen
“L[mm] o a0 & a0 100 Fingergewichtes ist zwingend eine Drosselung vor-
zunehmen, dass die Backenbewegung schlag- und prell
Fingeinge frei erfolgt. Die Lebensdauer kann sich verringen.
Technische Daten
Bezeichnung PIB 125
Ident.-Nr. 0300348
Hub pro Backe [mm] 10.0
SchligBkraft IN] 2100.0
Offnungskraft IN] 2670.0
Figenmasse kgl 1.9
empfohlenes Werkstiickgewicht  [kg] 105
Fluidverbrauch pro Doppelhub [cm?] 150.0
Nenndruck [bar] 6.0
Mindestdruck [bar] 20
Maximaldruck [bar] 8.0
Schliefzeit [s] 0.16
Offnungszeit [s] 0.14
max. zuldssige Fingerlinge [mm] 100.0
max. zuldssige Masse pro Finger  [kg] 0.95
Dichtheit IP 40
min. Umgebungstemperatur [°Q -10.0
max. Umgebungstemperatur [°Q 90.0
Wiederholgenavigkeit [mm] 0.01
Durchmesser der Mittenbohrung ~~ [mm] 25.0
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PZB 125

Pneumatisch - 3-Finger-Zentrischgreifer - Universalgreifer
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Die Zeichnung zeigt den Greifer in der Grundausfiihrung mit geschlossenen Backen, A Houpt, Direktanschluss Greier Gffnen
ohne maBliche Beriicksichtigung der nachstehend beschriebenen Optionen. Bb Haupt, Direktanschiuss Greifer schleflen
(1 Greiferanschluss
(2 Fingeranschluss
@ Lur Greifkraftsicherung kann das Druckerhaltungsventil SDV-P eingesetzt werden
(siehe Katalogteil , Zubshdr”).
Schlauchloser Direktanschluss Fingerrohlinge
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® Adopter Fingerrohlinge zur kundenspezifischen Nachbearbeitung, inkl. Anschraubbild
@ Greffer Bezeichnung Material Lieferumfang Ident.-Nr
Der Direktanschluss dient zur Druckversorgung des Greifers ohne stéranfdllige Ver- ABR 100 Aluminium ] 0300727
schlauchung. Das Druckmedium wird stattdessen durch Bohrungen in der Anschraubplatte SBR 100 16 MnCr 5 ] 0300736
gefihrt,
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PIB 125

Pneumatisch - 3-Finger-Zentrischgreifer - Universalgreifer
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Vorschlag fiir AnschlussmaBie Greiferfinger

Eﬂ Weiterfiihrende Informationen und Einzelteile des genannten Zubehiirs finden Sie im Katalogteil , Zubehiir”.
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PZB 125

Pneumatisch - 3-Finger-Zentrischgreifer - Universalgreifer

Sensorik
FPS-A5/-F5/-F5T
Endstellungsabfrage: Messsystem:
Induktive Néherungsschalter, direkt montierbar Positionsabfrage FPS
Bezeichnung Ident . Vorzugsprodukt Bezeichnung Ident .
IN 80-5-M12 0301578 AS-PGN /PZN-plus 100/2, P1B 125 0301635
IN 80-5-M8 0301478 0 FPSAS 0301802
INK 80-5 0301550 FPSFS 0301805
FPSE5 T 0301807
FPSS M8 0301704

® Pro Greifer werden zwei Sensoren (Schliefier/S) bendtigt sowie optional
Verliingerungskabel.
@ Beim Einsatz eings FPS-Systems wird pro Greifer ein FPS-Sensor (FPS-S) sowie eine
Auswerteelektronik (FPSF5 / F5 Tbzw. A5) bendtigt sowie, falls aufgefuhrt, ein
Anbausatz (AS). Kabelverliingerungen (KV) sind optional im Katalogteil , Zubehéir
erhiiltlich.

Verlingerungskabel fiir Niiherungsschalter/Magnetschalter

Bezeichnung Ident.-Nr
6K 3-M8 0301622
KV 10-M12 0301596
KV 10-M8 0301496
KV 20-M12 0301597
KV 20-M8 0301497
KV 3-M12 0301595
KV 3-M8 0301495
W 3M12 0301503
W 5-M12 0301507
WK 3-M8 0301594
WK 5-M8 0301502

@® Bei den Sensorkabeln beachten Sie bitte die minimal zuldssigen Biegeradien. Diese
betragen im Allgemeinen 35 mm.

Eﬂ Weiterfihrende Informationen und Einzelfeile des genannten Zubehiirs finden Sie im Katalogteil , Zubehir”.
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PZIB 160

Pneumatisch - 3-Finger-Zentrischgreifer - Universalgreifer

Greifkraft Innengreifen

Fingerbelastung

Greifkraft

=PZB 160/ 4 bar
—PZB 160/ 8 bar

=PZB 160/ 6 bar

8000

6000

Fingerlinge

Greifkraft Auiengreifen

Greifkraft

8000 +=PZB 160/4 bar ~ =PZB 160 /6 bar
—PZB 160/ 8 bar
6000
e —
4000 \
— e——
2000 T ——
z
w T T T
Limml2s 50 75 100 125

M M, mox. 60.0 Nm
B M, mox. 100.0 Nm
B M, mox. 70.0 Nm
M F, mox. 2500.0N

@ Momente und Kriifte gelten je Grundbacke und dirfen
untereinander gleichzeifig auftreten. M, dorf zusitzlich
2u dem durch die Greifkraft selbst erzeugten Moment
auftreten. Bei Uberschreitung des max. zuliissigen
Fingergewichtes ist zwingend eine Drosselung vor-
zunehmen, dass die Backenbewegung schlag- und prell

Fingeinge frei erfolgt. Die Lebensdauer kann sich verringen.
Technische Daten

Bezeichnung PZB 160

Ident.-Nr. 0300349
Hub pro Backe [mm] 13.0
SchligBkraft IN] 4000.0
Offnungskraft IN] 5160.0
Figenmasse kgl 3.6
empfohlenes Werkstiickgewicht  [kg] 20.0
Fluidverbrauch pro Doppelhub [cm?] 330.0
Nenndruck [bar] 6.0
Mindestdruck [bar] 20
Maximaldruck [bar] 8.0
Schliefzeit [s] 0.3
Offnungszeit [s] 04
max. zuldssige Fingerlinge [mm] 125.0
max. zuldssige Masse pro Finger  [kg] 1.75
Dichtheit IP 40
min. Umgebungstemperatur [°Q -10.0
max. Umgebungstemperatur [°Q 90.0
Wiederholgenavigkeit [mm] 0.02
Durchmesser der Mittenbohrung ~~ [mm] 36.5
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PZB 160

Pneumatisch - 3-Finger-Zentrischgreifer - Universalgreifer
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Die Zeichnung zeigt den Greifer in der Grundausfiihrung mit geschlossenen Backen, A Houpt, Direktanschluss Greier Gffnen
ohne maBliche Beriicksichtigung der nachstehend beschriebenen Optionen. Bb Haupt, Direktanschiuss Greifer schleflen
(1 Greiferanschluss
(2 Fingeranschluss
@ Lur Greifkraftsicherung kann das Druckerhaltungsventil SDV-P eingesetzt werden
(siehe Katalogteil , Zubshdr”).
Schlauchloser Direktanschluss Fingerrohlinge
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® Adopter Fingerrohlinge zur kundenspezifischen Nachbearbeitung, inkl. Anschraubbild
@ Greffer Bezeichnung Material Lieferumfang Ident.-Nr
Der Direktanschluss dient zur Druckversorgung des Greifers ohne stéranfdllige Ver- ABR 125 Aluminium ] 0300728
schlauchung. Das Druckmedium wird stattdessen durch Bohrungen in der Anschraubplatte SBR 125 16 MnCr 5 ] 0300737
gefihrt,
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PZIB 160

Pneumatisch - 3-Finger-Zentrischgreifer - Universalgreifer
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Vorschlag fiir AnschlussmaBie Greiferfinger

Eﬂ Weiterfiihrende Informationen und Einzelteile des genannten Zubehiirs finden Sie im Katalogteil , Zubehiir”.
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PZB 160

Pneumatisch - 3-Finger-Zentrischgreifer - Universalgreifer

Sensorik
FPS-A5/-F5/-F5T
Endstellungsabfrage: Messsystem:
Induktive Néherungsschalter, direkt montierbar Positionsabfrage FPS
Bezeichnung Ident . Vorzugsprodukt Bezeichnung Ident .
IN 80-5-M12 0301578 ASPGN /PZN-plus 125/1, PZB 160 0301636
IN 80-5-M8 0301478 0 FPSAS 0301802
INK 80-5 0301550 FPSFS 0301805
FPSE5 T 0301807
FPSS M8 0301704

® Pro Greifer werden zwei Sensoren (Schliefier/S) bendtigt sowie optional
Verliingerungskabel.
@ Beim Einsatz eings FPS-Systems wird pro Greifer ein FPS-Sensor (FPS-S) sowie eine
Auswerteelektronik (FPSF5 / F5 Tbzw. AS) bendtigt sowie, falls aufgefuhrt, ein
Anbausatz (AS). Kabelverliingerungen (KV) sind optional im Katalogteil , Zubehéir
erhiiltlich.

Verlingerungskabel fiir Niiherungsschalter/Magnetschalter

Bezeichnung Ident.-Nr
6K 3-M8 0301622
KV 10-M12 0301596
KV 10-M8 0301496
KV 20-M12 0301597
KV 20-M8 0301497
KV 3-M12 0301595
KV 3-M8 0301495
W 3M12 0301503
W 5-M12 0301507
WK 3-M8 0301594
WK 5-M8 0301502

@® Bei den Sensorkabeln beachten Sie bitte die minimal zuldssigen Biegeradien. Diese
betragen im Allgemeinen 35 mm.

Eﬂ Weiterfihrende Informationen und Einzelfeile des genannten Zubehiirs finden Sie im Katalogteil , Zubehir”.
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