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Elektro-pneumatisch - Schwenkeinheiten - Masterdrive

il

Baugraofien Eigenmasse Drehmoment Axialkraft Biegemoment
40 6 kg .. 8.05 kg 12.2Nm .. 13 Nm 2900N 68 Nm
Anwendungsheispiel

Wechseleinrichtung fiir Werkstiicke o Elektro-pneumatische o Ausgleichseinheit AGE-XY 50
Schwenkeinheit SRU 40-MD

o 3-Finger-Zentrischgreifer LGZ 32
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Elektro-pneumatisch - Schwenkeinheiten - Masterdrive

Masterdrive

Flachschwenkeinheit mit hybridem, elekiropneumatischem
Antriebskonzept fiir schwere Aufbauten. Beliebige Zwischenpositionen
kinnen angefahren werden.

Einsatzgebiet

Einsatz in Anwendungen, die trotz schweren Schwenkaufbauten
kurze Zykluszeiten erfordem.

Vorteile = lhr Nutzen

Antriebskonzept Masterdrive
fiir schnelles Ansprechverhalten und hohe Positioniergenauigkeit

Selbstiindige Bewegungsoptimierung

Die SRU-Masterdrive bewertet die vorangegangenen Schwenk-
hewegungen und passt die Regelparameter entsprechend an.
Nach wenigen Schwenkungen werden optimierte Bewegungs-
abldufe gefahren.

Grofle Antriebs- und Abbremsmomente
fiir schwere Aufbauten und dennoch kurze Zykluszeiten

Beliebige Positionen anfahrbar
fur flexible Prozessabliufe

Einfache Ansteverung
durch die angepasste Ansteuerelektronik MD-SE

Schnittstelle CAN-Bus
zur flexiblen Ansteuerung und einfachen Einbindung in bestehen-
de Steuerungskonzepte

Elektrische Drehdurchfihrung
fir die doverhaft betriebssichere Durchfishrung von Sensor-,
Aktor- und Bussignalen

Flviddurchfishrung fiir Gase, Flissigkeiten
und Vakuum nutzbar
dadurch entfallen storende Verschlouchungen

Informationen zur Baureihe

Wirkprinzip Gewiihrleistung

Hybrider Antrieb aus einem pneumatischen Doppelkolben und einem Elektromotor 24 Monate

mit Spindel, die iiber das Zahnstangen-Ritzel-Prinzip eine Drehbewegung erzeugen. Lieferumfang

Gehiivsematerial Zentrierhiilsen, Montage- und Betriebsanleitung mit Herstellererkldrung

Aluminium-Strangpressprofil

Betiitigung

pneumatisch, Gber gefilterte Druckluft (10 pm): trocken, gedlt oder ungedit
Druckmitfel: Anforderung an die Giiteklasse der Druckluft nach DIN ISO 8573-1:
Giteklasse 4 Elektrischer Anschluss dber die Ansteuerelektronik MD-SE (24 VDC)
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Elektro-pneumatisch - Schwenkeinheiten - Masterdrive

Funktionsschnitthild

o Ritzel (Antrieb) 0 Spindel o Elektronik

stabiles Ritzel, optional mit
Mediendurchfishrung o Elekiromotor o Mikroventil

o Kolben mit Spindelmutter

Funktionsheschreibung Optionen und spezielle Informationen
Pneumatischer und elektrischer Antrieb ergdnzen sich. Die Pneumatik stellf die hohe Die SRU-Masterdrive meldet anstehende Wartungsarbeiten selbstiindig und rechtzeitig
Leistungsdichte zur Verfugung, die Elektrik die kurzen Reakfionszeiten, die freie an die Gbergeordnete Steuerung.

Positionierbarkeit und feine Regelbarkeit. Die in die SRU-Masterdrive integrierte
Elektronik setzt die beiden Antriebe so ein, dass sie zum gesigneten Moment ihre
Stirke einbringen kannen.

Die extrem kurzen Zykluszeiten werden durch zwei Effekte erreicht. Der Servomotor
der SRU-Masterdrive zieht unmiftelbar nach dem Startsignal der SPS an, ohne
LeitverzGgerung wie bei rein pneumatischen Einheiten. Pneumatischer und
elektrischer Antrieb haben gemeinsam ein héheres Drehmoment mit dem sie starker
beschleunigen kdnnen.
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Elektro-pneumatisch - Schwenkeinheiten - Masterdrive

Zubehor

Zentrierhiilsen

Lubehér von SCHUNK — die
passende Ergdnzung fiir
hachste Funktionalifiif,
Luverldssigkeit und Prozess-
sicherheit aller Automations-
module.

@® Die spezifische Grofie des gewnschten Zubehdrs, Verfiigharkeit fir die BaugroBe sowie Bezeichnung und Ident.-Nr. entnehmen Sie bitte den Nebenansichten am Ende der
jeweiligen BaugraBe. Weiterfihrende Informationen zu unserem Zubehdrprogramm finden Sie in unserem Katalogteil , Zubehdr”.

Allgemeine Hinweise zur Baureihe

Wiederholgenavigkeit
Wiederholgenauigkeit ist definiert als die Streuung der Endlage bei 100 aufeinander-
folgenden Schwenkzyklen.

Ritzelposition
Die Position des Ritzels ist stets in der linken Endlage gezeichnet. Von hier aus dreht
dos Ritzel nach rechts im Uhrzeigersinn. Der Pfeil verdeutlicht die Drehrichtung.
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SRU 40-MD

Elektro-pneumatisch - Schwenkeinheiten - Masterdrive

Ritzelbelastung

® Momente und Kriifte dirfen gleichzeitig auftreten.
Bei schweren Aufbauten bzw. Aufbauten mit hohem
Massentriigheitsmoment muss eine Drosselung vor-
genommen werden, dass die Drehbewegung schlag- und
prellfrei erfolgt.

B M, mox. 68.0 Nm
B F, mox. 2900.0N

Technische Daten

Bezeichnung SRU 40.1-180-MD SRU40I-1808MD  SRU4O.-IB0BEDFMSMD  SRU40.1-1B0-B-EDFMBMD  SRU40.1-180-8.EDF MI2-MD
Ident.-Nr. 0357980 0357982 0357983 0357984 0357985
Antriebskonzept pneumatisch / servoelektisch —— pneumatisch / senvoelektisch  pneumatisch / servoelektisch —— pneumatisch /' senvoelektisch —— pneumatisch /' senvoelekisch
Drehmoment [Nm] 13 122 122 122 122
Drehwinkel [’] 180 180 180 180 180
Positioniergenauigkeit [°] 0.03 0.03 0.03 0.03 0.03
Anzah! Fluiddurchfihrungen 8 8 8 8
Dichtheit IP 63 63 63 63 63
Figenmasse kgl b 6.7 8.05 8.05 8.05
Schwenkzeit bei mitterer Aufbaulast  [s] 0.8 0.8 0.8 0.8 0.8
Nenndruck [bar) b 6.7 8 8 8
Mindestdruck [bar) 55 55 55 55 55
Maximaldruck [bar) 6.5 6.5 6.5 6.5 6.5
max. Druck in der Fluiddurchfihrung  [bar] 8 8 8 8
Durchmesser Anschlussschlauch [mm] 8 8 8 8 8
min. Umgebungstemperatur °q 5 5 5 5 5
max. Umgebungstemperatur °q 55 55 55 55 55
max. zul. Befriebstemperatur °Q 85 85 85 85 85
Motortyp Biirstenmotor Birstenmotor Biirstenmotor Biirstenmotor Birstenmotor
Spannungsart DC DC DC DC D(
Nennspannung V] yL yL 4 24 2
Mindestspannung V] 15 235 235 235 235
Maximalspannung V] 245 245 245 245 245
Stromaufnahme Al 4 4 4 4 4
max. elek. Leistungsaufnahme w 100 100 100 100 100
Kommunikationsschnittstelle (AN (N (AN (AN (AN
qarantierte Zyklenzahl [Mio.] b b b b b
Anzah! abtriebsseitige EDF-Anschliisse 8 8 8
Grife abtriebsseitige EDF-Anschliisse M5 M8 M12
Anzahl Adem 10 10 10
max. Spannung durch EDF | 24 1 1
max. Strom je Ader (EDF) A | | |
max. Strom EDF gesomt A ] ] ]
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SRU 40-MD

Elektro-pneumatisch - Schwenkeinheiten - Masterdrive

Hauptansichten fiir SRU ohne EDF
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Die Zeichnung zeigt die SRU-MD in der einfachsten Version, also ohne Mediendurch- @ Anschluss Schwenkeinheit
fuhrung. Anderungen durch die Mediendurchfiihrung kénnen den entsprechenden @ Anschluss des Aufbous
Nebenansichten enfnommen werden. Luftanschluss

Schittstelle Steverungseinheit (CAN,/MD-SE)
RS 232 Schnittstelle (Nur fur SCHUNK-Service)

Ritzel ohne Mediendurchfiihrung Ritzel mit Mediendurchfihrung

+0.025
8%

+0.025
8%

Anschraubbild am Ritzel zur Befestigung des zu schwenkenden Aufbaus. Das Anschraubbild ~— Anschlusshild am Ritzel bei Wahl der Option “Mediendurchfihrung”. Das zu bevorzugende
"4x groBles Gewinde fir 4x Schraube und 2x flache Passung fir Zentrierhilse” ist gegen- Bohrhild ist zwei Mal Schraube und zwei Mal Schraube mit Zentrierhilse (in o 8 H7).
iber dem Anschraubbild “4x kleines Gewinde fur 2x Schraube und 2x Passschraube” (in

fiefer Passung) zu bevorzugen.
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SRU 40-MD

Elektro-pneumatisch - Schwenkeinheiten - Masterdrive

Hauptansichten fiir SRU mit EDF
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Die Zeichnung zeigt die SRU-MD in der Version mit Mediendurchfihrung und @ Anschluss Schwenkeinheit Schnittstelle Steuerungseinheit
elekrischer Durchfishrung EDF. @ Anschluss des Aufbaus (CAN/MD-SE)
Luftanschluss RS 232 Schnittstelle (nur fir
@9 Fluiddurchfthrung SCHUNK-Service)
32 Flanschdose fur NHS-Anschluss Umstellung BUS-/Sensor-Durchfihrung
Anschluss elektrische Durchfiihrung
@3 Mnschluss BUS-Durchfiihrung
Anschlisse fiir Mediendurchfishrung Stevereinheit MD-SE
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@ Anschluss Schwenkeinheit SCHUNK empfiehlt den Einsatz der Stevereinheit MD-SE zum einfachen Ansteuern der

SRU-Masterdrive dber digitale Fin-/Ausginge. Anwender mit CAN-Bus Erfahrung kiinnen
die SRU-MD auch ohne Steuereinheit MD-SE betreiben.

Bezeichnung Ident-Nr

MD-SE 0359125

Untere Anschlussplatte bei der Option “Mediendurchfiihrung”. Es kannen Vakuum, Gase
oder Flisssigkeiten durchgefiihrt werden. Anschluss Gber Verschraubung oder als Direkt-
anschluss maglich.
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SRU 40-MD

Elektro-pneumatisch - Schwenkeinheiten - Masterdrive

Anschlussschema SRU-MD iiber MD-SE

Kundenseitige Spannungsversorgung 24 VDC

Kundenseitige Steerung mit digitalen Ein-/ Ausgdngen (SPS o.d.)

62 Druckluftversorgung

Externe Steuerelektronik MD-SE (Ident.-Nr. 0359125)

©3 Verbindungskabel Steuerungselekironik / Schwenkeinheit (Im Lieferumfang sind 5 m
Kabel enthalten - an der Schwenkeinheit montiert)
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