MLD MU/MUL

Linearachsen - Direktantrieb

Nutzhub Antriebskraft Maximalgeschwindigkeit ~ Momentenbelastung Wiederholgenavigkeit
bis 2800 mm bis 1000 N bis 4 m/s max. 760 Nm 0.01 mm
Modulaufhau

a Gestrecktes X-formiges Aluminium- e Integrierte Sekundarteile o Endplatten
Strangpressprofil mit Hochleistungsmagneten 2ur Befestigung von Sensoren und Stofl-
mit hohen Flichentrigheitsmomenten fir dimpfern
maximale Momenten- und Querkraftbean- o Kompakter Primdrteilschlitten
spruchung mit Montagefldchen, spielfrei eingestellte o Unterstitzes Profil

Laufrollen und integriertem Messsystem fiir hhere Nutzlasten
o Hochpriizise, gehiirtete und geschlif-

fene Stahlfihrungsschienen

fiir optimale Fishrungseigenschaften und

Geschwindigkeiten

112 www.schunk.com SCHUNKﬁ@



MLD MU/MUL

Linearachse mit Direktantrieb
und Rollenfihrung

Einsatzgebiet

Das Achsmodul ist fir mittlere
Lasten mit hohen dynamischen
Anforderungen geeignet.

Allgemeine Information zur Baureihe

Antrieb Optionen

3-phasiger, elektronisch kommutierter AC-Synchron-Linearmotor. - Pneumatische Haltebremse zur Entlastung des Linearmotors,

Primirteil als 3-phasiger Cu-Spulenkdrper, Sekundarteil als Eisentriiger 7.B. beim Einwirken von Axialkriften in der Zielposition

mit Davermagneten und Schmutzabdeckung. - Weitere unabhiingige Motorschlitten auf einem gemeinsamen Fishrungsprofil
Wegmesssystem und mit einem linearen Messsystem

- Kollisionsschutz gegen Zusammenstof bei Programmierfehlern wird durch
entsprechende Endschalter erreicht

- Iweiter, passiver Fihrungsschlitten fir lange Anbauten (frei verschiebbar)

- Abstreifer zur Beseitigung von Ablagerungen auf den Fihrungsbahnen

- Absolutes Wegmesssystem und optische Wegmesssysteme fiir Anwendungen mit

Beriihrungsloses, magnetisches Messsystem mit integriertem, analogen Signal-
ausgang, 1 Vss (verschmutzungsunempfindlich)

Fishrungsprofil

Xfdrmiges Aluminium-Strangpressprofil mit geschlitfenen Loufbahnen mit einem

Sekundirteil aus Hochleistungsmagneten sehr hoher Genavigkeit

Fishrungsschlitten Zubehr

Rollengefiihrter, iber Exzeqter sPleIfrg emstellhqrer Luufschlmen., anﬁrteﬂ - Regelgerite von Bosch Rexroth oder Siemens (andere Hersteller auf Anfrage)
und Messsystemlesekopf direkt integriert. Befestigung und Lagefixierung von - Endabschaltung wahlweise Gber mechanische oder induktive Sensoren, Referenz-
Anbauten Giber Gewinde und Zentrierringe an allen vier Seitenflichen. nahme erfolgt dber indukfive Sensoren

Betriebstemperatur - Hydraulische StoBdimpfer an den Profilendplatten zur Vermeidung unelastischer
von 10 °C bis 40 °C Kollisionen (GriBe und Anzahl der StoBdampter st abhiingig von der Applikation)

- Schleppkette, vorkonfektioniert und am Antrieb montiert
- Mapterplatten auf Anfrage
- Konfektionierte Kabelsiitze in unterschiedlichen Liingen

Gewidihrleistung
24 Monate
@ siehe Umgebungsbedingungen auf unseren Einfishrungsseiten

Produktionstechnisch sind Farbabweichungen zu den Katalogabbildungen méglich.
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MLD MU/MUL

Belastungsdaten

MLD MU MLD MUL

M M, max. [Nm] 380 380

M M, mox. [Nm] 410 700

M M, mox. [Nm] 570 760

Technische Daten

Bezeichnung MLD 200MU MLD 400MUL
max. Antriebskraft (*) [N] 500 1000
Nennkraft (**) N] 176 3
max. Geschwindigkeit [m/s] 4 4
max. Beschleunigung [m/s] 40 40
max. Nutzlast (horizontal) [kg] 20 40
max. Hub [mm] 2800 2700
Wiederholgenauigksit (***) [mm] 0.01 0.01
Messsystemauflisung (reglerabhingig) [pm] 05 05
max. Strom [A] 16.2 324
max. Stillstandsdaverstrom [A] 38 6.7
max. Umgebungstemperatur [°( 40 40
max. Oberflichentemperatur [°(] 10 70
Gewicht Fishrungsschlitten inkl. Motor [ke] 5. 8.3
Gewicht Endplatten [ka] 145 145
Profil / 100mm Hub [ka] 199 1.99

(*) abhiingig vom verwendeten Reglertyp
(**) abhiingig von der Einbausituation (Warmeableitung)
(***) Die angegebenen Wiederholgenauigkeiten gelten nur bei konstanten Umgebungstemperaturen!

@ Die angegebene Wiederholgenavigkeit gilt bei konstanten Umgebungstemperaturen!
Die Kraftangaben variieren teilweise erheblich bei Verwendung unterschiedlicher Regelgeriite und mit zunehmenden Verfahrgeschwindigkeiten
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MLD MU/MUL

Hauptansichten MLD MU
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Anschlussstecker Hallgeber
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MLD MU/MUL

Hauptansichten MLD MUL

116

Anschlussstecker Hallgeber
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MLD MU/MUL

Zweiter Schlitten (dritter Schlitten nur auf Anfrage) Zweiter passiver Schlitten
L3 13
L3 H 13 H
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L4+H L4+H
Typ 13 14 Typ 3 14
MLD 100MU 190 480 MLD 100MU 190 480
MLD 200MUL 290 680 MLD 200MUL 290 680
@8 Gesamthub = 2 x Hub pro Schlitten Schlitten angetrieben
@9 Schlitten passiv
@8 Gesamthub = 2 x Hub pro Schlitten
Abstreifer End- u. Referenzschalter mit einem Schlitten
21 21
S i A Zeo T oo
00 @0 M) [ 0
q L Q! 00|
of i A
A :I il - ry
A ne L | J
9 I
©_oo) ;I ] C
@1) Abstreifer @2 Mechanische Endschalter

@ Induktiver Referenzschalter

@ Beim Einsatz von Abstreifern verkiirzt sich der Nutzhub um 22 mm.
Abbildung: Referenzschalter links
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MLD MU/MUL

End- u. Referenzschalter mit zwei Schlitten Stofldiimpfer

iy oo ) a@ @0 A ) e°
| o A= w-—u% leo | oo d S ——— _]%

12 Mechanische Endschalter (@ Nutzhub
@2 Induktiver Referenzschalter A StoBdampfer

@ Durch StoBiddmpfer verkiirzt sich der Nutzhub um 42 mm, da die Stoffddmpfer
wiihrend des Achsbetriebs nicht betiitigt werden dirfen.

Schleppkette fiir einen Motorschlitten Schleppketten fiir zwei Motorschlitten

o e ;
ON 1
|74
st a
o o 2
o o A
Schleppkette MaB X Schleppkette MaB X
Innen 25 x 57 123 Innen 25 x 57 123

Innen 25 x 103 172 Innen 25 x 103 172

Abbildung: Schleppkette nach links XY bei Schleppkette Breite 50 mm
) ) XYZ bei Schleppkette Breite 100 mm
XYZ bei Schleppkette Breite 50 mm

XYZ bei Schleppkette Breite 100 mm
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MLD MU/MUL

Optionsschliissel MLD MU (MUL) Komponenten und Bestellung

Jede Achse wird mit bendtigten Optionen ergdnzt. Jede Option besteht aus 4 Ziffermn. ~ Optionsziffern der Achstypen:
Die ersten beiden Ziffern bezeichnen den Achstyp. Diese sind fir alle Optionen MLD 200MU = 55xx
einer Achse identisch.™ Die letzten heiden Ziffern bezeichnen die dazu wiihlbaren MLD 400MUL = 56xx

Optionen bzw. Zubehérteile.

Ausfiihrung Beschreibung Option
Aktiver Schlitten 1 Schlitten w01
Motor fiir akfiven Schlitten links (kpl. montiert fiir INDRADRIVE) w03
mit Steckerabgang rechts (kpl. montiert fiir INDRADRIVE) 004
links (kpl. montiert fiir SINAMICS) 58
rechts (kpl. montiert fiir SINAMICS) 59
Passiver Schlitten 1 Schlitten 002 (n)**
Haltebremse Montiert in 1 aktiven Schlitten w05
Bremsventil inkl. 10m Kabel fiir 1 Schlitten 06
Abstreifer am Schlitten montiert w07
Referenzschalter indukfive Referenzschalter links 008
indukfive Referenzschalter rechts xx09
induktive Referenzschalter fiir 2 akt. Schlitten w10
Endschalter induktive Endschalter (rechts/links) odll
induktive Endschalter fiir 2 akt. Schlitten 12
mechanische Endschalter (links/rechts) w13
mechanische Endschalter fiir 2 akt. Schlitten w14
Schleppkette schmal, Anbausgite links 5
schmal, Anbauseite rechts 16
schmal, fiir 2 Schlitten links/rechts w17
breit, Anbauseite links 18
breit, Anbauseite rechts 19
breit, fir 2 Schlitten links/rechts 20
Stofddmpfer 2 Stiick im Satz w21
3 Stiick im Satz (2.Schlitten) 22
Spannprofile Befestigungsleisten fir Achsprofil w23 (n)*~
Lentrierringe D = 9K7 im Beipack w24 (n)*
Standard-Kabelsitze Kabelsatz INDR./ Basic 5 m gerade 032
Kabelsatz INDR./ Basic 10 m gerade 033
Kabelsatz INDR./ Basic 15 m gerade 34
Kabelsatz INDR./ Basic 20 m gerade 35
Kabelsatz INDR./ Adv. 5 m gerade 036
Kabelsatz INDR./ Adv. 10 m gerade w37
Kabelsatz INDR./ Adv. 15 m gerade 038
Kabelsatz INDR./ Adv. 20 m gerade 39
Kabelsatz Sinamics 5 m 40
Kabelsatz Sinamics 10 m wdl
Kabelsatz Sinamics 15 m w2
Kabelsatz Sinamics 20 m w3
Messsystem Anbausatz vierstelliger Code: (z2.B. 0132) generiert aus folgendem Code: Iiffer 1 Iiffer?  Iiffer3  Iiffer4
0 ] 3 2
Tiffer 1: 0
Tiffer 2: Typ Wegmesssystem: 1= magn. Inkrem. LE
2= intern
3= absolut MSA
4= optisch LIA
Tiffer 3: Kabelliinge Wegmesssystem: 1=5m
(Standardmfig entsprechend Kabelsatzlinge) 2=10m
3=15m
4= 20m
Iiffer 4: Kabelausfihrung Antriebsregler: 1= intern
(Standardmiifig entprechend Kabelsatzausfihrung) 2= BoschRexroth Indradrive BASIC
3= BoschRexroth Indradrive ADVANCED
4= SIEMENS Sinamics
120 www.schunk.com SCHUNKﬁ@




MLD MU/MUL

Bestellbeispiel
|_MLD 200My | - | 1 Lm0 |- nn | - | 5504-5511 - 5516 -5524() - 5533- 0132 |
Achstyp Anzahl aktive Schlitten Nutzhub Gesamtldnge™™* (wird durch Schunk ergdnzt) Auflistung der gewiinschten Optionen

Ausnahme ist die immer an letzter Stelle stehende Option Wegmesssystem

Optionen mit () beinhalten in den Klammem die Stiickzahl der Optionen. Bei allen Optionen, bei denen die Anzahl automatisch der akfiven Schlittenanzahl entspricht,
wird keine Stiickzahl angegeben.

Gesamtliinge =Profillinge + 2*Endplatte. Die Profilliinge gibt es bei diesem Achstyp -magnethedingt- nur in den Lingen xx05, xx20 oder xx80mm.

Die Profilliinge setzt sich aus dem Nutzhub, der Summe der Schlittenliingen und der achstypischen Sicherheitreserve (14 mm) zusammen und wird durch die Schunk
Projektierung auf die technisch nichstmégliche Linge erweitert (ergiinzend werden Abstreifer und StoBdimpfer beriicksichtigt). Die Schunk Nutzhubangabe kann
bedingt durch die erlaubte Profillinge den gewiinschten Nutzhub leicht iberschreiten. Die Gesamtlinge wird erginzt.

(@) Sicherheitsreserve
(2 Schlittenldnge

(3 Hub
(@) Ergiinzung auf zuldssige Profilliinge
! ! ® @ (® Nutzhub
| | < ><—> ® Profillinge
PION @ ! ® |
I ® |

Im Lieferumfang enthalten

3-phasiger, elektronisch kommutierter ACSynchron-Linearmator mit Primér- und Sekundirteil, Messsystem, Fiihrungsprofil mit Fiihrungsrollen, Schlitten, Profilendplatten und
entsprechend dem Antrigbskonzepts, mit oder ohne Hall-Sensor. Weitere Optionen bei Bestellung bitte spezifizieren.
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