EPM

Direktantrieb - Systemerliuterung

System GEMOTEC

Automation aus dem Systembaukasten Power durch Linearmotoren

Die ELM- und EPM-Module sind einfach einzusetzende, rein elekirische  ELM-und EPM-Module sind komplett einbaufertige Linearsysteme fiir hachste
Positioniersysteme. Das Messsystem zur Positionserfassung, die Temperatur- Dynamik und Genavigkeit. Aufgrund der Konstruktion ergeben sich variable
iberwachung und eine Priizisionskugelfishrung sind integriert. Die Module  Hibe und Fahrprofile. Die Module sind nahezu verschleiBfrei. Allen gemein ist
wurden speziell fiir flexible und hochdynamische Positionieraufgaben  das integrierte Messsystem und die integrierte Prizisionskugelfiihrung. Die
entwickelt, die nicht mehr mit pneumatischen Anirieben geldst werden  Ansteverung ist systemneutral oder @ber Bussysteme realisierbar.

kénnen.
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EPM

Direktantrieb - Systemerliiuterung

il

o . -

Baugrdfien
ELM 23 und 37 (2 Varianten)
EPM 37 und 48 (2 Varianten)
ELM-Linearmodul

Nuizhub Antriebskraft

Bis 260 mm Bis 160 N

Bis 1.380 mm Bis 580 N
System GEMOTEC

Durchbiegung Nutzlast Wiederholgenauigkeit  Geschwindigkeit
Bis 8.0 kg (.05 mm Bis 1.50 m/s
Bis 0.75 mm Bis 50.0 kg +(0.] mm Bis 2.10 m/s

ELM-Linearmodule stehen in zwei BaugréBen mit unterschiedlichen Hiiben
zur Verfiigung. Neben dem Messsystem ist auch die Temperaturiiberwachung
integriert, sodass keine weiteren Anbauteile notwendig sind.

ELM 37 / Seite 108

EPM-Portalmodul

System GEMOTEC

ELM 23 / Seite 104

EPM-Portalmodule stehen ebenfalls in zwei BaugroBen mit unterschiedlichen
Hiiben zur Verfiigung. Die Systemausstattung ist gleich der des Systems ELM
und ebenso durch optionale Zusatzausstattung aus dem GEMOTEC-Baukasten

erweiterbar.

EPM 37 / Seite 138

SCHUNK '

Verkauf ©@+49-7133-103-

EPM 48 / Seite 146

2503 - Technik ©+49-7133-103-269¢6

L 2R

131



Direktantrieb - Systemerliuterung

Systemausstattung

Motor

Linearmotor: ELM- und EPM-Module werden von linearen Servomotoren ange-
trieben. Die Bewegung wird ohne mechanische Getriebe erzeugt. Es gibt keine
verschleiBanfiilligen Dichtungen oder Diimpfer, was eine lange Lebensdaver
selbst bei hochdynamischen und hohen Takiraten gewihrleistet. Stafor

Liufer

Optionen

Kabelsiitze

Fir die Installation geniigt ein einziges vorkonfekfioniertes Kabel zwischen
Linearmotor und Servocontroller. Die Standardkabel sind 2, 4 und 8 m lang,
kénnen bei Bedarf aber auch in Liingen bis zu 50 m geliefert werden.

Wegmesssystem

Die EPM-Portalmodule kinnen zusitzlich mit einem externen Wegmesssystem
ausgeriistet werden. Uber einen beriihrungslosen Messsensor und ein Magnet-
band wird die Position direkt an den Achscontroller ausgegeben.
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Direktantrieb - Systemerléivterung

Controller/Antriebsregelgeriit

Die Servo Controller sind als einfache Positioniereinheiten ausgelegt. Die an-
zufahrenden Positionen werden im Controller gespeichert und von einer iiber-
geordneten Steverung (SP, IPC....) mittels digitaler 1/0s (24VDC) aufgerufen.
Sobald das Linearmodul die Position erreicht hat, wird der entsprechende
,InPosition“-Ausgang aktiv.

Im Controller kiinnen bis zu 8 bzw. 256 Positionen oder Befehle in einer Tabelle
abgelegt werden. Die Befehlstabelle wird mit der MPC-Software auf dem PC
erstellt und Gber die serielle Schnitistelle auf den Controller geladen. Controller
fiir die meisten Bussysteme sind ebenfalls lieferbar.

Standardschnittstellen fiir kundenspezifisches Umfeld
Folgende Schnitistellen stehen Ihnen zur Verfiigung (bei Standard Servo Con-

troller E 1100) Profibus DP RS 232/485
(ANopen DeviceNET
Speziell

Inbetriebnahmesoftware

ELM- und EPM-System lassen sich sehr schnell und einfach in Betrieh nehmen
- qufwiindige mechanische Einstellarbeiten entfallen. Fiir die Konfiguration der
Bewegungsabliiufe geniigt die Eingabe von Zielposition, Geschwindigkeit und
Lusatzlost.

Folgende Befehle stehen zur Verfiigung:

B Absolut-Bewegung

Das Linearmodul fihrt mit der gewiinschten Geschwindigkeit auf die angege-
bene Position.

B Relativ-Bewegung

Diese Bewegung entspricht einer Verschiebung von der aktuellen Position um
die eingegebene Distanz.

B Pressen

Hierbei wird eine Zielposition mit einer vorprogrammierten Kraft angefahren.
Sobald diese Kraft erreicht ist, wird dies iiber einen Ausgang signalisiert.
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EPM

Portalmodule - Elekirisch - Portalachse

1

BaugroBen Nutzhub Antriebskraft Momentenbelastung Wiederholgenavigkeit
37 .48 bis 1380 mm 160N .. 580 N bis 500 Nm £0.01 mm .. 0.1 mm
Anwendungsheispiel

Lineardirektangetriebenes Kreuzportal fiir Einfachsockel SOE 055

dynamische Bewegungen mit Werkstiick-
drehung Hohlsiiule SLH 055-0500

Adapterplatte APL 230

Elektrisches Linearmodul

©0 ©0

ELM 37-H160
0 Einfachaufhauplatte APEV 085

Adapterplatte APL 123
© dopterplatte APPM 250

Greif-Drehmodul RP 1520
o Elektrisches Portalmodul

EPM 48-0600
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Portalmodule - Elekirisch - Portalachse

Linearachsen mit Direktantrieb

und Prizisionskugelfihrung, mit integriertem Messsystem zur
Positionserfassung und Temperaturiiberwachung

Einsatzgebiet

Fir flexible und hochdynamische Positionieraufgaben, die nicht mehr
mit pneumatischen Antrieben realisiert werden kénnen, z.B.

* Handhabungs- und Montagetechnik

* Mess- und Priftechnik

* Bauteilmarkierung und Identifikation

* Bauteilmontage und Endpriifung in der Mikroelektronik

* Medizintechnik

Vorteile - lhr Nutzen

Der Lineardirektantrieb benétigt keine weiteren mechanischen
Elemente zur Kraftibertragung.

Nahezu keine VerschleiBteile
Fiir hohe Standzeit und Zuverldssigkeit des Systems

Integrierter Motor in der Achse
fiir minimale Storkonturen

Frei programmierbar
bis zu 256 Positionen mit unterschiedlichen Parametern
(z.B. Geschwindigkeit und Kraft) pro Achse

Geringes Schwingen und hohe Haltekraft
fiir kiirzeste Positionierzeiten und Prozessstabilitit

Option ,, Kiihlung” iiber Ventilator oder Druckluft
fiir Anwendungen mit ethdhtem Bedarf an Daverkraft

Verschiedene Controller
wahlweise Profibus, DeviceNet, CANopen (u.v.m.) Controller
verwendbar

Allgemeine Information zur Baureihe
Fishrung
Prizisionskugelfihrung

Antrieb
Lineardirektantrieh

Material
Fihrungsprofil
Aluminium-Strangpressprofil

Umgebungstemperaturbereich
von 10 °C bis 65 °C

Gewiihrleistung

24 Monate
Produktionstechnisch sind Farbabweichungen zu den Katalogabbildungen méglich.
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Portalmodule - Elekirisch - Portalachse

Funktionsschnittbild

o Profilschienenfiihrung 0 Baukastenlochbild o Profil
fir maximale Positioniergenavigkeit und Komplette Integration in den System- selbsttragend und robust
Momentenbelastung baukasten
o Antrieb o Liufer
Hochdynamischer, verschleiBfreier Linear- mit Davermagneten
direktantrieb
Funktionsbheschreibung Optionen und spezielle Informationen
Der elektrische Antrieb besteht aus einem Stator und einem Liufer. Im Regler wird Faltenbalgversion
die Phase und Amplitude des angelegten elektrischen Stroms geregelt. Dadurch wird ~ erhéhter Schutzgrad gegen eindringende Stoffe, fir den Einsatz in schmutziger
der mit Magneten besetzte Liiufer in Bewegung gebracht. Umgebung

Dieses Modul ist mit vielen Bausteinen aus dem Systembaukasten standardmifi
kombinierbar. Mehr Informationen finden Sie im Kapitel , Zubehér”.
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EPM

Portalmodule - Elektrisch - Portalachse

Zubehor

Adapterplatten Nutensteine Controller

Zubehir von SCHUNK - die
passende Ergdnzung fiir
hachste Funktionalitit,
Luverlissigkeit und Prozess-
sicherheit aller Automations-
module.

Schleppketten Netzteil

Wegmesssystem Stiulenaufhausysteme
|

Faltenbalgabdeckung
Sicherheitsddampfer Kunststoff Zentrierleisten Lisfterkishlung Kabelsiitze

@ Die sperifische GrifBe des gewiinschten Zubehors, Verfigharkeit fir die Baugrie sowie Bezeichnung und IdentNr. entnehmen Sie bitte den Nebenansichten am Ende der jeweiligen
Baugrifle. Weiterfiihrende Informationen zu unserem Zubehirprogramm finden Sie im Katalogteil , Zubehor”.

Allgemeine Information zur Baureihe

Wiederholgenavigkeit Auslegung oder Kontrollrechnung

Wiederholgenauigkeit ist definiert als die Streuung der Endlage bei 100 aufeinan- Eine Kontrollrechnung der ausgesuchten Einheit ist zwingend notwendig, da es sonst
derfolgenden Zyklen. 2u {Iberlastungen kommen kann. Bitte sprechen Sie uns an.

Sicherheitshinweise Umgebungsbedingungen

Vorsicht Magnetfeld! Dies gilt inshesondere fiir Personen mit implantierten medizi- Die Module sind hauptsiichlich fiir Anwendungen in sauberen Umgebungsbedingun-
nischen Gerditen wie z.B. Herzschrittmacher, Hérgerditen usw. gen konzipiert. Sollten andere Umgebungshedingungen vorliegen, bietet SCHUNK

verschiedene Optionen zum Schutz der Einheiten an. Bitte sprechen Sie uns an.

Weiterfihrende Informationen zum Direktantrieb finden Sie auf Seite 130.
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EPM 37

Momentenbelastung

B M, max. 80 Nm
B M, mox. 300 Nm B F, max. 3000 N
B M, max. 300 Nm B F, max. 3000 N

@ Momente und Krifte dirfen untereinander gleichzeitig

auftreten.
Technische Daten

Bezeichnung EPM 37
Hub [mm] 80, 175, 280, 380, 480, 580, 680, 780, 980, 1180, 1380
max. Antriebskraft IN] 160
Nennkraft IN] 54
max. Geschwindigkeit [m/s] A
ma. Beschleunigung [m/s?] 425
max. Nutzlast (horizontal) [kg] 15
may. Nutzhub [mm] 1380
Nennstrom [1] 2.6
max. Strom [1] 8
Wiederholgenavigkeit [mm] + ()]
max. Statorfemperatur [°(] 65
OPTIONEN und deren Eigenschaften
Wegmesssystem
Bezeichnung WSE 37
Betrighsspannung [Vo(] 5 (5 %)
Wiederholgenavigkeit [mm] £ (.01
Aufldsung [mm] 0.001
Pulsabstand [s] 0.00025
Liifterkiihlung
Bezeichnung MK 37
Betrighsspannung [Vo(] 24 (£20 %)
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EPM 37

Portalmodule - Elektrisch - Portalachse

Hauptansichten
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82 Hub Um bei eventuellen Fehlfunktionen eine mechanische Beschiidigung auszuschlieflen,
kinnen die Module mit hydraulischen StoBddmpfern ausgeriistet werden.

Fiir erhihte Anforderung an die Positioniergenauigkeit kann das Portalmodul mit
einem externen Messsystem ausgeriistet werden. Uber einen berihrungslosen
Sensor und ein Magnetband wird die Position direkt erfasst und digital an den
Achscontroller ausgegeben.
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EPM 37

Portalmodule - Elektrisch - Portalachse

Faltenbalg Lifterkithlung MK

28 A _ 28 _ 114
.0
I . © 4P 00— oﬂ:
! E% Qﬁm}} !
L Lges n g2
50.5 50.5 _ 64
Die Option ,Faltenbalg” erhdht den Schutzgrad gegen eindringende Stoffe. Diese Bei erhihtem Bedarf an Daverkraft kiinnen Ventilatoren auf die Module montiert
Version ist nur bei aufgelisteten Hubvarianten méglich. werden. Durch die forcierte Kiihlung verdoppelt sich die Daverkraft anndhrend.
Alternativ zur Kishlung ber einen Lisfter ist die Kihlung mit Druckluft (ca. 0.5 bar)
Bezeichnung Lges A iber einen dafir vorgesehenen Anschluss maglich.
[mm] [mm]
EPM-F-37-0080 393 156.5
EPMF-37-0175 514 169.5
EPM-F-37-0280 645 182.5
EPMF-37-0380 m 195.5
EPM-F-37-0480 89 205.5
EPM-F-37-0580 1017 2185
EPMF-37-0680 1145 232.5
EPM-F-37-0780 121 155
Schleppkette KSH, Schlitten horizontal Schleppkette KSV, Schlitten vertikal
3
iy I
= @if M| &
=] | g %{}j
118 9 T
EH —“’ ‘ ‘ 68 8.5
BTy
S S
Abd Tk |
123 _ 130
Abbildung: Anbauvariante 1 Abbildung: Anbauvariante 1
Weitere Anbauvarianten standardmiflig maglich. Bitte sprechen Sie uns an. Weitere Anbauvarianten standardmifig maglich. Bitte sprechen Sie uns an.

ﬁ Weiterfiihrende Informationen und Einzelteile des genannten Zubehdrs finden Sie im Katalogteil , Zubehar”.
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Durchbiegung

37

Portalmodule - Elektrisch - Portalachse
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A w A
fz [N] Verfahrzeit t [5]
—fb1=0,75mm (A>250mm) —fb1=0,75mm (A<250mm) —0,0 kg —3,0 kg —6,0 kg
—fb2=0,75mm 9,0 kg —12,0kg 15,0 kg
3000 1.2
|\ 00
2000 + \ \
0,6 =
1000 + \ \ \ _—
0,3
Fz [N] t [s] : .
W [mm] 500 1000 1500 2000 25500_ v s[mm] 250 500 750 1000 1250 b
Profildaten
y Bezeichnung
; Profilfliiche A [mm?] 1294
| Figenmasse/1000 mm m [kg] 48
Fliichentriigheitsmoment |y [am] 371
Fliichentriigheitsmoment I, [am'] 473
% Widerstandsmoment [an®] 111
0 S X Widerstandsmoment I, [am] 10.]
Eﬂ Weiterfiihrende Informationen und Einzelteile des genannten Zubehdrs finden Sie im Katalogteil , Zubehdr”.
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EPM 37

Portalmodule - Elekirisch - Portalachse

Anbav an Siivlenprofilbaukasten, horizontal

Anbau an Siivlenprofilbaukasten, vertikal

- EPM37
_—APPM160

APEH085/
// APDHO85

85 jt
“SSLHO55

o

_~—APPM160 IS

APEV085/—/ ,
APDVOB5 /

SLHO55— "

Diese Ansicht zeigt den Anbau des Portalmoduls an den Saulenprofilbaukasten.

Weiterfihrende Informationen und Einzelteile finden Sie im Kapitel , Autbau-
systeme”.

Diese Ansicht zeigt den Anbau des Portalmoduls an den Séulenprofilbaukasten.
Weiterfihrende Informationen und Einzelteile finden Sie im Kapitel , Autbau-
systeme”.

Bezeichnung [dentNr.  Lieferumfang Bezeichnung [dent-Nr.  Lieferumfang
APPM 160 0313397 4 x NT-M5, 4 x M5 x 12 DIN912 APPM 160 0313397 4 x NT-M5, 4 x M5 x 12 DIN912
Befestigung

M5

* I Nah
4 8
1.5

Bezeichnung Ident .
NT-M5 0313607

ﬁ Weiterfiihrende Informationen und Einzelteile des genannten Zubehdrs finden Sie im Katalogteil , Zubehar”.
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EPM 37

Servo Controller Trafonetzteil

235
250
T
218
165
200

o I - 150 _ _ 12 J
&L . 185 N - 125
40 180
Zum Ansteuern der Portalmodule sind folgende Schnittstellen der Servo Controller Bezeichnung Ident Nr.
méglich: 101-72/420 0314253

Parallelschnittstelle mit 8 Positionen
Parallelschnittstelle mit 256 Positionen
Profibus

(ANopen

DeviceNet

RS232

Eﬂ Weiterfiihrende Informationen und Einzelteile des genannten Zubehdrs finden Sie im Katalogteil , Zubehdr”.
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EPM 37

Bestellbeispiel

ePm - ['s1 - [37] - [oe80] - [0 - [0 - [00] - [0

SR— Lisfterkiihlung
0 = ohne Liifterkiihlung
1 = mit Lifterkihlung (nur EPM 37)

--------------------------- Anbavuvariante Schleppkette
1 = Variante |

Schleppkette

0 = ohne Schleppkette

1 =KSV, Schlitten vertikal

2 = KSH, Schlitten horizontal

""""""""""""""""""""""" Wegmesssystem WSE
0 = ohne Wegmesssystem
1 = mit Wegmesssystem

--- Sicherheitsd@mpfer
0 = ohne Sicherheitsddmpfer
1 = mit 1 Stiick Sicherheitsdimpter pro Endlage

""" Nutzhub

------------------------------------------------------------------------------- BaugroBe
37
48

Faltenbalg
S = ohne
F = mit

@ Es sind nicht alle Kombinationen der Optionen méglich. Bitte sprechen Sie uns an, um die richtige
Kombination fiir Ihren Anwendungsfall zu finden.
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EPM 37
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EPM 48

Momentenbelastung

B M, max. 250 Nm
B M, max. 500 Nm B F, max. 4200 N
B M, max. 500 Nm B F, max. 4200N

@ Momente und Krifte dirfen untereinander gleichzeitig

auftreten.
Technische Daten

Bezeichnung EPM 48
Hub [mm] 90, 180, 300, 390, 480, 600, 690, 900, 1080, 1290
max. Antriebskraft [N] 580
Nennkraft IN] 257
max. Geschwindigkeit [m/s] 2.3
max. Beschleunigung [m/s?] 82
max. Nutzlast (horizontal) [kg] 50
may. Nutzhub [mm] 1290
Nennstrom [1] 6.5
max. Strom [1] 15
Wiederholgenavigkeit [mm] + ()]
max. Statorfemperatur [°(] 65
OPTIONEN und deren Eigenschaften
Wegmesssystem
Bezeichnung WSE 48
Betrighsspannung [Vo(] 5 (5 %)
Wiederholgenavigkeit [mm] £ (.01
Aufldsung [mm] 0.001
Pulsabstand [s] 0.00025
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EPM 48

Portalmodule - Elektrisch - Portalachse

Hauptansichten
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82 Hub Um bei eventuellen Fehlfunktionen eine mechanische Beschiidigung auszuschlieflen,

kénnen die Module mit hydraulischen Stoddmpfer ausgeriistet werden.
Fiir erhihte Anforderung an die Positioniergenauigkeit kann das Portalmodul mit o 15 ORI T HyFIEHEe P QUSgerustet werde

einem externen Messsystem ausgeriistet werden. Uber einen berihrungslosen
Sensor und ein Magnetband wird die Position direkt erfasst und digital an den
Achscontroller ausgegeben.
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EPM 48

Faltenbalg
53.3 A 53.3 148
i
E]bp: AN 8 0] &
| e -
Lges 26 26

Die Option ,Faltenbalg” erhdht den Schutzgrad gegen eindringende Stoffe. Diese
Version ist nur bei aufgelisteten Hubvarianten méglich.

Bezeichnung Lges A
[mm] [mn]
EPMLF-48-0090 532 2
EPM-F-48-0180 642 JA]
EPM-F-48-0300 780 240
EPMF-48-0390 890 250
EPM-F-48-0480 994 257
EPM-F-48-0600 1140 210
EPMF-48-0690 1244 7
EPM-F-48-0900 1494 297
Schleppkette KSH, Schlitten horizontal Schleppkette KSV, Schlitten vertikal
9 85 _ _
gl
= B
i i, S ‘ g Iy
L Bl ml - I:: QH:_TL % 71([70 07
118 - x 7ﬁ7 L e 771_577
o 4 g
s

[Tt
0

g ‘=

]

=

_ _ ‘i%, =
hEaN) |
9
Abbildung: Anbauvariante 1 Abbildung: Anbauvariante 1
Weitere Anbauvarianten standardmifig mglich. Bitte sprechen Sie uns an. Weitere Anbauvarianten standardmdBig maglich. Bitte sprechen Sie uns an.

ﬁ Weiterfiihrende Informationen und Einzelteile des genannten Zubehdrs finden Sie im Katalogteil , Zubehar”.
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EPM 48

Durchbiegung
le
99 9
@’ @ o
s ST - _*' é
SN aIsssi IS NI IIsis — 1
- >W . w N |
A w A
fz [N] Verfahrzeit t [s]
—fb1=0,75mm (A>250mm) —fb1=0,75mm (A<250mm) —00kg —50kg —10,0kg —15,0kg —20,0 kg
—fb2=0,75mm 25,0kg —30,0 kg —40,0 kg —50,0 kg
5000 15 ;
4000 7 \ \ 1,2 /
3000 + \ 0,9
2000 T+ 0,6 _—
1000 0,3 —
Fz [N] — t[s] . .
W [mm] 500 1000 1500 2000 25500 - s[mm] 250 500 750 1000 1250 .
fiitzweite W [mm Hub s [mm
Profildaten
v Bezeichnung
: Profilfliiche A [mm?] 2698.4
l | Figenmasse/1000 mm m [kg] 9.9
Fliichentriigheitsmoment |y [am] 1774
Fliichentriigheitsmoment I, [am'] 3132
g Widerstandsmoment |, [am?] 353
e Widerstandsmoment I, [an®] 65.3
X

Eﬂ Weiterfiihrende Informationen und Einzelteile des genannten Zubehdrs finden Sie im Katalogteil , Zubehdr”.
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EPM 48

Anbav an Siivlenprofilbaukasten, horizontal

Portalmodule - Elekirisch - Portalachse

Anbau an Siivlenprofilbaukasten, vertikal

o

, APPM250

/ ‘APEH085/
/  APDHO85

-~ SLHO55

\ / APPM250

//
e
/ el

APEV085/—"
APDV085

SLHO55—"

Diese Ansicht zeigt den Anbau des Portalmoduls an den Séulenprofilbaukasten.

Weiterfihrende Informationen und Einzelteile finden Sie im Kapitel , Autbau-
systeme”.

Diese Ansicht zeigt den Anbau des Portalmoduls an den Séulenprofilbaukasten.
Weiterfihrende Informationen und Einzelteile finden Sie im Kapitel , Autbau-
systeme”.

Bezeichnung [dentNr.  Lieferumfang Bezeichnung [dent-Nr.  Lieferumfang
APPM 250 0313398 4 x NT-M8, 4 x M8 x 14 DIN912 APPM 250 0313398 4 x NT-M8, 4 x M8 x 14 DIN912
Befestigung
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Bezeichnung Ident .

NT-M8 0313608

ﬁ Weiterfiihrende Informationen und Einzelteile des genannten Zubehdrs finden Sie im Katalogteil , Zubehar”.
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Servo Controller Trafonetzteil
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Zum Ansteuern der Portalmodule sind folgende Schnittstellen der Servo Controller Bezeichnung Ident Nr.
méglich: 101-72/420 0314253

Parallelschnittstelle mit 8 Positionen
Parallelschnittstelle mit 256 Positionen
Profibus

(ANopen

DeviceNet

RS232

Eﬂ Weiterfiihrende Informationen und Einzelteile des genannten Zubehdrs finden Sie im Katalogteil , Zubehdr”.
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Bestellbeispiel

eem - ['s] - (481 - [0600] - ['0] - [0 - [00] - ['0]

SR— Lisfterkiihlung
0 = ohne Liifterkiihlung
1 = mit Lifterkihlung (nur EPM 37)

--------------------------- Anbavuvariante Schleppkette
1 = Variante |

Schleppkette

0 = ohne Schleppkette

1 =KSV, Schlitten vertikal

2 = KSH, Schlitten horizontal

""""""""""""""""""""""" Wegmesssystem WSE
0 = ohne Wegmesssystem
1 = mit Wegmesssystem

--- Sicherheitsd@mpfer
0 = ohne Sicherheitsddmpfer
1 = mit 1 Stiick Sicherheitsdimpter pro Endlage

""" Nutzhub

------------------------------------------------------------------------------- BaugroBe
37
48

Faltenbalg
S = ohne
F = mit

@ Es sind nicht alle Kombinationen der Optionen méglich. Bitte sprechen Sie uns an, um die richtige
Kombination fiir Ihren Anwendungsfall zu finden.
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