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Produktdatenblatt
GroRhubgreifer PFH-mini



PFH-mini

GroRhubgreifer

Belastbar. Flexibel. Zuverlassig.

GroRhubgreifer PFH-mini

2-Finger-Parallelgreifer mit groBem Backenhub fiir groRe Teile und/oder groRes Teilespektrum

Einsatzgebiet

saubere bis leicht verschmutzte Arbeitsumgebungen

Vorteile = lhr Nutzen

Robuste Gleitfiihrung fiir prazise Handhabung unter-
schiedlicher Werkstiicke

GroRe Momentenaufnahme maoglich geeignet fiir den
Einsatz langer Greiferfinger

Doppelkolben-Zahnstangen-Ritzel-Prinzip fiir zentrisches
Spannen

Befestigung an zwei Greiferseiten in drei Anschraubrich-
tungen fiir universelle und flexible Montage des Greifers

Energieversorgung iiber schlauchlosen Direktanschluss
oder iiber Verschraubungen fiir die flexible Druckversor-
gung in allen Automatisierungslésungen
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BaugroRen Eigenmasse Greifkraft Hub pro Backe Werkstiickgewicht
Anzahl: 3 2.65 ..12.6 kg 630 .. 2950 N 30 .. 100 mm 3.15.. 13 kg
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GroBhubgreifer

Funktionsbeschreibung

Durch Druckbeaufschlagung der gegeniiberliegenden Ritzel-Zahnstangen-Kinematik.
Kolben werden die jeweils durch einen Mitnehmer am

Kolben gefiihrten Grundbacken bewegt.

Die Synchronisation des Backenhubes erfolgt durch eine

() Grundbacke ® Zentrier- und Befestigungsmoglichkeiten
zur Adaption der werkstiickspezifischen Greiferfinger fiir die universelle Montage des Greifers
@ Schmutzabdeckung ® Kinematik
liber die gesamte Fiihrungslange gegen groben Schmutz Doppelkolben-Zahnstangen-Ritzel-Prinzip fiir zentri-

sches Spannen
® Gleitfiihrung

fiir prazises und spielarmes Greifen bei hoher (GN ETH
Belastbarkeit ist gewichtsoptimiert durch Verwendung einer hoch-
festen Aluminiumlegierung
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GroRhubgreifer

Allgemeine Informationen zur Baureihe
Wirkprinzip: Doppelkolben-Zahnstangen-Ritzel-Prinzip

Gehdusematerial: Aluminiumlegierung, eloxiert
Grundbackenmaterial: Stahl

Betdtigung: pneumatisch, iiber gefilterte Druckluft nach
ISO 8573-1:2010 [7:4:4]

Gewadhrleistung: 24 Monate

Lebensdauerkennwerte: auf Anfrage

Lieferumfang: Halter fiir Naherungsschalter, Zentrier-
hiilsen, 0-Ringe fiir Direktanschluss, Montageanleitung
(Betriebsanleitung mit Einbauerkldrung online verfiigbar)

Greifkrafterhaltung: iiber Variante mit mechanischer
Greifkrafterhaltung oder Druckerhaltungsventil
SDV-P maglich

Greifkraft: ist die arithmetische Summe der an jeder Backe
wirkenden Einzelkraft, im Abstand P (siehe Zeichnung)

Anwendungsbeispiel

Montageeinheit fiir Zwischenbiichsen in
verschiedenen Durchmessern. Zur
Vermeidung von Beschdadigungen wird
die Einheit mit Hilfe eines Kollisionssen-
sors iiberwacht.

© 2-Finger-Parallelgreifer PFH-mini mit
werkstiickspezifischen Greiferfingern
® Kollisionssensor OPS

Fingerldnge: wird ab derselben Bezugsflache wie der
Abstand P in Richtung der Hauptachse gemessen.

Die maximal zuldssige Fingerldange gilt bis zum Erreichen
des Nennbetriebsdrucks. Bei hdheren Driicken ist die
Fingerlange proportional zum Nennbetriebsdruck zu
verringern.

Wiederholgenauigkeit: ist definiert als Streuung der
Endlage bei 100 aufeinanderfolgenden Hiiben.

Werkstiickgewicht: wird errechnet bei Kraftschluss mit
einem Haftreibwert von 0,1 und einer Sicherheit von 2
gegen Rutschen des Werkstiicks bei Erdbeschleunigung g.
Bei Formschluss ergeben sich deutlich hdhere zuldssige
Werkstiickgewichte.

SchlieR- und Offnungszeiten: sind reine Bewegungszeiten
der Grundbacken ohne anwendungsspezifische Greifer-
finger. Ventilschaltzeiten, Schlauchbefiillungszeiten oder
SPS-Reaktionszeiten sind nicht enthalten und bei der
Ermittlung von Zykluszeiten zu beriicksichtigen.
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GroRhubgreifer

SCHUNK bietet mehr ...

Die folgenden Komponenten machen das Produkt noch
produktiver — die passende Ergdnzung fiir hochste
Funktionalitat, Flexibilitdt, Zuverldssigkeit und
Prozesssicherheit.

Kollisions- und Toleranzkompensationsein- Druckerhaltungsventil Fingerrohling
Uberlastsensor heit

Induktiver Ndherungsschalter Magnetschalter Flexibler Positionssensor

® Weitergehende Informationen zu diesen Produkten finden Sie auf den folgenden Produktseiten oder unter schunk.com.

Optionen und spezielle Informationen

Greifkrafterhaltungs-Version AS/IS: Die mechanische Greifkrafterhaltungs-Version stellt auch bei Druckabfall eine Mindest-
greifkraft sicher. Diese wirkt bei der AS-/S-Variante als SchlieRkraft, bei der IS-Variante als Offnungskraft.

Greifer mit Fiihrungsabdeckung: gegen grobe Verschmutzung

Lebensmittelkonforme Schmierung: Das Produkt enthdlt standardmaRig lebensmittelkonforme Schmierstoffe. Die Anforde-
rungen der EN 1672-2:2020 werden nicht vollumfanglich erfiillt. Die entsprechenden NSF-Zertifikate sind unter https://info.
nsf.org/USDA/Listings.asp mit Hilfe der Schmierstoffangaben in der Betriebsanleitung abrufbar.
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Technische Daten

Bezeichnung

Ident.-Nr.

Hub pro Backe
SchlieR-/0ffnungskraft

Min. Federkraft

Eigenmasse

Empfohlenes Werkstiickgewicht
Zylindervolumen pro Doppelhub
Min./Nenn-/max. Betriebsdruck
Min./max. Sperrluftdruck
SchlieR-/0ffnungszeit
SchlieR-/0ffnungszeit mit Feder
Max. zuldssige Fingerlange

Max. zuldssige Masse pro Finger
Schutzart IP

Min./max. Umgebungstemperatur
Wiederholgenauigkeit

AbmaBe XxYxZ

® Die volle Greifkraft laut Datentabelle stellt sich unter Umstdanden erst nach einigen 100 Greifzyklen ein.

[mm]
[N]
[N]
[ke]
[kel
[cm3]
[bar]
[bar]
[s]
[s]
[mm]
[ke]

[°d
[mm]
[mm]

Greifkraft AuBengreifen

Dimensionen und max. Belastungen

Greifkraft

= PFH 30 / & bar
PFH 30-AS / 6 bar

= PFH 30 / 6 bar

1000 — PFH 30 / 8 bar

L [mm] 25 50 75 100 125 150
Punkt P - Fingerldnge

Greifkraft Innengreifen

[ Mx max.30 Nm
My max. 95 Nm

[l Mz max. 45 Nm

[l Fz max. 1000 N

Greifkraft

= PFH 30 / &4 bar
PFH 30 / 8 bar

—PFH 30 / 6 bar

900
600 g
—
—_—
S
300 —— |
—
=)
=

L [mm] 25 50 75 100 125 150

Punkt P - Fingerlange

PFH 30 PFH 30-60
0302030 0302033
30 60
630/570 630/570
2.65 3.5

3.15 3.15

95 187

21618 216/8
0.5/1 0.5/1
0.3/0.3 0.4/0.5
150 150

2 2

41 41

5/90 5/90

0.05 0.05

124 x 94 x 67.8 187 x 94 x 67.8

® Die angegebenen Momente und Krdfte sind
statische Werte, gelten je Grundbacke und
diirfen gleichzeitig auftreten. Die Belas-
tungen diirfen zusatzlich zu dem durch die
Greifkraft erzeugten Moment auftreten.

PFH 30-AS
0302031
30

720/-

90

2.7

3.15

95

5/6/6.5
0.5/1
0.35/0.35
0.40

100

2

41

5190

0.05

124 x 94 x 67.8
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Hauptansicht PFH 30
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Die Zeichnung zeigt den Greifer in der Grundausfiihrung mit geschlos- A, a Haupt-, Direktanschluss Greifer @ Fingeranschluss

senen Backen ohne maRliche Beriicksichtigung der nachstehend offnen @ Durchgangsbohrung

beschriebenen Optionen. B, b Haupt-, Direktanschluss Greifer @ passung fiir Zentrierhiilse
schlieBen

® Alternativizusdtzlich zur federgestiitzten, mechanischen Greifkrafter- @ Tiefe der Zentrierhiilsen-
haltung kann fiir Innen- bzw. AuRengreifen auch das Druckerhal- bohrung im Gegenstiick
tungsventil SDV-P eingesetzt werden (siehe Katalogteil ,Zubehor"). @ Greiferanschluss Sensor IN ...

S Sperrluftanschluss

Maximal zuldssige Auskragung

© © |0 o
@9 | [[ea]
o L] —
=
S
e
® ® ® ~N
Y [m m] 80% I-max
[ Zuldssiger Bereich [ Unzuldssiger Bereich

Lnax €ntspricht der maximal zuldssigen Fingerldnge, siehe technische
Datentabelle.
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Schlauchloser Direktanschluss M5

Hubvariante PFH 30-60
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@ Adapter @ Greifer

Der Direktanschluss dient zur Druckversorgung ohne storanfallige
Verschlauchung. Das Druckmedium wird stattdessen durch Bohrungen in
der Anschraubplatte gefiihrt.

Druckerhaltungsventil SDV-P

@ Anschraubbild siehe
Grundversion

Die Zeichnung zeigt die MaRdnderungen der Varianten mit abweichendem
Hub im Vergleich zu der in der Hauptansicht dargestellten Variante.

Schnittstelle Zwischenbacke
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@ Greifer

Die Druckerhaltungsventile SDV-P gewdhrleisten in Not-Aus-Szenarien,
dass der im Kolbenraum pneumatischer Greif-, Schwenk-, Linear und
Schnellwechselmodule vorhandene Druck voriibergehend erhalten bleibt.

Druckerhaltungsventil SDV-P

Bezeichnung Ident.-Nr.  Empfohlener Schlauchdurchmesser
[mm]

SDV-P 04 0403130 6

SDV-P 04-E 0300120 6

® Um die bei der jeweiligen Variante des Greifers angegebene SchlieB-
und Offnungszeit zu erreichen, muss der empfohlene Schlauchdurch-
messer verwendet werden. Die direkte Zuordnung der jeweiligen
Variante des Greifers zu dem passenden SDV-P finden Sie unter
schunk.com.

@ Greifer
Kundenspezifische
Greiferfinger

Einheitliches Anschraubbild

Mit der Verwendung der Zwischenbacke erhalten Sie die Mdglichkeit, ein
breites Zubehdrspektrum zur direkten Anschraubung zu nutzen. Dieses
beinhaltet unter anderem Backenschnellwechselsysteme, Fingerrohlinge
und universelle Zwischenbacken.
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Zwischenbacken ZBA-PFH 30-100 Induktive Naherungsschalter
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(1) Greiferanschluss 72 Passung fiir Zentrierhiilse Endstellungsabfrage direkt montiert.
@ Fingeranschluss Tiefe der Zentrierhiilsen- Bezeichnung Ident.-Nr.  Oft kombiniert
bohrung im Gegenstiick Induktiver Naherungsschalter
Die optionale Zwischenbacke ermdglicht die Anschraubung der Greifer- IN 80-S-M12 0301578
finger in Z-Richtung. Weiterhin gleichen die Zwischenbacken den IN 80-S-M8 0301478 °
parallelen Versatz der Grundbacken in Y-Richtung aus und bieten eine INK 80-5 0301550

fluchtende Anschlussmaglichkeit. Die Konstruktion der kundenspezifi-

schen Greiferfinger kann sich dadurch vereinfachen. LR Ve Eld

KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 ®
Bezeichnung Ident.-Nr.  Material Finger- Lieferumfang KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
schnittstelle
" KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369
Zwischenbacke
PGN-p| KA BW0O8-L 3P-0300-PNP 0301594
-plus
ZBA-PFH 30-100 0300220 Stahl 100 P KA BWO08-L 3P-0500-PNP 0301502
KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503
KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507
Clip fiir Stecker/Buchse
CLI-M12 0301464
CLI-M8 0301463

Kabelverldngerung

KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998

KV BW08-SG08 3P-0030-PNP 0301495

KV BW08-SG08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 °
KV BW12-5SG12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-5G12 3P-0200-PNP 0301597

Sensor-Verteiler

V2-M12 0301776 ®
V2-M8 0301775 ®
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Zur Abfrage zweier Positionen werden pro Einheit zwei Sensoren
bendtigt. Optional erhdltlich sind Verlangerungskabel oder Sensor-
Verteiler. Weitere Produktvarianten des Sensors, zusatzliche
Informationen und technische Daten finden sich im Katalogkapitel des
Sensors.
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Anbausatz fiir FPS

Flexibler Positionssensor
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Der flexible Positionssensor FPS kann fiinf frei programmierbare Bereiche
bzw. Schaltpunkte fiir den Hub eines Greifers unterscheiden sowie in
Verbindung mit einem PC als Messsystem benutzt werden.

Bezeichnung Ident.-Nr.

AS-FPS-PFH 30 0301733

® Der Anbausatz muss optional als Zubehdr bestellt werden.

Sensor FPS-S

@ Kabelverldngerung
Auswerteelektronik FPS-F5

Flexible Positionsabfrage mit bis zu fiinf Positionen.

Bezeichnung Ident.-Nr.  Oft kombiniert

AS-FPS-PFH 30 0301733
FPS-S 13 0301705
FPS-F5 0301805 [}

KV BG08-5G08 3P-0050 0301598
KV BG08-5G08 3P-0100 0301599

® Beim Einsatz eines FPS-Systems wird pro Greifer ein FPS-Sensor (FPS-S)
sowie eine Auswerteelektronik (FPS-F5) bendtigt sowie, falls
aufgefiihrt, ein Anbausatz (AS). Kabelverlangerungen (KV) sind
optional im Katalogteil ,Zubehor" erhdltlich.
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Elektronischer Magnetschalter MMS

Endstellungsabfrage in T-Nut montiert

Bezeichnung Ident.-Nr.  Oft kombiniert
Elektronischer Magnetschalter

MMS 30-S-M12-PNP 0301571

MMS 30-S-M8-PNP 0301471 [
MMSK 30-S-PNP 0301563

Anschlusskabel

KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BW08-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

Clip fiir Stecker/Buchse

CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463

Kabelverldngerung

KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998

KV BW08-SG08 3P-0030-PNP 0301495

KV BW08-SG08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 [ ]
KV BW12-SG12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-SG12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-SG12 3P-0200-PNP 0301597

Sensor-Verteiler

V2-M8 0301775 ®
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Zur Abfrage zweier Positionen werden pro Einheit zwei Sensoren
bendtigt. Optional erhdltlich sind Verlangerungskabel oder Sensor-
Verteiler. Weitere Produktvarianten des Sensors, zusdtzliche
Informationen und technische Daten finden sich im Katalogkapitel des
Sensors.
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Greifkraft AuBengreifen Dimensionen und max. Belastungen
Greifkraft
— PFH 140 / &4 bar — PFH 40 / 6 bar
~ PFH 40 ] 8 bar — PFH 40~-AS / 6 bar
2000
\0\
1500
\
1000 T
.
500
=
L[mm] 50 100 150 200
Punkt P - Fingerldnge
I Mx max.50 Nm Il Mz max.70 Nm
Greifkraft Innengreifen Il My max.100 Nm [ Fzmax. 1100 N
Greifkraft ® Die angegebenen Momente und Krafte sind
— PFH 40 / & bar — PFH 40 / 6 bar ) )
_ PFH 50 | 8 bar — PFH 50-15 / 6 bar statische Werte, gelten je Grundbacke und
2000 diirfen gleichzeitig auftreten. Die Belas-
tungen diirfen zusatzlich zu dem durch die
1500 —— Greifkraft erzeugten Moment auftreten.
e
1000
e
500 e
=)
L[mm] 50 100 150 200
Punkt P - Fingerlange
Technische Daten
Bezeichnung PFH 40 PFH 40-80 PFH 40-AS PFH 40-1S
Ident.-Nr. 0302040 0302043 0302041 0302042
Hub pro Backe [mm] 40 80 40 40
SchlieR-/0ffnungskraft [N] 1260/1100 1260/1100 1540/~ -/1380
Min. Federkraft [N] 280 280
Eigenmasse [kgl 4.6 6.2 4.7 4.7
Empfohlenes Werkstiickgewicht [kg] 6.3 6.3 6.3 5.5
Zylindervolumen pro Doppelhub [cm3] 245 487 245 245
Min./Nenn-/max. Betriebsdruck [bar] 21618 21618 5/6/6.5 516/6.5
Min./max. Sperrluftdruck [bar] 0.5/1 0.5/1 0.5/1 0.5/1
SchlieB-/0ffnungszeit [s] 0.3/0.3 0.5/0.6 0.25/0.4 0.4/0.25
SchlieR-/0ffnungszeit mit Feder [s] 0.70 0.70
Max. zuldssige Fingerlange [mm] 200 200 150 150
Max. zuldssige Masse pro Finger [kgl 3 3 3 3
Schutzart IP 41 41 41 41
Min./max. Umgebungstemperatur  [°C] 5190 5190 5/90 5190
Wiederholgenauigkeit [mm] 0.05 0.05 0.05 0.05
AbmaRe X x Y x Z [mm] 159 x 110 x 84.8 244 x 110 x 84.8 159 x 110 x 84.8 159 x 110 x 84.8

® Die volle Greifkraft laut Datentabelle stellt sich unter Umstdanden erst nach einigen 100 Greifzyklen ein.
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Hauptansicht PFH 40

NN O

T

110 c 11
40
25+0.02
p (90 @) @12 (44)(72) o i
T M5/7 (4XW ‘ 1
3 | L
=: ©~O1o—=2C
| (6} M- = é\@s‘ \I‘\rﬂ‘ﬁ‘l :
—om—oo S— 7’_1”',:5,.
© 9 GO 9 8 . .N
o A? E , B
i 0 b o oh
i @ 1 é H g“ ~
27)27| | 159 9
™
g2 (24(72) ©
.| —212/38
6.8
(24 @
Die Zeichnung zeigt den Greifer in der Grundausfiihrung mit geschlos- A, a Haupt-, Direktanschluss Greifer @ Fingeranschluss
senen Backen ohne maRliche Beriicksichtigung der nachstehend offnen @ Durchgangsbohrung
beschriebenen Optionen. B, b Haupt-, Direktanschluss Greifer @ Passung fiir Zentrierhiilse
schlieBen

® Alternativizusdtzlich zur federgestiitzten, mechanischen Greifkrafter-
haltung kann fiir Innen- bzw. AuBengreifen auch das Druckerhal-
tungsventil SDV-P eingesetzt werden (siehe Katalogteil ,Zubehdr”).

Maximal zuldssige Auskragung

@ Tiefe der Zentrierhiilsen-
bohrung im Gegenstiick

Sensor IN ...

S Sperrluftanschluss
@ Greiferanschluss

Z [mm]

Y [mm] 80% Lipay

[ Zuldssiger Bereich [ Unzuldssiger Bereich

Lnax €ntspricht der maximal zuldssigen Fingerldnge, siehe technische
Datentabelle.
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Schlauchloser Direktanschluss M5

Hubvariante PFH 40-80
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@ Adapter @ Greifer

Der Direktanschluss dient zur Druckversorgung ohne storanfallige
Verschlauchung. Das Druckmedium wird stattdessen durch Bohrungen in
der Anschraubplatte gefiihrt.

Druckerhaltungsventil SDV-P

@ Anschraubbild siehe
Grundversion

Die Zeichnung zeigt die MaRdnderungen der Varianten mit abweichendem
Hub im Vergleich zu der in der Hauptansicht dargestellten Variante.

Schnittstelle Zwischenbacke
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@ Greifer

Die Druckerhaltungsventile SDV-P gewdhrleisten in Not-Aus-Szenarien,
dass der im Kolbenraum pneumatischer Greif-, Schwenk-, Linear und
Schnellwechselmodule vorhandene Druck voriibergehend erhalten bleibt.

Druckerhaltungsventil SDV-P

Bezeichnung Ident.-Nr.  Empfohlener Schlauchdurchmesser
[mm]

SDV-P 04 0403130 6

SDV-P 07 0403131 8

SDV-P O4-E 0300120 6

SDV-P 07-E 0300121 8

® Um die bei der jeweiligen Variante des Greifers angegebene SchlieR-
und Offnungszeit zu erreichen, muss der empfohlene Schlauchdurch-
messer verwendet werden. Die direkte Zuordnung der jeweiligen
Variante des Greifers zu dem passenden SDV-P finden Sie unter
schunk.com.

@ Greifer
Kundenspezifische
Greiferfinger

Einheitliches Anschraubbild

Mit der Verwendung der Zwischenbacke erhalten Sie die Mdglichkeit, ein
breites Zubehdrspektrum zur direkten Anschraubung zu nutzen. Dieses
beinhaltet unter anderem Backenschnellwechselsysteme, Fingerrohlinge
und universelle Zwischenbacken.
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Zwischenbacken ZBA-PFH 40-125

Zwischenbacken ZBA-PFH 40
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@ Greiferanschluss @ Passung fiir Zentrierhiilse @ Greiferanschluss @ Passung fiir Zentrierhiilse
@ Fingeranschluss @ Tiefe der Zentrierhiilsen- @ Fingeranschluss Tiefe der Zentrierhiilsen-
bohrung im Gegenstiick bohrung im Gegenstiick
Die optionale Zwischenbacke ermdglicht die Anschraubung der Greifer- Bezeichnung ldentienr (Material Lieferumfang
finger in Z-Richtung. Weiterhin gleichen die Zwischenbacken den Twischenback
parallelen Versatz der Grundbacken in Y-Richtung aus und bieten eine SCNENbacke
fluchtende Anschlussmdglichkeit. Die Konstruktion der kundenspezifi- ZBA-PFH L0 0300221 Stahl 2

schen Greiferfinger kann sich dadurch vereinfachen.

Bezeichnung Ident.-Nr.  Material Finger- Lieferumfang
schnittstelle
Iwischenbacke

PGN-plus
125

IBA-PFH 40-125 0300223 Stahl
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Induktive Naherungsschalter

Elektronischer Magnetschalter MMS

Endstellungsabfrage direkt montiert.

Bezeichnung

Ident.-Nr.  Oft kombiniert

IN 80-S-M12
IN 80-5-M8
INK 80-S

0301578
0301478 ®
0301550

KA BGO8-L 3P-0300-PNP
KA BGO8-L 3P-0500-PNP
KA BG12-L 3P-0500-PNP
KA BW08-L 3P-0300-PNP
KA BWO8-L 3P-0500-PNP
KA BW12-L 3P-0300-PNP
KA BW12-L 3P-0500-PNP

0301622 )
0301623

30016369

0301594

0301502

0301503

0301507

CLI-M12
CLI-M8

0301464
0301463

KV BG12-SG12 3P-0030-PNP
KV BG12-5SG12 3P-0060-PNP
KV BW08-SG08 3P-0030-PNP
KV BWO08-5G08 3P-0100-PNP
KV BW08-SG08 3P-0200-PNP
KV BW12-SG12 3P-0030-PNP
KV BW12-5G12 3P-0100-PNP
KV BW12-SG12 3P-0200-PNP

0301999
0301998
0301495
0301496
0301497 ®
0301595
0301596
0301597

0301776 ®
0301775 ®
0301746
0301751

® Zur Abfrage zweier Positionen werden pro Einheit zwei Sensoren
bendtigt. Optional erhdltlich sind Verlangerungskabel oder Sensor-
Verteiler. Weitere Produktvarianten des Sensors, zusatzliche
Informationen und technische Daten finden sich im Katalogkapitel des
Sensors.

Endstellungsabfrage in T-Nut montiert

Bezeichnung

Ident.-Nr.  Oft kombiniert

MMS 30-S-M12-PNP
MMS 30-S-M8-PNP
MMSK 30-S-PNP

KA BGO8-L 3P-0300-PNP
KA BGO8-L 3P-0500-PNP
KA BG12-L 3P-0500-PNP
KA BW0O8-L 3P-0300-PNP
KA BWO8-L 3P-0500-PNP

0301571
0301471 ®
0301563

0301622 )
0301623

30016369

0301594

0301502

CLI-M12
CLI-M8

0301464
0301463

KV BG12-SG12 3P-0030-PNP
KV BG12-5G12 3P-0060-PNP
KV BW08-SG08 3P-0030-PNP
KV BW08-5SG08 3P-0100-PNP
KV BW08-SG08 3P-0200-PNP
KV BW12-SG12 3P-0030-PNP
KV BW12-5G12 3P-0100-PNP
KV BW12-SG12 3P-0200-PNP

0301999
0301998
0301495
0301496
0301497 ®
0301595
0301596
0301597

0301775 ®
0301746
0301751

® Zur Abfrage zweier Positionen werden pro Einheit zwei Sensoren
bendtigt. Optional erhdltlich sind Verlangerungskabel oder Sensor-
Verteiler. Weitere Produktvarianten des Sensors, zusdtzliche
Informationen und technische Daten finden sich im Katalogkapitel des

Sensors.
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Greifkraft AuBengreifen Dimensionen und max. Belastungen

Greifkraft

4500 7 —PFH 50 / 4 bar = PFH 50 / 6 bar
~PFH 50 / 8 bar = PFH 50-AS / 6 bar

\0.\

R e R

3000

1500

F[N]

L [mm] 50 100 150 200 250
Punkt P - Fingerldnge

[ Mx max.60 Nm [l Mz max. 80 Nm

Greifkraft Innengreifen [ My max.100 Nm [ Fz max. 1300 N
Grig)l;raft ® Die angegebenen Momente und Krafte sind
9 —PFH 50/ 4 bar — PFH 50 J 6 bar ) )
— PFH 50/ 8 bar — PFH 50-1S / 6 bar statische Werte, gelten je Grundbacke und
diirfen gleichzeitig auftreten. Die Belas-
3000 4 tungen diirfen zusdtzlich zu dem durch die
— e
\.\\\ Greifkraft erzeugten Moment auftreten.
s s—
1500
_\\
T—
=

L [mm] 50 100 150 200 250
Punkt P - Fingerlange

Technische Daten

Bezeichnung PFH 50 PFH 50-100 PFH 50-AS PFH 50-IS
Ident.-Nr. 0302050 0302053 0302051 0302052
Hub pro Backe [mm] 50 100 50 50
SchlieR-/0ffnungskraft [N] 2600/2330 2600/2330 2950/- -12680
Min. Federkraft [N] 350 350
Eigenmasse [kgl 9.6 12.6 9.7 9.7
Empfohlenes Werkstiickgewicht [kg] 13 13 13 11.65
Zylindervolumen pro Doppelhub [cm3] 603 1205 603 603
Min./Nenn-/max. Betriebsdruck [bar] 21618 21618 5/6/6.5 516/6.5
Min./max. Sperrluftdruck [bar] 0.5/1 0.5/1 0.5/1 0.5/1
SchlieB-/0ffnungszeit [s] 0.6/0.7 1/1.2 0.5/0.8 0.7/0.6
SchlieR-/0ffnungszeit mit Feder [s] 0.80 0.80
Max. zuldssige Fingerlange [mm] 250 250 200 200

Max. zuldssige Masse pro Finger [kgl 4 b [ 4
Schutzart IP 41 41 41 41
Min./max. Umgebungstemperatur  [°C] 5190 5190 5/90 5190
Wiederholgenauigkeit [mm] 0.05 0.05 0.05 0.05
AbmaRe X x Y x Z [mm] 198 x 144 x 104.8 303 x 144 x 104.8 198 x 144 x 104.8 198 x 144 x 104.8

® Die volle Greifkraft laut Datentabelle stellt sich unter Umstdanden erst nach einigen 100 Greifzyklen ein.
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Hauptansicht PFH 50
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Die Zeichnung zeigt den Greifer in der Grundausfiihrung mit geschlos- A, a Haupt-, Direktanschluss Greifer @ Fingeranschluss
senen Backen ohne maRliche Beriicksichtigung der nachstehend offnen @ Durchgangsbohrung
beschriebenen Optionen. B, b Haupt-, Direktanschluss Greifer

@ Passung fiir Zentrierhiilse

® Alternativizusdtzlich zur federgestiitzten, mechanischen Greifkrafter- @ Tiefe der Zentrierhiilsen-
haltung kann fiir Innen- bzw. AuRengreifen auch das Druckerhal- bohrung im Gegenstiick
tungsventil SDV-P eingesetzt werden (siehe Katalogteil ,Zubehor"). @ Greiferanschluss Sensor IN ...

schlieBen
S Sperrluftanschluss

Maximal zuldssige Auskragung

© © |0 o
@9 | [[ea]
o L] —
=
S
e
® ® ® ~N
Y [m m] 80% I-max
[ Zuldssiger Bereich [ Unzuldssiger Bereich

Lnax €ntspricht der maximal zuldssigen Fingerldnge, siehe technische
Datentabelle.




PFH-mini 50

GroRhubgreifer

Schlauchloser Direktanschluss M5

Hubvariante PFH 50-100

p
3)
n
2
i %
58 L)
@i4x1. Lloy —(4)

220+0.02 _

110£0.02

L/W 3004

303

@ Adapter @ Greifer

Der Direktanschluss dient zur Druckversorgung ohne storanfallige
Verschlauchung. Das Druckmedium wird stattdessen durch Bohrungen in
der Anschraubplatte gefiihrt.

Druckerhaltungsventil SDV-P

@ Anschraubbild siehe
Grundversion

Die Zeichnung zeigt die MaRdnderungen der Varianten mit abweichendem
Hub im Vergleich zu der in der Hauptansicht dargestellten Variante.

Schnittstelle Zwischenbacke
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Druckerhaltungsventil SDV-P

@ Greifer

Die Druckerhaltungsventile SDV-P gewdhrleisten in Not-Aus-Szenarien,
dass der im Kolbenraum pneumatischer Greif-, Schwenk-, Linear und
Schnellwechselmodule vorhandene Druck voriibergehend erhalten bleibt.

Bezeichnung Ident.-Nr.  Empfohlener Schlauchdurchmesser
[mm]

SDV-P 07 0403131 8

SDV-P 07-E 0300121 8

® Um die bei der jeweiligen Variante des Greifers angegebene SchlieB-
und Offnungszeit zu erreichen, muss der empfohlene Schlauchdurch-
messer verwendet werden. Die direkte Zuordnung der jeweiligen
Variante des Greifers zu dem passenden SDV-P finden Sie unter
schunk.com.

Einheitliches Anschraubbild

@ Greifer
Kundenspezifische
Greiferfinger

Mit der Verwendung der Zwischenbacke erhalten Sie die Mdglichkeit, ein
breites Zubehdrspektrum zur direkten Anschraubung zu nutzen. Dieses
beinhaltet unter anderem Backenschnellwechselsysteme, Fingerrohlinge
und universelle Zwischenbacken.
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Zwischenbacken ZBA-PFH 50-160 Induktive Naherungsschalter
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@ Greiferanschluss @ Passung fiir Zentrierhiilse Endstellungsabfrage direkt montiert.
@ Fingeranschluss Tiefe der Zentrierhiilsen- Bezeichnung Ident.-Nr.  Oft kombiniert
bohrung im Gegenstiick Induktiver Naherungsschalter
Die optionale Zwischenbacke ermdglicht die Anschraubung der Greifer- IN 80-S-M12 0301578
finger in Z-Richtung. Weiterhin gleichen die Zwischenbacken den IN 80-5-M8 0301478 °
parallelen Versatz der Grundbacken in Y-Richtung aus und bieten eine INK 80-5 0301550

fluchtende Anschlussmaglichkeit. Die Konstruktion der kundenspezifi-

schen Greiferfinger kann sich dadurch vereinfachen. LR Ve Eld

KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 ®
Bezeichnung Ident.-Nr.  Material Finger- Lieferumfang KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
schnittstelle
" KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369
Zwischenbacke
PGN-p| KA BW0O8-L 3P-0300-PNP 0301594
-plus
IBA-PFH 50-160 0300222 Stahl 160 P KA BWO08-L 3P-0500-PNP 0301502
KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503
KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507
Clip fiir Stecker/Buchse
CLI-M12 0301464
CLI-M8 0301463

Kabelverldngerung

KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998

KV BW08-SG08 3P-0030-PNP 0301495

KV BW08-SG08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 °
KV BW12-5SG12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-5G12 3P-0200-PNP 0301597

Sensor-Verteiler

V2-M12 0301776 ®
V2-M8 0301775 ®
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Zur Abfrage zweier Positionen werden pro Einheit zwei Sensoren
bendtigt. Optional erhdltlich sind Verlangerungskabel oder Sensor-
Verteiler. Weitere Produktvarianten des Sensors, zusatzliche
Informationen und technische Daten finden sich im Katalogkapitel des
Sensors.
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Elektronischer Magnetschalter MMS

Endstellungsabfrage in T-Nut montiert

Bezeichnung Ident.-Nr.  0ft kombiniert
MMS 30-S-M12-PNP 0301571

MMS 30-S-M8-PNP 0301471 [
MMSK 30-S-PNP 0301563

KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463

KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999
KV BG12-5G12 3P-0060-PNP 0301998
KV BW08-SG08 3P-0030-PNP 0301495
KV BW08-5SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 ®
KV BW12-SG12 3P-0030-PNP 0301595
KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596
KV BW12-SG12 3P-0200-PNP 0301597

V2-M8 0301775 ®
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Zur Abfrage zweier Positionen werden pro Einheit zwei Sensoren
bendtigt. Optional erhdltlich sind Verlangerungskabel oder Sensor-
Verteiler. Weitere Produktvarianten des Sensors, zusdtzliche
Informationen und technische Daten finden sich im Katalogkapitel des
Sensors.
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