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DRG

Radialgreifer

Voll gekapselt. Schmaler. Flexibler.
Dichter Greifer DRG

Dichter 180°-Winkelgreifer fiir den Einsatz in schmutzigen Umgebungen

Einsatzgebiet

Anwendungsbereiche, die einen groRen Offnungsbereich
erfordern. Speziell fiir den Einsatz in verschmutzter
Umgebung geeignet.

Vorteile = lhr Nutzen

Komplett abgedichtete Greiferversion ermoglicht den
Einsatz in verschmutzten Umgebungen

Energieversorgung iiber schlauchlosen Direktanschluss
oder iiber Verschraubungen fiir die flexible Druckversor-
gung in allen Automatisierungslosungen

Mit Greifkrafterhaltung ausgestattet dadurch wird das
Werkstiick bei Druckverlust weiter festgehalten

Einstellbarer Offnungswinkel von 20° bis 180° erméglicht
ein vielseitiges Anwendungsspektrum

Kinematik Kulissengetriebe fiir zentrisches Greifen bei
groRen Offnungs-/SchlieBbewegungen

il ] M = ™

BaugroRen Eigenmasse Greifmoment Winkel pro Backe Werkstiickgewicht
Anzahl: 5 0.5 .. 4.46 kg 8.2 .. 144.4 Nm 90° 0.9 ..7.2 kg
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Radialgreifer

Funktionsbeschreibung

Der runde Kolben wird mit Druckluft nach oben bzw. nach Moment des Greifens erreichen die beiden Stifte den
unten gedriickt. grofRten Hebelarm.

Die beiden Stifte des Kulissengetriebes bewegen sich dabei

mit und auch relativ zur Nut in den Aufsatzbacken. Im

(@ Grundfinger (3 Gehduse
zur Adaption der werkstiickspezifischen Greiferfinger ist gewichtsoptimiert durch Verwendung einer hoch-
festen Aluminiumlegierung
@ Kinematik
Kulissengetriebe fiir zentrisches Greifen bei groBen ® Positionsabfrage
0ffnungs-/SchlieRbewegungen tiber (-Nutenschalter

e —
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Radialgreifer

Allgemeine Informationen zur Baureihe

Wirkprinzip: Keilhakenkinematik

Gehdusematerial: Aluminiumlegierung, eloxiert
Grundbackenmaterial: Stahl

Betdtigung: pneumatisch, iiber gefilterte Druckluft nach
ISO 8573-1:2010 [7:4:4]

Gewadhrleistung: 24 Monate

Lebensdauerkennwerte: auf Anfrage

Lieferumfang: Greifer in der bestellten Variante, Beipack
(zentrierhiilsen, 0-Ringe fiir Direktanschluss / detaillierter
Inhalt siehe Betriebsanleitung) und Sicherheitsinformati-
onen. Produktspezifische Anleitungen kdnnen unter
schunk.com/downloads-manuals heruntergeladen
werden.

Greifkrafterhaltung: stets integriert mittels Feder und
zusatzlich {iber Druckerhaltungsventil SDV-P moglich

Anwendungsbeispiel

Beladeeinheit zum Greifen und
Schwenken von runden Werkstiicken.
Durch die Radialbewegung der Greifer-
finger ist kein Vertikalhub erforderlich.

© Dichter 2-Finger-Radialgreifer DRG
® Schwenkeinheit SRU-plus
©® Flachlinearmodul Delta

SchlieBmoment: ist die arithmetische Summe des an jeder
Backe wirkenden Einzelmomentes.

Das angegebene SchlieBmoment wird bei einem Offnungs-
winkel von 0° erreicht. Ein detaillierter SchlieBmomenten-
verlauf in Abhéngigkeit des Offnungswinkels kann dem
Diagramm ,,SchlieBmomentenverlauf" entnommen
werden.

Fingerlange: wird ab derselben Bezugsflache wie der
Abstand P in Richtung der Hauptachse gemessen.

Wiederholgenauigkeit: ist definiert als Streuung der
Endlage bei 100 aufeinanderfolgenden Hiiben.

Werkstiickgewicht: wird errechnet bei Kraftschluss mit
einem Haftreibwert von 0,1 und einer Sicherheit von 2
gegen Rutschen des Werkstiicks bei Erdbeschleunigung g.
Bei Formschluss ergeben sich deutlich hohere zuldssige
Werkstiickgewichte.

SchlieR- und Offnungszeiten: sind reine Bewegungszeiten
der Grundbacken ohne anwendungsspezifische Greifer-
finger. Ventilschaltzeiten, Schlauchbefiillungszeiten oder
SPS-Reaktionszeiten sind nicht enthalten und bei der
Ermittlung von Zykluszeiten zu beriicksichtigen.
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Radialgreifer

SCHUNK bietet mehr ...

Die folgenden Komponenten machen das Produkt noch
produktiver — die passende Ergdnzung fiir hochste
Funktionalitat, Flexibilitdt, Zuverldssigkeit und
Prozesssicherheit.

Universalschwenkeinheit Linearmodul Werkzeugwechsler

Induktiver Naherungsschalter Magnetschalter Druckerhaltungsventil

® Weitergehende Informationen zu diesen Produkten finden Sie auf den folgenden Produktseiten oder unter schunk.com.

Optionen und spezielle Informationen

180°-Radialgreifer sind vorteilhaft, um eine weitere Hubbewegung zu sparen. Durch das Wegschwenken jeder Backe um 90°
ist diese meist aus dem Arbeitsbereich entfernt, eine Hubbewegung zum Riickzug des gesamten Greifers kann entfallen.
Greifkrafterhaltungs-Version AS/IS: Die mechanische Greifkrafterhaltungs-Version stellt auch bei Druckabfall eine Mindest-
greifkraft sicher. Diese wirkt bei der AS-/S-Variante als SchlieRkraft, bei der IS-Variante als Offnungskraft.
Hochtemperatur-Version V/HT: fiir den Einsatz in heiRen Umgebungen

Weitere Versionen: Verschiedene Optionen kdnnen miteinander kombiniert werden. Ebenso stehen zahlreiche weitere
Optionen zur Verfiigung — nennen Sie uns einfach Ihre Aufgabe!

Lebensmittelkonforme Schmierung: Das Produkt enthdlt standardmaRig lebensmittelkonforme Schmierstoffe. Die Anforde-
rungen der EN 1672-2:2020 werden nicht vollumfanglich erfiillt. Die entsprechenden NSF-Zertifikate sind unter https://info.
nsf.org/USDA/Listings.asp mit Hilfe der Schmierstoffangaben in der Betriebsanleitung abrufbar.
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Radialgreifer

Technische Daten

Bezeichnung

Ident.-Nr.

Offnungswinkel pro Backe
Uberspannungswinkel pro Backe
SchlieBmoment

Durch Feder
erzeugtes SchlieBmoment

Eigenmasse

Empfohlenes Werkstiickgewicht
Zylindervolumen pro Doppelhub
Min./Nenn-/max. Betriebsdruck
SchlieR-/0ffnungszeit
SchlieRzeit nur mit Feder

Max. zuldssige Fingerldange
Max. zuldssige Masse pro Finger
Schutzart IP

Min./max. Umgebungstemperatur
Wiederholgenauigkeit

AbmaBe XxYxZ

Optionen und deren Eigenschaften

Hochtemperatur-Version
Min./max. Umgebungstemperatur

[]
[]
[Nm]

[Nm]

[kel
[kel
[cm3]
[bar]
[s]
[s]
[mm]
[kel

d

[mm]
[mm]

rd

Greifkraft AuBengreifen

Dimensionen und max. Belastungen

Greifkraft

= DRG 44-AS/ 4 bar — DRG 44-AS/ 6 bar

420
350

280 \
210 \

L[mm] 20 30 40 50 60 70 80

Punkt P - Fingerldnge

SchlieRmomentenverlauf

[ Mx max.6.2 Nm [l Fz max. 100 N

Il Mz max. 0.5 Nm

SchlieRmoment

~ DRG 4i-AS
12.0
A
9.0
X
6.0 \
3.0 2
E
=
=

ofl o 20 40 60 80 100

Offnungswinkel

DRG 44-90-AS

0307106
90
1.5
8.2

1.8

0.5
0.9

16
41616.5
0.4/0.5
0.45
50
0.09
67
5/90
0.1

60 x 45.4 x 86.5

39307106
5/130

® Der Offnungswinkel der Grundbacken kann begrenzt werden.

® Die angegebenen Momente und Krdfte sind
statische Werte, gelten je Grundbacke und
diirfen gleichzeitig auftreten.




DRG 4L

Radialgreifer

Hauptansicht
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A, a Haupt-, Direktanschluss Greifer

Die Zeichnung zeigt den Greifer in der Grundausfiihrung mit geschlos- @ Passung fiir Zentrierstift

senen Backen ohne maRliche Beriicksichtigung der nachstehend offnen . Tiefe der Zentrierhiilsen-
beschriebenen Optionen. B, b Haupt-, Direktanschluss Greifer bohrung im Gegenstiick
schlieBen

Tiefe Zentrierbund
Sensor IN ...

@ Sensor MMS 22...

® Zur Greifkrafterhaltung kann das Druckerhaltungsventil SDV-P
eingesetzt werden (siehe Katalogteil ,Zubehdr”).

@ Greiferanschluss
@ Fingeranschluss
@ Passung fiir Zentrierhiilse
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Radialgreifer

Maximal zuldssige Auskragung

Lmax

Z [mm]

Y [mm] 50 % Linay

Schlauchloser Direktanschluss M3

[ Zuldssiger Bereich [ Unzuldssiger Bereich

Lmax entspricht der maximal zuldssigen Fingerldnge, siehe technische
Datentabelle.

Druckerhaltungsventil SDV-P

==t

23x1. 1.1 @

26
a3
|

@ Adapter @ Greifer

Der Direktanschluss dient zur Druckversorgung ohne storanfdllige
Verschlauchung. Das Druckmedium wird stattdessen durch Bohrungen in
der Anschraubplatte gefiihrt.

@ Greifer

Die Druckerhaltungsventile SDV-P gewdhrleisten in Not-Aus-Szenarien,
dass der im Kolbenraum pneumatischer Greif-, Schwenk-, Linear und
Schnellwechselmodule vorhandene Druck voriibergehend erhalten bleibt.

Druckerhaltungsventil SDV-P

[mm]
SDV-P 04 0403130 6
SDV-P 04-E 0300120 6

® Um die bei der jeweiligen Variante des Greifers angegebene SchlieB-
und Offnungszeit zu erreichen, muss der empfohlene Schlauchdurch-
messer verwendet werden. Die direkte Zuordnung der jeweiligen
Variante des Greifers zu dem passenden SDV-P finden Sie unter
schunk.com.
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Radialgreifer

Anbausatz fiir Naherungsschalter

Induktive Naherungsschalter

0 0

i Jo

1 [5)

18 6 |

58 LLJ,

37

Der Anbausatz besteht aus Halterungen und den zugehdrigen Befesti-
gungsmaterialien. Die Ndherungsschalter miissen separat bestellt werden.

Bezeichnung  Ident.-Nr.

AS-DRG-44-80 0304131

® Der Anbausatz muss optional als Zubehdr bestellt werden.

@ Kabelabgang

Sensor N ...

Endstellungsabfrage liber Anbausatz montierbar.

Sensor IN ...-SA

Bezeichnung Ident.-Nr.  Oft kombiniert

AS-DRG-44-80 0304131

IN 80-5-M12 0301578
IN 80-5-M8 0301478 [}
INK 80-S 0301550

IN 80-5-M12-SA 0301587
IN 80-5-M8-SA 0301483 [}
INK 80-S-SA 0301566

® Pro Einheit werden zwei Sensoren (SchlieRer/S) bendtigt sowie
optional Verlangerungskabel. Der Anbausatz muss optional als Zubehor
bestellt werden. Bei den Sensorkabeln beachten Sie bitte die minimal
zuldssigen Biegeradien. Diese betragen im Allgemeinen 35 mm.
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Radialgreifer

Induktive Naherungsschalter

Elektronischer Magnetschalter MMS

Endstellungsabfrage direkt montiert.

Bezeichnung Ident.-Nr.  0ft kombiniert

IN 40-S-M12 0301574

IN 40-5-M8 0301474 ®

INK 40-S 0301555

Anschlusskabel
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 ®

KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BW08-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507
ipfirSteckerfBuchse
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463

KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999
KV BG12-5SG12 3P-0060-PNP 0301998
KV BW08-SG08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-5G08 3P-0100-PNP 0301496
KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 ®
KV BW12-SG12 3P-0030-PNP 0301595
KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596
KV BW12-SG12 3P-0200-PNP 0301597

V2-M12 0301776 ®
V2-M8 0301775 ®
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Zur Abfrage zweier Positionen werden pro Einheit zwei Sensoren
bendtigt. Optional erhdltlich sind Verlangerungskabel oder Sensor-
Verteiler. Weitere Produktvarianten des Sensors, zusatzliche
Informationen und technische Daten finden sich im Katalogkapitel des
Sensors.

@ Kabelabgang

Sensor MMS 22...

Endstellungsabfrage in (-Nut montiert.

Sensor MMS 22...-SA

Bezeichnung Ident.-Nr.  Oft kombiniert

MMS 22-5-M8-PNP 0301032 ®
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 ®
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 ®
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO08-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BW08-L 3P-0500-PNP 0301502

CLI-M8 0301463

KV BW08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BW08-5G08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 ®
V2-M8 0301775 ®
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Zur Abfrage zweier Positionen werden pro Einheit zwei Sensoren
bendtigt. Optional erhdltlich sind Verlangerungskabel oder Sensor-
Verteiler. Weitere Produktvarianten des Sensors, zusatzliche
Informationen und technische Daten finden sich im Katalogkapitel des
Sensors.
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Radialgreifer

Greifkraft AuBengreifen Dimensionen und max. Belastungen

Greifkraft
—DRG 54-AS/4 bar = DRG 54-AS/ 6 bar
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Punkt P - Fingerldnge

. Mx max.10 Nm . Fz max. 180 N
SchlieBmomentenverlauf Il Mz max.1Nm

SchlieRmoment

® Die angegebenen Momente und Krdfte sind

20 T DRG 54-AS statische Werte, gelten je Grundbacke und
\ diirfen gleichzeitig auftreten.

15
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5 N~ N
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ol o 20 40 60 80 100
Offnungswinkel

Technische Daten

Bezeichnung DRG 54-90-AS
Ident.-Nr. 0307107
Offnungswinkel pro Backe [°] 90
Uberspannungswinkel pro Backe  [°] 1.5
SchlieBmoment [Nm] 15.6

Durch Feder

eruzecugt:(:eSchlieBmoment (Nm] 28
Eigenmasse [kg] 0.77
Empfohlenes Werkstiickgewicht [kg] 1.5
Zylindervolumen pro Doppelhub [cm3] 36
Min./Nenn-/max. Betriebsdruck [bar] 416/6.5
SchlieR-/0ffnungszeit [s] 0.4/0.5
SchlieBzeit nur mit Feder [s] 0.60
Max. zuldssige Fingerldnge [mm] 60

Max. zuldssige Masse pro Finger [kg] 0.15
Schutzart IP 67
Min./max. Umgebungstemperatur  [°(] 5190
Wiederholgenauigkeit [mm] 0.1
AbmaBe XxYxZ [mm] 70 x52.4 x 101.5
Optionen und deren Eigenschaften
Hochtemperatur-Version 39307107
Min./max. Umgebungstemperatur  [°(] 5/130

® Der Offnungswinkel der Grundbacken kann begrenzt werden.
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Radialgreifer

Hauptansicht
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Die Zeichnung zeigt den Greifer in der Grundausfiihrung mit geschlos- A, a Haupt-, Direktanschluss Greifer @ Passung fiir Zentrierstift
senen Backen ohne maRliche Beriicksichtigung der nachstehend offnen . Tiefe der Zentrierhiilsen-
beschriebenen Optionen. B, b Haupt-, Direktanschluss Greifer bohrung im Gegenstiick
® Zur Greifkrafterhaltung kann das Druckerhaltungsventil SDV-P schliefen Tiefe Zentrierbund
eingesetzt werden (siehe Katalogteil ,Zubehdr”). (1) Greiferanschluss Sensor IN ...
@ Fingeranschluss @2 Sensor MMS 22...

@ Passung fiir Zentrierhiilse
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Radialgreifer

Maximal zuldssige Auskragung

Lmax

Z [mm]

Y [mm] 50 % Linay

Schlauchloser Direktanschluss M3

[ Zuldssiger Bereich [ Unzuldssiger Bereich

Lmax entspricht der maximal zuldssigen Fingerldnge, siehe technische
Datentabelle.

Druckerhaltungsventil SDV-P

==t

23x1. 1.1 @

26
a3
|

@ Adapter @ Greifer

Der Direktanschluss dient zur Druckversorgung ohne storanfdllige
Verschlauchung. Das Druckmedium wird stattdessen durch Bohrungen in
der Anschraubplatte gefiihrt.

@ Greifer

Die Druckerhaltungsventile SDV-P gewdhrleisten in Not-Aus-Szenarien,
dass der im Kolbenraum pneumatischer Greif-, Schwenk-, Linear und
Schnellwechselmodule vorhandene Druck voriibergehend erhalten bleibt.

Druckerhaltungsventil SDV-P

[mm]
SDV-P 04 0403130 6
SDV-P 04-E 0300120 6

® Um die bei der jeweiligen Variante des Greifers angegebene SchlieB-
und Offnungszeit zu erreichen, muss der empfohlene Schlauchdurch-
messer verwendet werden. Die direkte Zuordnung der jeweiligen
Variante des Greifers zu dem passenden SDV-P finden Sie unter
schunk.com.
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Radialgreifer

Anbausatz fiir Naherungsschalter

Induktive Naherungsschalter

© ©
© B g o 2
i ©
<
©
27
67

Endstellungsabfrage liber Anbausatz montierbar.

Bezeichnung  Ident.-Nr.

AS-DRG-44-80 0304131

® Der Anbausatz muss optional als Zubehdr bestellt werden.

@ Kabelabgang

Sensor N ...

Endstellungsabfrage liber Anbausatz montierbar.

Sensor IN ...-SA

Bezeichnung Ident.-Nr.  Oft kombiniert

AS-DRG-44-80 0304131

IN 80-5-M12 0301578
IN 80-5-M8 0301478 [}
INK 80-S 0301550

IN 80-5-M12-SA 0301587
IN 80-5-M8-SA 0301483 [}
INK 80-S-SA 0301566

® Pro Einheit werden zwei Sensoren (SchlieRer/S) bendtigt sowie
optional Verlangerungskabel. Der Anbausatz muss optional als Zubehor
bestellt werden. Bei den Sensorkabeln beachten Sie bitte die minimal
zuldssigen Biegeradien. Diese betragen im Allgemeinen 35 mm.
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Radialgreifer

Induktive Naherungsschalter

Elektronischer Magnetschalter MMS

Endstellungsabfrage direkt montiert.

Bezeichnung Ident.-Nr.  0ft kombiniert

IN 40-S-M12 0301574

IN 40-5-M8 0301474 ®

INK 40-S 0301555

Anschlusskabel
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 ®

KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BW08-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507
ipfirSteckerfBuchse
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463

KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999
KV BG12-5SG12 3P-0060-PNP 0301998
KV BW08-SG08 3P-0030-PNP 0301495
KV BWO08-5G08 3P-0100-PNP 0301496
KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 ®
KV BW12-SG12 3P-0030-PNP 0301595
KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596
KV BW12-SG12 3P-0200-PNP 0301597

V2-M12 0301776 ®
V2-M8 0301775 ®
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Zur Abfrage zweier Positionen werden pro Einheit zwei Sensoren
bendtigt. Optional erhdltlich sind Verlangerungskabel oder Sensor-
Verteiler. Weitere Produktvarianten des Sensors, zusatzliche
Informationen und technische Daten finden sich im Katalogkapitel des
Sensors.

@ Kabelabgang

Sensor MMS 22...

Endstellungsabfrage in (-Nut montiert.

Sensor MMS 22...-SA

Bezeichnung Ident.-Nr.  Oft kombiniert

MMS 22-5-M8-PNP 0301032 ®
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 ®
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 ®
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO08-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BW08-L 3P-0500-PNP 0301502

CLI-M8 0301463

KV BW08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BW08-5G08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 ®
V2-M8 0301775 ®
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Zur Abfrage zweier Positionen werden pro Einheit zwei Sensoren
bendtigt. Optional erhdltlich sind Verlangerungskabel oder Sensor-
Verteiler. Weitere Produktvarianten des Sensors, zusatzliche
Informationen und technische Daten finden sich im Katalogkapitel des
Sensors.
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Radialgreifer

Technische Daten

Bezeichnung

Ident.-Nr.

Offnungswinkel pro Backe
Uberspannungswinkel pro Backe
SchlieBmoment

Durch Feder
erzeugtes SchlieBmoment

Eigenmasse

Empfohlenes Werkstiickgewicht
Zylindervolumen pro Doppelhub
Min./Nenn-/max. Betriebsdruck
SchlieR-/0ffnungszeit
SchlieRzeit nur mit Feder

Max. zuldssige Fingerldange
Max. zuldssige Masse pro Finger
Schutzart IP

Min./max. Umgebungstemperatur
Wiederholgenauigkeit

AbmaBe XxYxZ

Optionen und deren Eigenschaften

Hochtemperatur-Version
Min./max. Umgebungstemperatur

[]
[]
[Nm]

[Nm]

[kel
[kel
[cm3]
[bar]
[s]
[s]
[mm]
[kel

d

[mm]
[mm]

rd

Greifkraft AuBengreifen

Dimensionen und max. Belastungen

Greifkraft
~DRG 64-AS/ & bar

= DRG 64-AS/ 6 bar

1200

1000 \
800

600 AN
\\
~

L [mm] 20 40 60

80 100 120

Punkt P - Fingerldnge

SchlieRmomentenverlauf

[ Mxmax.13.5 Nm ] Fz max. 280N

[l Mz max. 1.3 Nm

SchlieRmoment

— DRG 64-AS

45

\
30 \
15
—_ N~ L~
£
=

af°] o 20 40

60 80 100
Offnungswinkel

DRG 64-90-AS

0307108
90

1.5

31.5

5.1

1.15
2.4

57
41616.5
0.4/0.8
0.60
80
0.26
67
5/90
0.1

84 x 57.5x115.5

39307108
5/130

® Der Offnungswinkel der Grundbacken kann begrenzt werden.

® Die angegebenen Momente und Krdfte sind
statische Werte, gelten je Grundbacke und
diirfen gleichzeitig auftreten.
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Radialgreifer
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Die Zeichnung zeigt den Greifer in der Grundausfiihrung mit geschlos-
senen Backen ohne maRliche Beriicksichtigung der nachstehend
beschriebenen Optionen.

® Zur Greifkrafterhaltung kann das Druckerhaltungsventil SDV-P
eingesetzt werden (siehe Katalogteil ,Zubehdr”).

A, a Haupt-, Direktanschluss Greifer

@ Passung fiir Zentrierstift
offnen

. Tiefe der Zentrierhiilsen-
bohrung im Gegenstiick

Tiefe Zentrierbund
Sensor IN ...

@ Sensor MMS 22...

B, b Haupt-, Direktanschluss Greifer
schlieBen

@ Greiferanschluss
@ Fingeranschluss
@ Passung fiir Zentrierhiilse




DRG 64

Radialgreifer

Maximal zuldssige Auskragung

Lmax

Z [mm]

Y [mm] 50 % Linay

Schlauchloser Direktanschluss M3

[ Zuldssiger Bereich [ Unzuldssiger Bereich

Lmax entspricht der maximal zuldssigen Fingerldnge, siehe technische
Datentabelle.

Druckerhaltungsventil SDV-P

==t

23x1. 1.1 @

26
a3
|

@ Adapter @ Greifer

Der Direktanschluss dient zur Druckversorgung ohne storanfdllige
Verschlauchung. Das Druckmedium wird stattdessen durch Bohrungen in
der Anschraubplatte gefiihrt.

@ Greifer

Die Druckerhaltungsventile SDV-P gewdhrleisten in Not-Aus-Szenarien,
dass der im Kolbenraum pneumatischer Greif-, Schwenk-, Linear und
Schnellwechselmodule vorhandene Druck voriibergehend erhalten bleibt.

Druckerhaltungsventil SDV-P

[mm]
SDV-P 04 0403130 6
SDV-P 04-E 0300120 6

® Um die bei der jeweiligen Variante des Greifers angegebene SchlieB-
und Offnungszeit zu erreichen, muss der empfohlene Schlauchdurch-
messer verwendet werden. Die direkte Zuordnung der jeweiligen
Variante des Greifers zu dem passenden SDV-P finden Sie unter
schunk.com.




DRG 64

Radialgreifer

Anbausatz fiir Naherungsschalter

Induktive Naherungsschalter

Der Anbausatz besteht aus Halterungen und den zugehdrigen Befesti-
gungsmaterialien. Die Ndherungsschalter miissen separat bestellt werden.

Bezeichnung  Ident.-Nr.

AS-DRG-44-80 0304131

® Der Anbausatz muss optional als Zubehdr bestellt werden.

@ Kabelabgang

Sensor N ...

Endstellungsabfrage liber Anbausatz montierbar.

Sensor IN ...-SA

Bezeichnung Ident.-Nr.  Oft kombiniert

AS-DRG-44-80 0304131

IN 80-5-M12 0301578
IN 80-5-M8 0301478 [}
INK 80-S 0301550

IN 80-5-M12-SA 0301587
IN 80-5-M8-SA 0301483 [}
INK 80-S-SA 0301566

® Pro Einheit werden zwei Sensoren (SchlieRer/S) bendtigt sowie
optional Verlangerungskabel. Der Anbausatz muss optional als Zubehor
bestellt werden. Bei den Sensorkabeln beachten Sie bitte die minimal
zuldssigen Biegeradien. Diese betragen im Allgemeinen 35 mm.




DRG 64

Radialgreifer

Induktive Naherungsschalter

Elektronischer Magnetschalter MMS

@ Kabelabgang

Sensor IN ...

Endstellungsabfrage direkt montiert.

Sensor IN ...-SA

IN 40-5-M12 0301574

IN 40-5-M8 0301474 ®

INK 40-S 0301555

Indulctiver Nherungsschalter mit Abgang seiticn
IN 40-S-M12-SA 0301577

IN 40-S-M8-SA 0301473 ®

INK 40-5-SA 0301565

Anschlusskabel
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 ®

KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507
ipfirSteckerfBuchse
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463

KV BG12-5SG12 3P-0030-PNP 0301999
KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998
KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BW08-5G08 3P-0100-PNP 0301496
KV BW08-5SG08 3P-0200-PNP 0301497 ®
KV BW12-SG12 3P-0030-PNP 0301595
KV BW12-SG12 3P-0100-PNP 0301596
KV BW12-SG12 3P-0200-PNP 0301597

V2-M12 0301776 ®
V2-M8 0301775 ®
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Zur Abfrage zweier Positionen werden pro Einheit zwei Sensoren
bendtigt. Optional erhdltlich sind Verlangerungskabel oder Sensor-
Verteiler. Weitere Produktvarianten des Sensors, zusatzliche
Informationen und technische Daten finden sich im Katalogkapitel des
Sensors.

@ Kabelabgang

Sensor MMS 22...

Endstellungsabfrage in (-Nut montiert.

Sensor MMS 22...-SA

MMS 22-5-M8-PNP 0301032 ®
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 ®
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 ®
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO08-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

CLI-M8 0301463

KV BW08-SG08 3P-0030-PNP 0301495
KV BW08-5G08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 ®
V2-M8 0301775 ®
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Zur Abfrage zweier Positionen werden pro Einheit zwei Sensoren
bendtigt. Optional erhdltlich sind Verlangerungskabel oder Sensor-
Verteiler. Weitere Produktvarianten des Sensors, zusatzliche
Informationen und technische Daten finden sich im Katalogkapitel des
Sensors.
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Radialgreifer




DRG 80

Radialgreifer

Technische Daten

Bezeichnung

Ident.-Nr.

Offnungswinkel pro Backe
Uberspannungswinkel pro Backe
SchlieBmoment

Durch Feder
erzeugtes SchlieBmoment

Eigenmasse

Empfohlenes Werkstiickgewicht
Zylindervolumen pro Doppelhub
Min./Nenn-/max. Betriebsdruck
SchlieR-/0ffnungszeit
SchlieRzeit nur mit Feder

Max. zuldssige Fingerldange
Max. zuldssige Masse pro Finger
Schutzart IP

Min./max. Umgebungstemperatur
Wiederholgenauigkeit

AbmaBe XxYxZ

Optionen und deren Eigenschaften

Hochtemperatur-Version
Min./max. Umgebungstemperatur

[]
[]
[Nm]

[Nm]

[kel
[kel
[cm3]
[bar]
[s]
[s]
[mm]
[kel

d

[mm]
[mm]

rd

Greifkraft AuBengreifen

Dimensionen und max. Belastungen

Greifkraft
~DRG 80-AS/ & bar

— DRG 80-AS/ 6 bar

1800

1500 \
1200

900

600

F[N]

e —

L[mm] 25 50 75

100 125 150

Punkt P - Fingerldnge

SchlieRmomentenverlauf

B Mxmax.17.5 Nm ] Fz max. 400 N

Il Mz max.1.6 Nm

SchlieRmoment

— DRG 80-AS
80

60 \

40 \

M[Nm] &

of°]l o 20 40

60 80 100
Offnungswinkel

DRG 80-90-AS

0307109
90
1.5
50

8.1

2

3.2
110
41616.5
0.5/0.6
0.70
100
0.5

67
5/90
0.1

100 x 71.6 x 135.5

39307109
5/130

® Der Offnungswinkel der Grundbacken kann begrenzt werden.

® Die angegebenen Momente und Krdfte sind
statische Werte, gelten je Grundbacke und
diirfen gleichzeitig auftreten.
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Hauptansicht
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Die Zeichnung zeigt den Greifer in der Grundausfiihrung mit geschlos-

A, a Haupt-, Direktanschluss Greifer @ Passung fiir Zentrierstift

offnen

senen Backen ohne maRliche Beriicksichtigung der nachstehend

. Tiefe der Zentrierhiilsen-
beschriebenen Optionen.

bohrung im Gegenstiick
Tiefe Zentrierbund
Sensor IN ...

@ Sensor MMS 22...

B, b Haupt-, Direktanschluss Greifer
schlieBen

@ Greiferanschluss

@ Fingeranschluss

@ Passung fiir Zentrierhiilse

® Zur Greifkrafterhaltung kann das Druckerhaltungsventil SDV-P
eingesetzt werden (siehe Katalogteil ,Zubehdr”).




DRG 80

Radialgreifer

Maximal zuldssige Auskragung

Lmax

Z [mm]

Y [mm] 50 % Linay

Schlauchloser Direktanschluss M3

[ Zuldssiger Bereich [ Unzuldssiger Bereich

Lmax entspricht der maximal zuldssigen Fingerldnge, siehe technische
Datentabelle.

Druckerhaltungsventil SDV-P

==t

23x1. 1.1 @

26
a3
|

@ Adapter @ Greifer

Der Direktanschluss dient zur Druckversorgung ohne storanfdllige
Verschlauchung. Das Druckmedium wird stattdessen durch Bohrungen in
der Anschraubplatte gefiihrt.

@ Greifer

Die Druckerhaltungsventile SDV-P gewdhrleisten in Not-Aus-Szenarien,
dass der im Kolbenraum pneumatischer Greif-, Schwenk-, Linear und
Schnellwechselmodule vorhandene Druck voriibergehend erhalten bleibt.

Druckerhaltungsventil SDV-P

[mm]
SDV-P 04 0403130 6
SDV-P 04-E 0300120 6

® Um die bei der jeweiligen Variante des Greifers angegebene SchlieB-
und Offnungszeit zu erreichen, muss der empfohlene Schlauchdurch-
messer verwendet werden. Die direkte Zuordnung der jeweiligen
Variante des Greifers zu dem passenden SDV-P finden Sie unter
schunk.com.




DRG 80

Radialgreifer

Anbausatz fiir Naherungsschalter

Induktive Naherungsschalter

L 0O
(o]
~=C_—0]]

48
88

=

Der Anbausatz besteht aus Halterungen und den zugehdrigen Befesti-
gungsmaterialien. Die Ndherungsschalter miissen separat bestellt werden.

Bezeichnung  Ident.-Nr.

AS-DRG-44-80 0304131

® Der Anbausatz muss optional als Zubehdr bestellt werden.

@ Kabelabgang

Sensor N ...

Endstellungsabfrage liber Anbausatz montierbar.

Sensor IN ...-SA

Bezeichnung Ident.-Nr.  Oft kombiniert

AS-DRG-44-80 0304131

IN 80-5-M12 0301578
IN 80-5-M8 0301478 [}
INK 80-S 0301550

IN 80-5-M12-SA 0301587
IN 80-5-M8-SA 0301483 [}
INK 80-S-SA 0301566

® Pro Einheit werden zwei Sensoren (SchlieRer/S) bendtigt sowie
optional Verlangerungskabel. Der Anbausatz muss optional als Zubehor
bestellt werden. Bei den Sensorkabeln beachten Sie bitte die minimal
zuldssigen Biegeradien. Diese betragen im Allgemeinen 35 mm.




DRG 80

Radialgreifer

Induktive Naherungsschalter

Elektronischer Magnetschalter MMS

@ Kabelabgang

Sensor IN ...

Endstellungsabfrage direkt montiert.

Sensor IN ...-SA

IN 40-5-M12 0301574

IN 40-5-M8 0301474 ®

INK 40-S 0301555

Indulctiver Nherungsschalter mit Abgang seiticn
IN 40-S-M12-SA 0301577

IN 40-S-M8-SA 0301473 ®

INK 40-5-SA 0301565

Anschlusskabel
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 ®

KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507
ipfirSteckerfBuchse
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463

KV BG12-5SG12 3P-0030-PNP 0301999
KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998
KV BWO08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BW08-5G08 3P-0100-PNP 0301496
KV BW08-5SG08 3P-0200-PNP 0301497 ®
KV BW12-SG12 3P-0030-PNP 0301595
KV BW12-SG12 3P-0100-PNP 0301596
KV BW12-SG12 3P-0200-PNP 0301597

V2-M12 0301776 ®
V2-M8 0301775 (]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Zur Abfrage zweier Positionen werden pro Einheit zwei Sensoren
bendtigt. Optional erhdltlich sind Verlangerungskabel oder Sensor-
Verteiler. Weitere Produktvarianten des Sensors, zusatzliche
Informationen und technische Daten finden sich im Katalogkapitel des
Sensors.

@ Kabelabgang

Sensor MMS 22...

Endstellungsabfrage in (-Nut montiert.

Sensor MMS 22...-SA

MMS 22-5-M8-PNP 0301032 ®
MMSK 22-S-PNP 0301034
MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 ®
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 ®
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BWO08-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

CLI-M8 0301463

KV BW08-SG08 3P-0030-PNP 0301495
KV BW08-5G08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 ®
V2-M8 0301775 ®
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Zur Abfrage zweier Positionen werden pro Einheit zwei Sensoren
bendtigt. Optional erhdltlich sind Verlangerungskabel oder Sensor-
Verteiler. Weitere Produktvarianten des Sensors, zusatzliche
Informationen und technische Daten finden sich im Katalogkapitel des
Sensors.
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Radialgreifer




DRG 100

Radialgreifer

Technische Daten

Bezeichnung

Ident.-Nr.

Offnungswinkel pro Backe
Uberspannungswinkel pro Backe
SchlieBmoment

Durch Feder
erzeugtes SchlieBmoment

Eigenmasse

Empfohlenes Werkstiickgewicht
Zylindervolumen pro Doppelhub
Min./Nenn-/max. Betriebsdruck
SchlieR-/0ffnungszeit
SchlieRzeit nur mit Feder

Max. zuldssige Fingerldange
Max. zuldssige Masse pro Finger
Schutzart IP

Min./max. Umgebungstemperatur
Wiederholgenauigkeit

AbmaBe XxYxZ

Optionen und deren Eigenschaften

Hochtemperatur-Version
Min./max. Umgebungstemperatur

[]
[]
[Nm]

[Nm]

[kel
[kel
[cm3]
[bar]
[s]
[s]
[mm]
[kel

d

[mm]
[mm]

rd

Greifkraft AuBengreifen

Dimensionen und max. Belastungen

Greifkraft

= DRG 100-AS/ &4 bar
4000

= DRG 100-AS/ 6 bar

3000
\

2000

1000

=
w

L[mm]30 60 90 120

Punkt P - Fingerldnge

SchlieRmomentenverlauf

[ Mx max.35 Nm [l Fz max. 1200 N

[l Mz max.10 Nm

SchlieRmoment

= DRG 100-AS
200

o] o 20 40

60 80 100
Offnungswinkel

DRG 100-90-AS

0307110
90

1.5
14k.4

30

L.46
1.2
217
41616.5
0.3/0.6
0.75
125

1

67
5190
0.1

130x90 x 179

39307110
5/130

® Der Offnungswinkel der Grundbacken kann begrenzt werden.

® Die angegebenen Momente und Krdfte sind
statische Werte, gelten je Grundbacke und
diirfen gleichzeitig auftreten.
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Radialgreifer

Hauptansicht
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Die Zeichnung zeigt den Greifer in der Grundausfiihrung mit geschlos- A, a Haupt-, Direktanschluss Greifer @ Passung fiir Zentrierhiilse
senen Backen ohne maRliche Beriicksichtigung der nachstehend offnen @ Passung fiir Zentrierstift
beschriebenen Optionen. B, b Haupt-, Direktanschluss Greifer @0 Tiefe der Zentrierhiilsen-
schlieBen . "
@ Zur Greifkrafterhaltung kann das Druckerhaltungsventil SDV-P ) bohrung im Gegenstiick
eingesetzt werden (siehe Katalogteil ,Zubehdr”). @ Greiferanschluss Sensor IN ...
@ Fingeranschluss Sensor MMS 22...
Maximal zuldssige Auskragung
Lmax
—
=
S
e
N
Y [m m] 50% I-max
[ Zuldssiger Bereich [ Unzuldssiger Bereich

Lmax entspricht der maximal zuldssigen Fingerldnge, siehe technische
Datentabelle.




DRG 100

Radialgreifer

Druckerhaltungsventil SDV-P

Induktive Naherungsschalter

S (o

50

@ Greifer

Die Druckerhaltungsventile SDV-P gewdhrleisten in Not-Aus-Szenarien,
dass der im Kolbenraum pneumatischer Greif-, Schwenk-, Linear und
Schnellwechselmodule vorhandene Druck voriibergehend erhalten bleibt.

Druckerhaltungsventil SDV-P

Bezeichnung Ident.-Nr.  Empfohlener Schlauchdurchmesser

[mm]
SDV-P 04 0403130 6
SDV-P 04-E 0300120 6

® Um die bei der jeweiligen Variante des Greifers angegebene SchlieR-
und Offnungszeit zu erreichen, muss der empfohlene Schlauchdurch-
messer verwendet werden. Die direkte Zuordnung der jeweiligen
Variante des Greifers zu dem passenden SDV-P finden Sie unter
schunk.com.

@ Kabelabgang

Sensor N ...

Endstellungsabfrage direkt montiert.

Sensor IN ...-SA

Bezeichnung Ident.-Nr.  Oft kombiniert

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 ®

INK 80-S 0301550

IN 80-S-M12-SA 0301587

IN 80-5-M8-SA 0301483 ®

INK 80-5-SA 0301566

Anschlusskabel
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 ®

KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369

KA BWO8-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502

KA BW12-L 3P-0300-PNP 0301503

KA BW12-L 3P-0500-PNP 0301507
ipfirSteckerfBuchse
CLI-M12 0301464

CLI-M8 0301463

KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999
KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998
KV BW08-SG08 3P-0030-PNP 0301495
KV BW08-5SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 ®
KV BW12-SG12 3P-0030-PNP 0301595
KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596
KV BW12-SG12 3P-0200-PNP 0301597

V2-M12 0301776 (]
V2-M8 0301775 (]
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Zur Abfrage zweier Positionen werden pro Einheit zwei Sensoren
bendtigt. Optional erhdltlich sind Verlangerungskabel oder Sensor-
Verteiler. Weitere Produktvarianten des Sensors, zusatzliche
Informationen und technische Daten finden sich im Katalogkapitel des
Sensors.




DRG 100

Radialgreifer

Elektronischer Magnetschalter MMS

(7 Kabelabgang ©1) Sensor MMS 22...-SA

Sensor MMS 22...

Endstellungsabfrage in (-Nut montiert.

Bezeichnung Ident.-Nr.  Oft kombiniert
MMS 22-5-M8-PNP 0301032 (]
MMSK 22-S-PNP 0301034

MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301042 ([ ]
MMSK 22-S-PNP-SA 0301044

KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 (]
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623

KA BW08-L 3P-0300-PNP 0301594

KA BWO08-L 3P-0500-PNP 0301502

CLI-M8 0301463

KV BW08-5G08 3P-0030-PNP 0301495
KV BW08-5G08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 ®
V2-M8 0301775 ®
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Zur Abfrage zweier Positionen werden pro Einheit zwei Sensoren
bendtigt. Optional erhdltlich sind Verlangerungskabel oder Sensor-
Verteiler. Weitere Produktvarianten des Sensors, zusatzliche
Informationen und technische Daten finden sich im Katalogkapitel des
Sensors.
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