LGZ

Pneumatisch * 3-Finger-Zentrischgreifer
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BaugroBen Eigenmasse Greifkraft Hub pro Backe Werkstiickgewicht
16.... 50 0.1kg ... 0.99 kg 120N ... 1470 N 3mm...7 mm 0.6kg...5.7kg

Anwendungsheispiel

Pneumatische Ubersetzstation fiir runde o 3-Finger-Zentrischgreifer LGZ
Bauteile

e- Linearmodul CLM
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LGZ

Pneumatisch ¢ 3-Finger-Zentrischgreifer

Universalgreifer
universeller 3-Finger-Zentrischgreifer mit T-Nuten-Gleitfihrung und
hervorragendem Preis-Leistungs-Verhltnis

Einsatzgebiet
universeller Einsatz in sauberen und leicht verschmutzten Um-
gebungen

Vorteile - lhr Nuizen

Funktionsoptimierte Greiferbaureihe
fur maximale Kosteneffizienz

Stabile, eingeschliffene T-Nuten-Gleitfihrung
fir hichste Priizision in der Handhabung

Passende SCHUNK-Nutenschalter
fir die prozesssichere Stellungsabfrage

Harteloxierte bzw. gehdrtete Funktionselemente
fiir lange Lebensdauer

Zentrierhiilsen
fiir den wechselwiederholgenauen Austausch der Greifer und Finger

Kompakte BaumaBe
fiir minimierte Storkonturen

Allgemeine Informationen zur Baureihe

Wirkprinzip Gewiihrleistung

Keilhakenkinematik 24 Monate (Details, AGB und Bedienungsanleitungen unter www.schunk.com)
Gehdvusematerial Lieferumfang

Aluminiumlegierung, harteloxiert Tentrierelemente, Montage- und Betriebsanleitung mit Einbauerkldrung
Grundbackenmaterial

Stahl

Betiitigung

pneumatisch, iber gefilterte Druckluft (10 pm): trocken, gedlt oder ungedlt
Druckmittel: Anforderung an die Giiteklasse der Druckluft nach DIN 150 8573-1: 6 4 4
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LGZ

Pneumatisch * 3-Finger-Zentrischgreifer

Funktionsschnitthild

Grundbacke e' Gehiiuse 0' Antrieb
zur Adaption der werkstiickspezifischen gewichtsoptimiert durch Verwendung einer pneumatisch und leistungsfihig bei einfacher
Greiferfinger harteloxierten und hochfesten Aluminium- Handhabung

legierung

0' Keilhakenprinzip
fiir hohe Kraftiibertragung und zentrisches

Greifen
Funktionsheschreibung Optionen und spezielle Informationen
Der Kolben wird iber Druckluft nach oben bzw. unten bewegt. Die Abfrage mit dem SCHUNK-Sensor MMS 22 bzw. RMS 22 ist nicht miglich. Die beim
Der Keilhaken lenkt Gber seine schriigen Wirkfldichen diese Bewegung in eine seitliche, Produkt genannten Sensoren MZN und RN sind zwingend einzusetzen.

synchrone Greithewegung der Grundbacken um.
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LGZ

Pneumatisch ¢ 3-Finger-Zentrischgreifer

Zubehor

Zentrierhiilsen

Zubehir von SCHUNK — die
passende Erginzung fiir
hichste Funktionaliti,
Tuverldssigkeit und
Prozesssicherheit aller
Automationsmodule.

Druckerhaltungsventil

Verschraubungen

Magnetschalter Sensorkabel

@ Die spezifische Grifle des gewiinschten Zubehdrs, Verfiigharkeit fiir die BaugriBe sowie Bezeichnung und Ident Nr. entnehmen Sie bitte den Nebenansichten am Ende der jewei-
ligen Baugréfe. Weiterfishrende Informationen zu unserem Zubehérprogramm finden Sie in unserem Katalogteil , Zubehdr”.

Allgemeine Hinweise zur Baureihe

Greifkraft

ist die arithmetische Summe der an jeder Greithacke wirkenden Greifkraft, im Abstand
P (siehe Zeichnung), von der Oberkante des Greifers aus gemessen.

Fingerltinge

Die Fingerliinge wird ab Oberkante des Greifergehiuses in Richtung der Houptachse
gemessen.

Wiederholgenavigkeit
ist definiert als Streuung der Endlage bei 100 aufeinanderfolgenden Hiiben.

SCHUNK &5
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Werkstiickgewicht

Das empfohlene Werkstiickgewicht wird errechnet bei Kraftschluss mit einem Haft-
reibwert von 0.1 und einer Sicherheit von 2 gegen Rutschen des Werkstiicks bei
Erdbeschleunigung g. Bei Formschluss ergeben sich deutlich hahere zuldssige Werk-
stiickgewichte.

SchlieB- und Offnungszeiten

Schlief- und Offnungszeiten sind reine Bewegungszeiten der Grundbacken bzw. finger.
Ventilschaltzeiten, Schlauchbefillungszeiten oder SPS-Reaktionszeiten sind nicht
enthalten und bei der Ermittlung von Zykluszeiten zu beriicksichtigen.
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LGZ 16

Pneumatisch * 3-Finger-Zentrischgreifer

Technische Daten

Greifkraft Innengreifen

Fingerbelastung

Greifkraft
200

150

- —LGZ16/4bar  —LGZ 16-IS/4 bar
—LGZ16/6bar  —LGZ 16-IS /6 bar
e
L [mm] 10 20 30
Fingerliinge

Greifkraft Auiengreifen

Greifkraft
200

150

«—LGZ 16/ 4 bar —=LGZ 16-AS / 4 bar
—LGZ 16/ 6 bar —LGZ 16-AS / 6 bar
\
S
L [mm] 10 20 30
Fingerliinge

B M max. 0.50 Nm
B M max. 1.80 Nm
B M, mox 1.40Nm
M F mox 1000N

@ Die angegebenen Momente und Krifte sind statische
Werte, gelten je Grundbacke und diirfen gleichzeiti
auftreten. My darf zusitzlich z dem durch die Greifkraft
erzeugten Moment auftreten. Bei Uberschreitung des
mox. zul. Fingergewichtes ist zwingend eine Drosselung
vorzunehmen, dass die Backenbewegung schlag- und
prellfrei erfolgt. Die Lebensdauer kann sich verringem.

Bezeichnung LGZ 16 LGZ 16-AS LGZ 161
Ident Nr. 0312930 0312931 0312932
Hub pro Backe [mm] 3 3 3
SchlieBkraft [N] 120 150

Offnungskraft IN] 144 174
min. Federkraft [N] 30 30
Figenmasse [kq] 01 01 01
empfohlenes Werkstiickgewicht [ka] 0.6 0.6 0.6
Fluidverbrauch pro Doppelhub [cm?] 4 4 4
min./max. Betriebsdruck bar 2/8 4/6.5 4/6.5
Nennbetriebsdruck bar b b b
Schliefizeit [s] 0.02 0.01 0.04
Offnungszeit | 0.02 0.04 0.01
max. zuldssige Fingerliinge mm] 30 30 30
max. zulissige Masse pro Finger [ka] 0.03 0.03 0.03
Dichtheit IP 40 40 40
min./max. Umgebungstemperatur ~ [°(] -10/90 -10/90 -10/90
Wiederholgenauigkeit [mm] 0.02 0.02 0.02
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LGZ 16

Pneumatisch ¢ 3-Finger-Zentrischgreifer

Hauptansicht
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Die Zeichnung zeigt den Greifer in der Grundausfihrung mit geschlossenen Backen, A, a Haupt:, Direktanschluss Greifer 6ffnen @ lochkreis
B, b Haupt, Direktanschluss Greifer schliefien @9 Tiefe der Zentrierhilsenbohrung im

ohne maBliche Beriicksichtigung der nachstehend beschriebenen Optionen. , r
(@ Greiferanschluss Gegenstiick

® Alternativ/zusiitzlich zur federgestiitzten, mechanischen Greifkrafterhaltung kann @ Fingeranschluss
fiir Innen- bzw. AuBengreifen auch das Druckerhaltungsventil SDV-P eingesetzt
werden (siehe Katalogteil , Zubehdr”).

Programmierbare Magnetschalter

Bezeichnung Ident . Vorzugsprodukt
Programmierbare Magnetschalter
MMS-P 22-5-M8-PNP 0301370 J
MMSK-P 22-S-PNP 0301371
_(74) Anschlusskabel
- KA BGOS-L 4P-0500 0307767
KA BGOS-L 4P-1000 0307768
KA BWOS-L 4P-1000 0307766
; KA BWOS-L 4P-0500 0307765
f Sensor-Verfeiler
@ V2-M8-4P-2XM8-3P 0301380
@ Bei den Sensorkabeln beachten Sie bitte die minimal zuliissigen Biegeradien. Diese
betragen im Allgemeinen 35 mm.

@ Anschlag for MMS-P @® Pro Greifer wird ein Sensor (Schliefler/S) benétigt sowie optional Verlingerungs-

Positionsabfrage mit zwei programmierbaren Positionen je Sensor. Endstellungsabfrage kabel

in (:Nut montiert.

. Weiterfiihrende Informationen und Einzelteile des genannten Zubehdrs finden Sie im Katalogteil , Zubehdr”.
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LGZ 32

Pneumatisch * 3-Finger-Zentrischgreifer

Greifkraft Innengreifen Fingerbelastung
Greifkraft i
800 ——LGZ32/4bar  —LGZ 32-IS /4 bar
—LGZ 32/ 6 bar —LGZ 32-1S / 6 bar
600 M
|
400 — T~
200 —
z
“Limml1o 20 30 40 50 60
Fingerlinge
. . B W mox 1.20Nm
Greifkraft Auiengreifen B i, mox 450Nm
Gmfkglgo ——LGZ32/4bar —LGZ32-AS/4 bar WM, mox. 200 \m
—LGZ32/6bar —LGZ 32-AS /6 bar . FZ max. ]200 N
600
= @ Die angegebenen Momente und Krifte sind statische
400 — Werte, gelten je Grundbacke und diirfen gleichzeiti
200 T auftreten. My darf zusitzlich z dem durch die Greifkraft
= erzeugten Moment auftreten. Bei Uberschreitung des
o mox. zul. Fingergewichtes ist zwingend eine Drosselung
Limmi1o 20 30 40 50 60 vorzunehmen, dass die Backenbewegung schlag- und
Fingerltnge prellfrei erfolgt. Die Lebensdauer kann sich verringem.
Technische Daten
Bezeichnung LGZ 32 LGZ 32-AS LGZ 345
IdentNr. 0312933 0312934 0312935
Hub pro Backe [mm] 4 4 4
SchlieBkraft [N] 450 600
Offnungskraft IN] 540 590
min. Federkraft [N] 150 150
Figenmasse [kg] 0.32 0.35 0.35
empfohlenes Werkstiickgewicht [ka] 2.25 2.25 2.25
Fluidverbrauch pro Doppelhub [cm?] 21 21 21
min./max. Betriebsdruck bar 2/8 4/6.5 4/6.5
Nennbetriebsdruck bar b b b
Schliefizeit [s] 0.02 0.01 0.03
Offnungszeit | 0.02 0.03 0.01
max. zuldssige Fingerliinge mm] 60 60 60
max. zulissige Masse pro Finger [ka] 0.08 0.08 0.08
Dichtheit IP 40 40 40
min./max. Umgebungstemperatur ~ [°(] -10/90 -10/90 -10/90
Wiederholgenauigkeit [mm] 0.02 0.02 0.02
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LGZ 32

Pneumatisch ¢ 3-Finger-Zentrischgreifer

Hauptansicht
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Die Zeichnung zeigt den Greifer in der Grundausfihrung mit geschlossenen Backen, A, a Haupt:, Direktanschluss Greifer ffnen @ lochkreis
ohne maBliche Bericksichtigung der nachstehend beschrisbenen Opfionen. B, b Haupt-, Direktanschluss Greifer schlieBen @0 Tiefe der Zentrierhilsenbohrung im

(@ Greiferanschluss Gegenstiick
® Alternativ/zusiitzlich zur federgestiitzten, mechanischen Greifkrafterhaltung kann @ Fingeranschluss
fiir Innen- bzw. AuBengreifen auch das Druckerhaltungsventil SDV-P eingesetzt
werden (siehe Katalogteil , Zubehdr”).

Programmierbare Magnetschalter

Bezeichnung Ident . Vorzugsprodukt
Programmierbare Magnetschalter
MMS-P 22-5-M8-PNP 0301370 J
MMSK-P 22-5-PNP 0301371
_(74) Anschlusskabel
- KA BGOS-L 4P-0500 0307767
KA BGOS-L 4P-1000 0307768
KA BWOS-L 4P-1000 0307766
3 KA BWOS-L 4P-0500 0307765
f Sensor-Verfeiler
@ V2-M8-4P-2XM8-3P 0301380
@ Bei den Sensorkabeln beachten Sie bitte die minimal zuliissigen Biegeradien. Diese
betragen im Allgemeinen 35 mm.

@ Anschlag for MMS-P @® Pro Greifer wird ein Sensor (Schliefler/S) benétigt sowie optional Verlingerungs-

Positionsabfrage mit zwei programmierbaren Positionen je Sensor. Endstellungsabfrage kabel

in (Nut montiert.

. Weiterfiihrende Informationen und Einzelteile des genannten Zubehdrs finden Sie im Katalogteil , Zubehdr”.
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LGZ 50

Pneumatisch * 3-Finger-Zentrischgreifer

Greifkraft Innengreifen

Fingerbelastung

Greifkraft
2000

1500

1000

—~—LGZ50/4bar —LGZ50-IS /4 bar
—LGZ50/6bar  —LGZ50-IS / 6 bar
[
e
I ——
\\\
|
L[mm] 20 40 60 80
Fingerliinge

Greifkraft Auiengreifen

B M mox. 270 Nm
B M, max. 11.00 Nm

Grelfk;]goo «——LGZ50/4 bar —LGZ50-AS /4 bar . MZ max. 300 Nm
—LGZ50/6 bar —LGZ50-AS /6 bar . FZ max. ]600 N
1500 —
- T S @ Die angegebenen Momente und Krifte sind stafische
1000 — Werte, gelten je Grundbacke und diirfen gleichzeiti
500 T auftreten. My darf zusitzlich zu dem durch die Greifkraft
= erzeugten Moment auftreten. Bei Uberschreitung des
o mox. zul. Fingergewichtes ist zwingend eine Drosselung
Limml 20 40 60 80 vorzunehmen, dass die Backenbewegung schlag- und
Fingerltnge prellfrei erfolgt. Die Lebensdauer kann sich verringem.
Technische Daten
Bezeichnung LGZ 50 LGZ 50-AS LGZ 5045
IdentNr. 0312936 0312937 0312938
Hub pro Backe [mm] 7 7 7
SchlieBkraft [N] 1140 1470
Offnungskraft IN] 1320 1650
min. Federkraft [N] 330 330
Figenmasse [kq] 0.95 0.99 0.99
empfohlenes Werkstiickgewicht [ka] 57 57 57
Fluidverbrauch pro Doppelhub [cm?] 93 93 93
min./max. Betriehsdruck bar 2/8 4/6.5 4/6.5
Nennbetriebsdruck bar b b b
Schliefizeit [s] 0.05 0.04 0.07
Offnungszeit | 0.05 0.07 0.04
max. zuldssige Fingerliinge mm] 80 80 80
max. zulissige Masse pro Finger [ka] 0.25 0.25 0.25
Dichtheit IP 40 40 40
min./max. Umgebungstemperatur ~ [°(] -10/90 -10/90 -10/90
Wiederholgenauigkeit [mm] 0.02 0.02 0.02
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LGZ 50

Pneumatisch ¢ 3-Finger-Zentrischgreifer

Hauptansicht
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Die Zeichnung zeigt den Greifer in der Grundausfiihrung mit geschlossenen Backen,
ohne maBliche Beriicksichtigung der nachstehend beschriebenen Optionen.

@ Alternativ/zusiitzlich zur federgestiitzten, mechanischen Greitkrafterhaltung kann
fiir Innen- bzw. AuBengreifen auch das Druckerhaltungsventil SDV-P eingesetzt
werden (siehe Katalogteil , Zubehdr”).

Programmierbare Magnetschalter

@4 Anschlag fir MMSP

Positionsabfrage mit zwei programmierbaren Positionen je Sensor. Endstellungsabfrage
in CNut montiert.

A, a Haupt:, Direktanschluss Greifer 6ffnen @3 Lochkreis
B, b Haupt, Direktanschluss Greifer schliefien Tiefe der Zentrierhiilsenbohrung im
(@ Greiferanschluss Gegenstiick
(2 Fingeranschluss
Bezeichnung Ident . Vorzugsprodukt
Programmierbare Magnetschalter
MMS-P 22-5-M8-PNP 0301370 J
MMSK-P 22-S-PNP 0301371
Anschlusskabel
KA BGOB-L 4P-0500 0307767
KA BGOS-L 4P-1000 0307768
KA BWOS-L 4P-1000 0307766
KA BWOS-L 4P-0500 0307765
Sensor-Verteiler
V2-M8-4P-2XM8-3P 0301380

@ Bei den Sensorkabeln beachten Sie bitte die minimal zuliissigen Biegeradien. Diese
betragen im Allgemeinen 35 mm.

@ Pro Greifer wird ein Sensor (Schliefler/S) bendtigt sowie optional Verlingerungs-
kabel.

. Weiterfiihrende Informationen und Einzelteile des genannten Zubehdrs finden Sie im Katalogteil , Zubehdr”.

SCHUNK '

Verkauf ©+49-7133-103-2503 -

Technik ©+49-7133-103-2696 599




