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GroRhubgreifer

Kompakt. Flexibel. Voll gekapselt.
GroRhubgreifer PSH

2-Finger-Parallelgreifer mit groBem Backenhub und schmutzunempfindlichen Rundfiihrungen

Einsatzgebiet

in verschmutzten Arbeitsumgebungen und bei groBem Teilespektrum

Vorteile = Ihr Nutzen

GroRe Momentenaufnahme maglich geeignet fiir den Energieversorgung iiber schlauchlosen Direktanschluss
Einsatz langer Greiferfinger oder iiber Verschraubungen fiir die flexible Druckversor-

Schmutzgeschiitzte Rundfiihrungen abgedichtet, fiir gung in allen Automatisierungslosungen

groRe Hiibe Umfangreiches Sensorzubehor fiir vielfdltige Abfragemog-

Befestigung an zwei Greiferseiten mit Zentrierung fiir lichkeiten und Uberwachung der Hubposition

universelle und flexible Montage des Greifers
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Greifkraft
320 .. 1760 N

BaugroRen Eigenmasse
Anzahl: 4 0.77 .. 8.05 kg

Hub pro Backe Werkstiickgewicht
14 .. 100 mm 1.6 .. 8.8 kg
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Funktionsbeschreibung

Durch Druckbeaufschlagung der Kolben werden die jeweils Ritzel-Zahnstangen-Kinematik.
am Kolben und der Zahnstange befestigten Grundbacken

bewegt.

Die Synchronisation des Backenhubes erfolgt durch eine

ToR B

() Grundbacke (3 Gehduse
zur Adaption der werkstiickspezifischen Greiferfinger ist gewichtsoptimiert durch Verwendung einer hoch-
festen Aluminiumlegierung
@ Kinematik
Ritzel-Zahnstangen-Prinzip fiir zentrisches Spannen ® Rundfiihrungen

abgedichtet, fiir groRe Hiibe

e —
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Allgemeine Informationen zur Baureihe

Wirkprinzip: Ritzel-Zahnstangen-Prinzip
Gehdusematerial: hochfestes Aluminium, harteloxiert
Grundbackenmaterial: hochfestes Aluminium, harteloxiert

Betdtigung: pneumatisch, iiber gefilterte Druckluft nach
ISO 8573-1:2010 [7:4:4]

Gewadhrleistung: 24 Monate

Lebensdauerkennwerte: auf Anfrage

Lieferumfang: Zentrierhiilsen, 0-Ringe fiir Direktan-
schluss, Montageanleitung (Betriebsanleitung mit Einbau-
erklarung online verfiigbar)

Greifkrafterhaltung: iiber Druckerhaltungsventil SDV-P
moglich

Greifkraft: ist die arithmetische Summe der an jeder Backe
wirkenden Einzelkraft, im Abstand P (siehe Zeichnung)

Anwendungsbeispiel

Schnelle Be- und Entladeeinheit auf
Basis eines Schwenkkopfes. Aufgrund
seiner Robustheit ist er besonders zum
Einsatz in Werkzeugmaschinen geeignet.

© 2-Finger-Parallelgreifer PSH
® Schwenkkopf SRH-plus

Fingerldnge: wird ab derselben Bezugsflache wie der
Abstand P in Richtung der Hauptachse gemessen.

Die maximal zuldssige Fingerldange gilt bis zum Erreichen
des Nennbetriebsdrucks. Bei hdheren Driicken ist die
Fingerlange proportional zum Nennbetriebsdruck zu
verringern.

Wiederholgenauigkeit: ist definiert als Streuung der
Endlage bei 100 aufeinanderfolgenden Hiiben.

Werkstiickgewicht: wird errechnet bei Kraftschluss mit
einem Haftreibwert von 0,1 und einer Sicherheit von 2
gegen Rutschen des Werkstiicks bei Erdbeschleunigung g.
Bei Formschluss ergeben sich deutlich hdhere zuldssige
Werkstiickgewichte.

SchlieR- und Offnungszeiten: sind reine Bewegungszeiten
der Grundbacken ohne anwendungsspezifische Greifer-
finger. Ventilschaltzeiten, Schlauchbefiillungszeiten oder
SPS-Reaktionszeiten sind nicht enthalten und bei der
Ermittlung von Zykluszeiten zu beriicksichtigen.
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SCHUNK bietet mehr ...

Die folgenden Komponenten machen das Produkt noch
produktiver — die passende Ergdnzung fiir hochste
Funktionalitat, Flexibilitdt, Zuverldssigkeit und
Prozesssicherheit.

Universalschwenkeinheit Werkzeugwechsler Toleranzkompensationsein- Druckerhaltungsventil
heit

3%

Magnetschalter Fingerrohling Zwischenbacke Backenschnellwechselsystem

Induktiver Ndherungsschalter

® Weitergehende Informationen zu diesen Produkten finden Sie auf den folgenden Produktseiten oder unter schunk.com.

Optionen und spezielle Informationen

Fingerstellung: mit magnetischen und/oder induktiven Naherungsschaltern abfragbar. Unsynchronisierte Version auf
Anfrage als anwendungsspezifische Ausfiihrung moglich.

Hochtemperatur-Version VIHT: fiir den Einsatz in heiRen Umgebungen

ATEX-Version EX: fiir explosionsgefdahrdete Umgebung

Weitere Versionen: Verschiedene Optionen kénnen miteinander kombiniert werden. Ebenso stehen zahlreiche weitere
Optionen zur Verfiigung — nennen Sie uns einfach Ihre Aufgabe!

Lebensmittelkonforme Schmierung: Das Produkt enthdlt standardmaRig lebensmittelkonforme Schmierstoffe. Die Anforde-
rungen der EN 1672-2:2020 werden nicht vollumfanglich erfiillt. Die entsprechenden NSF-Zertifikate sind unter https://info.
nsf.org/USDA/Listings.asp mit Hilfe der Schmierstoffangaben in der Betriebsanleitung abrufbar.
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Greifkraft Dimensionen und max. Belastungen
Greifkraft
—PSH 22 / 4 bar —PSH 22 { 6 bar
600 7 —psh 22/ 8 bar
500 -
400
300 P
200 —
R
=
L[mm] 40 60 80 100 120 140
Punkt P - Fingerldnge

[ Mx max.20 Nm [l Mz max.10 Nm
My max.10 Nm [l Fz max. 200N

® Die angegebenen Momente und Krdfte sind
statische Werte, gelten je Grundbacke und
diirfen gleichzeitig auftreten. Die Belas-
tungen diirfen zusatzlich zu dem durch die
Greifkraft erzeugten Moment auftreten.

Technische Daten

Bezeichnung PSH 22-1 PSH 22-2
Ident.-Nr. 0302122 0302123
Hub pro Backe [mm] 28 14
SchlieR-/0ffnungskraft [N] 320/320 320/320
Eigenmasse [kg] 0.95 0.77
Empfohlenes Werkstiickgewicht [kgl 1.6 1.6
Zylindervolumen pro Doppelhub [em3] 36 18
Min./Nenn-/max. Betriebsdruck [bar] 316/8 316/8
SchlieR-/0ffnungszeit [s] 0.15/0.15 0.12/0.12
Max. zuldssige Fingerldnge [mm] 140 140

Max. zuldssige Masse pro Finger [kg] 0.8 0.8
Schutzart IP 67 67
Min./max. Umgebungstemperatur  [°(] 5190 5/90
Wiederholgenauigkeit [mm] 0.1 0.1
AbmaBe XxYxZ [mm] 137 x 58 x 48 95 x 58 x 48
Optionen und deren Eigenschaften

Hochtemperatur-Version 39302122 39302123
Min./max. Umgebungstemperatur  [°(] 5/130 51130

® Die volle Greifkraft laut Datentabelle stellt sich unter Umstdanden erst nach einigen 100 Greifzyklen ein.
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Hauptansicht PSH 22-1
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Die Zeichnung zeigt den Greifer in der Grundausfiihrung mit geschlos-
senen Backen ohne maRliche Beriicksichtigung der nachstehend
beschriebenen Optionen.

® Zur Greifkrafterhaltung kann das Druckerhaltungsventil SDV-P
eingesetzt werden (siehe Katalogteil ,Zubehdr”).

A, a Haupt-, Direktanschluss Greifer @ Backe

offnen 72 Passung fiir Zentrierhiilse

B, b Haupt-, Direktanschluss Greifer Tiefe der Zentrierhiilsen-
schliefsen bohrung im Gegenstiick

Aussparung fiir die

Fingergestaltung

Sensor MMS 30...

@ Greiferanschluss
@ Fingeranschluss

@ Gehduse
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Maximal zuldssige Auskragung

Lmax

Z [mm]

Y [mm] Lnax

Schlauchloser Direktanschluss M4 Hubvariante PSH 22-1

[ Zuldssiger Bereich [ Unzuldssiger Bereich

Lmax €ntspricht der maximal zuldssigen Fingerldnge, siehe technische
Datentabelle.

Schlauchloser Direktanschluss M4 Hubvariante PSH 22-2

a7
21.3
M4

D4x1.5

7
D1
M4

D4x1.

@ Adapter @ Greifer

Der Direktanschluss dient zur Druckversorgung ohne storanfdllige
Verschlauchung. Das Druckmedium wird stattdessen durch Bohrungen in
der Anschraubplatte gefiihrt.

Hubvariante PSH 22-2
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62.7
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Die Zeichnung zeigt die MaRdnderungen der Varianten mit abweichendem
Hub im Vergleich zu der in der Hauptansicht dargestellten Variante.

@ Adapter @ Greifer

Der Direktanschluss dient zur Druckversorgung ohne storanfdllige
Verschlauchung. Das Druckmedium wird stattdessen durch Bohrungen in
der Anschraubplatte gefiihrt.



PSH 22

GroRhubgreifer

Fingergestaltung

T - T < > “‘ ‘”‘ » ‘/90\
— $ | &%
>2mm

@ Fingeranschluss Aussparung

Beim kompletten SchlieRen des Greifers kann es zu einem Uberstand der
Kolbenstange kommen. Sollte der komplette SchlieBhub in der
Anwendung erforderlich sein, so ist die Aussparung zwingend notwendig.

Druckerhaltungsventil SDV-P

Schnittstelle Zwischenbacke
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Druckerhaltungsventil SDV-P

@ Greifer

Die Druckerhaltungsventile SDV-P gewdhrleisten in Not-Aus-Szenarien,
dass der im Kolbenraum pneumatischer Greif-, Schwenk-, Linear und
Schnellwechselmodule vorhandene Druck voriibergehend erhalten bleibt.

Ident.-Nr.  Empfohlener Schlauchdurchmesser

Bezeichnung

[mm]
Druckerhaltungsventil
SDV-P 04 0403130 6
Druckerhaltungsventil mit Entliiftung
SDV-P 04-E 0300120 6

® Um die bei der jeweiligen Variante des Greifers angegebene SchlieB-
und Offnungszeit zu erreichen, muss der empfohlene Schlauchdurch-
messer verwendet werden. Die direkte Zuordnung der jeweiligen
Variante des Greifers zu dem passenden SDV-P finden Sie unter

schunk.com.

Kundenspezifische
Greiferfinger

@ Greifer

Einheitliches Anschraubbild

Mit der Verwendung der Zwischenbacke erhalten Sie die Mdglichkeit, ein
breites Zubehdrspektrum zur direkten Anschraubung zu nutzen. Dieses
beinhaltet unter anderem Backenschnellwechselsysteme, Fingerrohlinge
und universelle Zwischenbacken.
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Zwischenbacke ZBA PSH 22-80

Induktive Naherungsschalter

PSH 22/1 57.5... 8
5

5o
PSH 22/2 36.5 ... 8

5
0.5.58)

N
72) 28

13 — 55

@ Fingeranschluss
Abstand bis Mitte Greifer

@ Passung fiir Zentrierhiilse

@ Tiefe der Zentrierhiilsen-
bohrung im Gegenstiick

Durch die optionalen Zwischenbacken entsteht die Moglichkeit Aufsatzba-
cken und zahlreiches weiteres Standard-Zubehor in Z-Richtung direkt
anzuschrauben.

Bezeichnung Ident.-Nr.  Material Finger-
schnittstelle

IBA-PSH-22-80 0300225 Aluminium PGN-plus 80 2

Lieferumfang

Anbausatz fiir FPS

L | : | X i
< S m'(
S T
I I_ — 7 \~/ |
E § =2 i s |
NN }

FPS.S13 |
75 PSH 22/1

47.5 PSH 22/2

Der flexible Positionssensor FPS kann fiinf frei programmierbare Bereiche
bzw. Schaltpunkte fiir den Hub eines Greifers unterscheiden sowie in
Verbindung mit einem PC als Messsystem benutzt werden.

Bezeichnung Ident.-Nr.

AS-FPS-PSH 22-1 0301736
AS-FPS-PSH 22-2 0301737

® Der Anbausatz muss optional als Zubehdr bestellt werden.

Endstellungsabfrage liber Anbausatz montierbar.

Bezeichnung Ident.-Nr.  0ft kombiniert
HG-PSH 22-1 0300754

HG-PSH 22-2 0300755

IN 80-S-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 [}
IN-C 80-S-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

® Pro Einheit werden zwei Sensoren (SchlieBer/S) bendtigt sowie
optional Verlangerungskabel. Der Anbausatz muss optional als Zubehor
bestellt werden. Bei den Sensorkabeln beachten Sie bitte die minimal
zuldssigen Biegeradien. Diese betragen im Allgemeinen 35 mm.
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Flexibler Positionssensor

Sensor FPS-S @ Kabelverldngerung
Auswerteelektronik FPS-F5

Flexible Positionsabfrage mit bis zu fiinf Positionen.

Bezeichnung Ident.-Nr.  Oft kombiniert
AS-FPS-PSH 22-1 0301736
AS-FPS-PSH 22-2 0301737

FPS-S 13 0301705

FPS-F5 0301805 [J

KV BG08-5SG08 3P-0050 0301598
KV BG08-5G08 3P-0100 0301599

® Beim Einsatz eines FPS-Systems wird pro Greifer ein FPS-Sensor (FPS-S)
sowie eine Auswerteelektronik (FPS-F5) bendtigt sowie, falls
aufgefiihrt, ein Anbausatz (AS). Kabelverlangerungen (KV) sind
optional im Katalogteil ,Zubehdr" erhéltlich.
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Elektronischer Magnetschalter MMS

=
Endstellungsabfrage in T-Nut montiert
Bezeichnung Ident.-Nr.  0ft kombiniert
MMS 30-S-M12-PNP 0301571
MMS 30-S-M8-PNP 0301471 [
MMSK 30-S-PNP 0301563
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369
KA BW08-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502
CLI-M12 0301464
CLI-M8 0301463

KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999
KV BG12-5G12 3P-0060-PNP 0301998
KV BW08-SG08 3P-0030-PNP 0301495
KV BW08-5SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 ®
KV BW12-SG12 3P-0030-PNP 0301595
KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596
KV BW12-SG12 3P-0200-PNP 0301597

V2-M8 0301775 ®
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Zur Abfrage zweier Positionen werden pro Einheit zwei Sensoren
bendtigt. Optional erhdltlich sind Verlangerungskabel oder Sensor-
Verteiler. Weitere Produktvarianten des Sensors, zusdtzliche
Informationen und technische Daten finden sich im Katalogkapitel des
Sensors.




PSH 22

GroRhubgreifer




PSH 32

GroRhubgreifer

Greifkraft Dimensionen und max. Belastungen
Greifkraft
= PSH 32/ 4 bar = PSH 32/ 6 bar

1200 7 —psH 32/ 8 bar

1000 4 : :

800 sz

o ———
600
400 S
=
LImm] 50 75 100 125 150 175
Punkt P - Fingerldnge

[ Mx max.20 Nm [l Mz max.10 Nm
My max.10 Nm [l Fz max. 300N

® Die angegebenen Momente und Krdfte sind
statische Werte, gelten je Grundbacke und
diirfen gleichzeitig auftreten. Die Belas-
tungen diirfen zusatzlich zu dem durch die
Greifkraft erzeugten Moment auftreten.

Technische Daten

Bezeichnung PSH 32-1 PSH 32-2
Ident.-Nr. 0302132 0302133
Hub pro Backe [mm] 35 22.5
SchlieR-/0ffnungskraft [N] 7501750 7501750
Eigenmasse [kg] 2.05 1.8
Empfohlenes Werkstiickgewicht [kgl 3.75 3.75
Zylindervolumen pro Doppelhub [em3] 101 65
Min./Nenn-/max. Betriebsdruck [bar] 316/8 316/8
SchlieR-/0ffnungszeit [s] 0.2/0.2 0.12/0.12
Max. zuldssige Fingerldnge [mm] 170 170

Max. zuldssige Masse pro Finger [kg] 1.5 1.5
Schutzart IP 67 67
Min./max. Umgebungstemperatur  [°(] 5190 5/90
Wiederholgenauigkeit [mm] 0.1 0.1
AbmaBe XxYxZ [mm] 171x 76 x 63 133x76x 63
Optionen und deren Eigenschaften

Hochtemperatur-Version 39302132 39302133
Min./max. Umgebungstemperatur  [°(] 5/130 51130

® Die volle Greifkraft laut Datentabelle stellt sich unter Umstdanden erst nach einigen 100 Greifzyklen ein.
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Hauptansicht PSH 32-1
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Die Zeichnung zeigt den Greifer in der Grundausfiihrung mit geschlos- A, a Haupt-, Direktanschluss Greifer @ Backe
senen Backen ohne maRliche Beriicksichtigung der nachstehend offnen @ Passung fiir Zentrierhiilse
beschriebenen Optionen. B, b Haupt-, Direktanschluss Greifer Tiefe der Zentrierhiilsen-
schlieBen . "
@® Zur Greifkrafterhaltung kann das Druckerhaltungsventil SDV-P ) bohrung im Gegenstiick
eingesetzt werden (siehe Katalogteil ,Zubehor"). (1) Greiferanschiuss Aussparung fiir die
@ Fingeranschluss Fingergestaltung

@ Gehduse Sensor MMS 30...
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Maximal zuldssige Auskragung

_—Y_1
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Y [m m] I-max
[ Zuldssiger Bereich [ Unzuldssiger Bereich
Lmax €ntspricht der maximal zuldssigen Fingerldnge, siehe technische
Datentabelle.
Schlauchloser Direktanschluss M5 Hubvariante PSH 32-1 Schlauchloser Direktanschluss M5 Hubvariante PSH 32-2
3 3
~ N DN
Q 8 Q 5
1
1
DAx1. D4x1.5

@ Adapter @ Greifer @ Adapter @ Greifer

Der Direktanschluss dient zur Druckversorgung ohne storanfdllige Der Direktanschluss dient zur Druckversorgung ohne storanfdllige
Verschlauchung. Das Druckmedium wird stattdessen durch Bohrungen in Verschlauchung. Das Druckmedium wird stattdessen durch Bohrungen in
der Anschraubplatte gefiihrt. der Anschraubplatte gefiihrt.

Hubvariante PSH 32-2

133...178
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Die Zeichnung zeigt die MaRdnderungen der Varianten mit abweichendem
Hub im Vergleich zu der in der Hauptansicht dargestellten Variante.
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Fingergestaltung
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@ Fingeranschluss Aussparung

Beim kompletten SchlieRen des Greifers kann es zu einem Uberstand der
Kolbenstange kommen. Sollte der komplette SchlieBhub in der
Anwendung erforderlich sein, so ist die Aussparung zwingend notwendig.

Druckerhaltungsventil SDV-P

Schnittstelle Zwischenbacke
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Druckerhaltungsventil SDV-P

@ Greifer

Die Druckerhaltungsventile SDV-P gewdhrleisten in Not-Aus-Szenarien,
dass der im Kolbenraum pneumatischer Greif-, Schwenk-, Linear und
Schnellwechselmodule vorhandene Druck voriibergehend erhalten bleibt.

Ident.-Nr.  Empfohlener Schlauchdurchmesser

Bezeichnung

[mm]
Druckerhaltungsventil
SDV-P 04 0403130 6
Druckerhaltungsventil mit Entliiftung
SDV-P 04-E 0300120 6

® Um die bei der jeweiligen Variante des Greifers angegebene SchlieB-
und Offnungszeit zu erreichen, muss der empfohlene Schlauchdurch-
messer verwendet werden. Die direkte Zuordnung der jeweiligen
Variante des Greifers zu dem passenden SDV-P finden Sie unter

schunk.com.

Kundenspezifische
Greiferfinger

@ Greifer

Einheitliches Anschraubbild

Mit der Verwendung der Zwischenbacke erhalten Sie die Mdglichkeit, ein
breites Zubehdrspektrum zur direkten Anschraubung zu nutzen. Dieses
beinhaltet unter anderem Backenschnellwechselsysteme, Fingerrohlinge
und universelle Zwischenbacken.
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Zwischenbacke ZBA PSH 32-100

Induktive Naherungsschalter

- 40 _ PSH 32/1 71.5 ...106.5
20+0.02

PSH 32/2 52.5...75 \58)
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@ Fingeranschluss
Abstand bis Mitte Greifer

@ Passung fiir Zentrierhiilse

@ Tiefe der Zentrierhiilsen-
bohrung im Gegenstiick

Durch die optionalen Zwischenbacken entsteht die Moglichkeit Aufsatzba-
cken und zahlreiches weiteres Standard-Zubehor in Z-Richtung direkt
anzuschrauben.

Bezeichnung Ident.-Nr.  Material Finger- Lieferumfang
schnittstelle
IBA-PSH-32-100 0300226  Aluminium zgg—plus 2
Anbausatz fiir FPS
— ‘ —
o
— OO |
T |K|| o) © 1‘
oI
|
T
u o L
\n
FPS-S 13 3
62.5

Der flexible Positionssensor FPS kann fiinf frei programmierbare Bereiche
bzw. Schaltpunkte fiir den Hub eines Greifers unterscheiden sowie in
Verbindung mit einem PC als Messsystem benutzt werden.

Bezeichnung Ident.-Nr.

AS-FPS-PSH 32-2 0301738

® Der Anbausatz muss optional als Zubehdr bestellt werden.

Endstellungsabfrage liber Anbausatz montierbar.

Bezeichnung Ident.-Nr.
HG-PSH 32 0300756
IN 80-5-M12 0301578
IN 80-S-M8 0301478
IN-C 80-S-M8-PNP 0301475
INK 80-S 0301550
INK 80-SL 0301579

® Pro Einheit werden zwei Sensoren (SchlieRer/S) bendtigt sowie
optional Verlangerungskabel. Der Anbausatz muss optional als Zubehor
bestellt werden. Bei den Sensorkabeln beachten Sie bitte die minimal
zuldssigen Biegeradien. Diese betragen im Allgemeinen 35 mm.
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Flexibler Positionssensor

Sensor FPS-S @ Kabelverldngerung
Auswerteelektronik FPS-F5

Flexible Positionsabfrage mit bis zu fiinf Positionen.

Bezeichnung Ident.-Nr.  Oft kombiniert

AS-FPS-PSH 32-2 0301738

FPS-S 13 0301705

FPS-F5 0301805 [}

KV BG08-5G08 3P-0050 0301598
KV BG08-5G08 3P-0100 0301599

® Beim Einsatz eines FPS-Systems wird pro Greifer ein FPS-Sensor (FPS-S)
sowie eine Auswerteelektronik (FPS-F5) bendtigt sowie, falls
aufgefiihrt, ein Anbausatz (AS). Kabelverlangerungen (KV) sind
optional im Katalogteil ,Zubehor" erhdltlich.
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Elektronischer Magnetschalter MMS

=
Endstellungsabfrage in T-Nut montiert
Bezeichnung Ident.-Nr.  0ft kombiniert
MMS 30-S-M12-PNP 0301571
MMS 30-S-M8-PNP 0301471 [
MMSK 30-S-PNP 0301563
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369
KA BW08-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502
CLI-M12 0301464
CLI-M8 0301463

KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999
KV BG12-5G12 3P-0060-PNP 0301998
KV BW08-SG08 3P-0030-PNP 0301495
KV BW08-5SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 ®
KV BW12-SG12 3P-0030-PNP 0301595
KV BW12-5G12 3P-0100-PNP 0301596
KV BW12-SG12 3P-0200-PNP 0301597

V2-M8 0301775 ®
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Zur Abfrage zweier Positionen werden pro Einheit zwei Sensoren
bendtigt. Optional erhdltlich sind Verlangerungskabel oder Sensor-
Verteiler. Weitere Produktvarianten des Sensors, zusdtzliche
Informationen und technische Daten finden sich im Katalogkapitel des
Sensors.
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Greifkraft Dimensionen und max. Belastungen
Greifkraft
~PSH 42 1 4 bar —PSH 42 / 6 bar
2000 1 —psH 12/ 8 bar
1600 ] ‘
1200
—
800 — T—
400
=
- L [mm] 80 120 160 200 240
Punkt P - Fingerldnge
I Mx max.25 Nm [l Mz max. 25 Nm
My max.20 Nm [l Fz max. 500 N
® Die angegebenen Momente und Krdfte sind
statische Werte, gelten je Grundbacke und
diirfen gleichzeitig auftreten. Die Belas-
tungen diirfen zusatzlich zu dem durch die
Greifkraft erzeugten Moment auftreten.
Technische Daten
Bezeichnung PSH 42-100 PSH 42-1 PSH 42-2
Ident.-Nr. 0302146 0302142 0302143
Hub pro Backe [mm] 100 50 29
SchlieR-/0ffnungskraft [N] 1170/1170 1170/1170 1170/1170
Eigenmasse [kg] 6.7 4,65 3.9
Empfohlenes Werkstiickgewicht [kgl 6 6 6
Zylindervolumen pro Doppelhub [em3] 510 255 148
Min./Nenn-/max. Betriebsdruck [bar] 3/6/8 3/6/8 3/6/8
SchlieR-/0ffnungszeit [s] 0.4/0.4 0.25/0.25 0.15/0.15
Max. zuldssige Fingerldnge [mm] 230 230 230
Max. zuldssige Masse pro Finger [kg] 2.5 2.5 2.5
Schutzart IP 67 67 67
Min./max. Umgebungstemperatur  [°(] 5190 5/90 5/90
Wiederholgenauigkeit [mm] 0.05 0.05 0.05
AbmaRe Xx Y xZ [mm] 326 x97 x 77 232 x97x 77 168 x 97 x 77
Optionen und deren Eigenschaften
Hochtemperatur-Version 39302146 39302142 39302143
Min./max. Umgebungstemperatur  [°(] 51130 5/130 51130

® Die volle Greifkraft laut Datentabelle stellt sich unter Umstdanden erst nach einigen 100 Greifzyklen ein.
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Hauptansicht PSH 42-1
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Die Zeichnung zeigt den Greifer in der Grundausfiihrung mit geschlos-
senen Backen ohne maRliche Beriicksichtigung der nachstehend
beschriebenen Optionen.

A, a Haupt-, Direktanschluss Greifer @ Backe

offnen 72 Passung fiir Zentrierhiilse
B, b Haupt-, Direktanschluss Greifer Tiefe der Zentrierhiilsen-
schlieRen bohrung im Gegenstiick
Aussparung fiir die
Fingergestaltung
Sensor MMS 30...

® Zur Greifkrafterhaltung kann das Druckerhaltungsventil SDV-P
eingesetzt werden (siehe Katalogteil ,Zubehdr”).

@ Greiferanschluss
@ Fingeranschluss

@ Gehduse
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Anbausatz fiir Naherungsschalter

% ©
g O 9
*'T 1 @o0®

3 1

_|l125

Die Zeichnung zeigt den Greifer in der Grundausfiihrung mit geschlos-

senen Backen ohne maRliche Beriicksichtigung der nachstehend

beschriebenen Optionen.

® Zur Greifkrafterhaltung kann das Druckerhaltungsventil SDV-P
eingesetzt werden (siehe Katalogteil ,,Zubehor").

Maximal zuldssige Auskragung

~
=
=
e
N
Y [m m] I-max
[ Zuldssiger Bereich [ Unzuldssiger Bereich

Lmax €ntspricht der maximal zuldssigen Fingerldnge, siehe technische
Datentabelle.
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Schlauchloser Direktanschluss M5 Hubvariante PSH 42-2
168 ... 226
106.3
— ; —
- C OB |
(o) !
3/ 78 = ~
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Dax G NS/ 2424
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@ Adapter @ Greifer Die Zeichnung zeigt die MaRdnderungen der Varianten mit abweichendem

Hub im Vergleich zu der in der Hauptansicht dargestellten Variante.
Der Direktanschluss dient zur Druckversorgung ohne storanfallige
Verschlauchung. Das Druckmedium wird stattdessen durch Bohrungen in
der Anschraubplatte gefiihrt.

Hubvariante PSH 42-100 Fingergestaltung

326 ... 526

[ N . AC s S B Il S
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150+0.02
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Die Zeichnung zeigt die MaBRanderungen der Varianten mit abweichendem @ Fingeranschluss Aussparung
Hub im Vergleich zu der in der Hauptansicht dargestellten Variante.

Beim kompletten SchlieRen des Greifers kann es zu einem Uberstand der
Kolbenstange kommen. Sollte der komplette SchlieBhub in der
Anwendung erforderlich sein, so ist die Aussparung zwingend notwendig.
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Druckerhaltungsventil SDV-P Schnittstelle Zwischenbacke

T

J
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@ Greifer Druckerhaltungsventil SDV-P @ Greifer Kundenspezifische

inheitli i Greiferfinger
Die Druckerhaltungsventile SDV-P gewdhrleisten in Not-Aus-Szenarien, Einheitliches Anschraubbild
dass der im Kolbenraum pneumatischer Greif-, Schwenk-, Linear und Mit der Verwendung der Zwischenbacke erhalten Sie die Moglichkeit, ein
Schnellwechselmodule vorhandene Druck voriibergehend erhalten bleibt. breites Zubehdrspektrum zur direkten Anschraubung zu nutzen. Dieses
Bezeichnung Ident.-Nr. Empfohlener Schlauchdurchmesser beinhaltet unter anderem Backenschnellwechselsysteme, Fingerrohlinge
und universelle Zwischenbacken.
[mm]
SDV-P 07 0403131 8
SDV-P 07-E 0300121 8

® Um die bei der jeweiligen Variante des Greifers angegebene SchlieR-
und Offnungszeit zu erreichen, muss der empfohlene Schlauchdurch-
messer verwendet werden. Die direkte Zuordnung der jeweiligen
Variante des Greifers zu dem passenden SDV-P finden Sie unter

schunk.com.

Zwischenbacke ZBA PSH 42-125

48 _ PSH 42/1 99.5 ...149.5 o
24+0.02 PSH 42/2 67.5 ... 96.5 \/
12 |
IR (4x)<2)
N\
( ) ] 4 )
(80) | ||| 210 (4N(72) | 40
“y
i N o
22 P i —
N ®
8 CJ
19.5 -—
@ Fingeranschluss @ Passung fiir Zentrierhiilse
Abstand bis Mitte Greifer @ Tiefe der Zentrierhiilsen-

bohrung im Gegenstiick

Durch die optionalen Zwischenbacken entsteht die Moglichkeit Aufsatzba-
cken und zahlreiches weiteres Standard-Zubehor in Z-Richtung direkt
anzuschrauben.

Bezeichnung Ident.-Nr.  Material Finger- Lieferumfang
schnittstelle

7BA-PSH-42-125 0300227  Aluminium z(zig—plus 2
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Induktive Naherungsschalter

Endstellungsabfrage liber Anbausatz montierbar.

Bezeichnung Ident.-Nr.  Oft kombiniert

Anbausatz fiir Ndherungsschalter

HG-PSH 42 0300757

HG-PSH 42-100 0301771

Induktiver Ndherungsschalter

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-5-M8 0301478 ()

INK 80-S 0301550

® Pro Einheit werden zwei Sensoren (SchlieBer/S) bendtigt sowie
optional Verlangerungskabel. Der Anbausatz muss optional als Zubehor

bestellt werden. Bei den Sensorkabeln beachten Sie bitte die minimal
zuldssigen Biegeradien. Diese betragen im Allgemeinen 35 mm.

Anbausatz fiir FPS

D
O O
1
N —— @ © 1
N““.‘
(32}
-
(-]
L 1
0
FPS-S 13 Py
765 _ |

Der flexible Positionssensor FPS kann fiinf frei programmierbare Bereiche
bzw. Schaltpunkte fiir den Hub eines Greifers unterscheiden sowie in
Verbindung mit einem PC als Messsystem benutzt werden.

Bezeichnung Ident.-Nr.

Anbausatz fiir FPS

AS-FPS-PSH 42-2 0301739

® Der Anbausatz muss optional als Zubehdr bestellt werden.
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Flexibler Positionssensor

Sensor FPS-S @ Kabelverldngerung
Auswerteelektronik FPS-F5

Flexible Positionsabfrage mit bis zu fiinf Positionen.

Bezeichnung Ident.-Nr.  Oft kombiniert

AS-FPS-PSH 42-2 0301739

FPS-S 13 0301705

FPS-F5 0301805 [}

KV BG08-5G08 3P-0050 0301598
KV BG08-5G08 3P-0100 0301599

® Beim Einsatz eines FPS-Systems wird pro Greifer ein FPS-Sensor (FPS-S)
sowie eine Auswerteelektronik (FPS-F5) bendtigt sowie, falls
aufgefiihrt, ein Anbausatz (AS). Kabelverlangerungen (KV) sind
optional im Katalogteil ,Zubehor" erhdltlich.
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Elektronischer Magnetschalter MMS

R——au
Z—
Endstellungsabfrage in T-Nut montiert
Bezeichnung Ident.-Nr.  Oft kombiniert
Elektronischer Magnetschalter
MMS 30-S-M12-PNP 0301571
MMS 30-S-M8-PNP 0301471 [
MMSK 30-S-PNP 0301563
Anschlusskabel
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369
KA BW08-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502
Clip fiir Stecker/Buchse
CLI-M12 0301464
CLI-M8 0301463

Kabelverldngerung

KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998

KV BW08-SG08 3P-0030-PNP 0301495

KV BW08-SG08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 [ ]
KV BW12-SG12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-SG12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-SG12 3P-0200-PNP 0301597

Sensor-Verteiler

V2-M8 0301775 ®
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Zur Abfrage zweier Positionen werden pro Einheit zwei Sensoren
bendtigt. Optional erhdltlich sind Verlangerungskabel oder Sensor-
Verteiler. Weitere Produktvarianten des Sensors, zusdtzliche
Informationen und technische Daten finden sich im Katalogkapitel des
Sensors.
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Technische Daten

Bezeichnung

Ident.-Nr.

Hub pro Backe
SchlieR-/0ffnungskraft
Eigenmasse

Empfohlenes Werkstiickgewicht
Zylindervolumen pro Doppelhub
Min./Nenn-/max. Betriebsdruck
SchlieB-/0ffnungszeit

Max. zuldssige Fingerldange

Max. zuldssige Masse pro Finger
Schutzart IP

Min./max. Umgebungstemperatur
Wiederholgenauigkeit

AbmaBe XxYxZ

Optionen und deren Eigenschaften
Hochtemperatur-Version
Min./max. Umgebungstemperatur

® Die volle Greifkraft laut Datentabelle stellt sich unter Umstdanden erst nach einigen 100 Greifzyklen ein.

[mm]
[N]
[kel
[ke]
[cm3]
[bar]
[s]
[mm]
[kel

rd

[mm]
[mm]

[°d

Greifkraft Dimensionen und max. Belastungen
Greifkraft
= PSH 52 / 4 bar = PSH 52 1 6 bar

30007 —psH 5278 bar

2500 i i

2000

1500 0

1000

=z
L[mm]50 100 150 200 250 300
Punkt P - Fingerldnge

PSH 52-1
0302152
64
1760/1760
8.05

8.8

504

316/8
0.4/0.4
300

3.5

67

5/90

0.05

296 x 119 x 92

39302152
5/130

[ Mx max.30 Nm
My max. 25 Nm

[l Mz max.30 Nm

[l Fz max. 700N

® Die angegebenen Momente und Krdfte sind
statische Werte, gelten je Grundbacke und
diirfen gleichzeitig auftreten. Die Belas-
tungen diirfen zusatzlich zu dem durch die
Greifkraft erzeugten Moment auftreten.
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Hauptansicht PSH 52-1
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Die Zeichnung zeigt den Greifer in der Grundausfiihrung mit geschlos- A, a Haupt-, Direktanschluss Greifer @ Backe
senen Backen ohne maRliche Beriicksichtigung der nachstehend offnen @ Passung fiir Zentrierhiilse
beschriebenen Optionen. B, b HahL:Pt[;, Direktanschluss Greifer Tiefe der Zentrierhiilsen-
@® Zur Greifkrafterhaltung kann das Druckerhaltungsventil SDV-P 5 ‘|e en bohrung im Gegenstiick
eingesetzt werden (siehe Katalogteil ,,Zubehor"). % Greiferanschluss Aussparung fiir die
Fingeranschluss Fingergestaltung

@ Gehduse Sensor MMS 30...
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Maximal zuldssige Auskragung

Lmax

Z [mm]

Y [mm] Lnax

Schlauchloser Direktanschluss M5

[ Zuldssiger Bereich [ Unzuldssiger Bereich

Lmax €ntspricht der maximal zuldssigen Fingerldnge, siehe technische
Datentabelle.

Fingergestaltung

N7

88

4x1. 1.1 @

>2mm

@ Adapter @ Greifer

Der Direktanschluss dient zur Druckversorgung ohne storanfdllige
Verschlauchung. Das Druckmedium wird stattdessen durch Bohrungen in
der Anschraubplatte gefiihrt.

Aussparung

Beim kompletten SchlieRen des Greifers kann es zu einem Uberstand der
Kolbenstange kommen. Sollte der komplette SchlieBhub in der
Anwendung erforderlich sein, so ist die Aussparung zwingend notwendig.

@ Fingeranschluss
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Druckerhaltungsventil SDV-P

Schnittstelle Zwischenbacke

B BSWS-A
= | om
} | Bsws-Ur S | ;
. &) s ) [@] [ & BswsURM T T
B3 . o BSWS-BR_=
‘3 \ 22 BSwsSR
| BSws-ABR/ \ BSWS-ABRM
| BSWS-SBR \
s \
‘o) ‘o0 P \\
29 29 29 09

Druckerhaltungsventil SDV-P

@ Greifer

Die Druckerhaltungsventile SDV-P gewdhrleisten in Not-Aus-Szenarien,
dass der im Kolbenraum pneumatischer Greif-, Schwenk-, Linear und
Schnellwechselmodule vorhandene Druck voriibergehend erhalten bleibt.

Bezeichnung Ident.-Nr.  Empfohlener Schlauchdurchmesser

[mm]
Druckerhaltungsventil
SDV-P 07 0403131 8
Druckerhaltungsventil mit Entliiftung
SDV-P 07-E 0300121 8

® Um die bei der jeweiligen Variante des Greifers angegebene SchlieR-
und Offnungszeit zu erreichen, muss der empfohlene Schlauchdurch-
messer verwendet werden. Die direkte Zuordnung der jeweiligen
Variante des Greifers zu dem passenden SDV-P finden Sie unter
schunk.com.

Zwischenbacke ZBA PSH 52-160

(58)
_e
32+0.02 ,PSH 52 125 ... 189

~ (2)
oo, — M0 2 )

@ Passung fiir Zentrierhiilse

@ Tiefe der Zentrierhiilsen-
bohrung im Gegenstiick

@ Fingeranschluss
Abstand bis Mitte Greifer

Durch die optionalen Zwischenbacken entsteht die Moglichkeit Aufsatzba-

cken und zahlreiches weiteres Standard-Zubehor in Z-Richtung direkt
anzuschrauben.

Ident.-Nr.  Material Finger- Lieferumfang
schnittstelle

Bezeichnung

Iwischenbacke

PGN-plus
160

IBA-PSH-52-160 0300228 Aluminium

Kundenspezifische

Greiferfinger

@ Greifer

Einheitliches Anschraubbild

Mit der Verwendung der Zwischenbacke erhalten Sie die Méglichkeit, ein
breites Zubehdrspektrum zur direkten Anschraubung zu nutzen. Dieses
beinhaltet unter anderem Backenschnellwechselsysteme, Fingerrohlinge
und universelle Zwischenbacken.
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Induktive Naherungsschalter

Endstellungsabfrage liber Anbausatz montierbar.

Bezeichnung Ident.-Nr.  0ft kombiniert
HG-PSH 52 0300759

IN 80-5-M12 0301578

IN 80-S-M8 0301478 [ ]
IN-C 80-S-M8-PNP 0301475

INK 80-S 0301550

INK 80-SL 0301579

® Pro Einheit werden zwei Sensoren (SchlieRer/S) bendtigt sowie
optional Verlangerungskabel. Der Anbausatz muss optional als Zubehor
bestellt werden. Bei den Sensorkabeln beachten Sie bitte die minimal
zuldssigen Biegeradien. Diese betragen im Allgemeinen 35 mm.
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Elektronischer Magnetschalter MMS

R——au
Z—
Endstellungsabfrage in T-Nut montiert
Bezeichnung Ident.-Nr.  Oft kombiniert
Elektronischer Magnetschalter
MMS 30-S-M12-PNP 0301571
MMS 30-S-M8-PNP 0301471 [
MMSK 30-S-PNP 0301563
Anschlusskabel
KA BGO8-L 3P-0300-PNP 0301622 [
KA BGO8-L 3P-0500-PNP 0301623
KA BG12-L 3P-0500-PNP 30016369
KA BW08-L 3P-0300-PNP 0301594
KA BWO8-L 3P-0500-PNP 0301502
Clip fiir Stecker/Buchse
CLI-M12 0301464
CLI-M8 0301463

Kabelverldngerung

KV BG12-SG12 3P-0030-PNP 0301999

KV BG12-SG12 3P-0060-PNP 0301998

KV BW08-SG08 3P-0030-PNP 0301495

KV BW08-SG08 3P-0100-PNP 0301496

KV BW08-SG08 3P-0200-PNP 0301497 [ ]
KV BW12-SG12 3P-0030-PNP 0301595

KV BW12-SG12 3P-0100-PNP 0301596

KV BW12-SG12 3P-0200-PNP 0301597

Sensor-Verteiler

V2-M8 0301775 ®
V4-M8 0301746
V8-M8 0301751

® Zur Abfrage zweier Positionen werden pro Einheit zwei Sensoren
bendtigt. Optional erhdltlich sind Verlangerungskabel oder Sensor-
Verteiler. Weitere Produktvarianten des Sensors, zusdtzliche
Informationen und technische Daten finden sich im Katalogkapitel des
Sensors.
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