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	Hinweis: Bitte pro Werkstück eine Checkliste verwenden. (Note: Please use one checklist per workpiece.)

	SCHUNK Kontakt (SCHUNK contact)

	Name Innendienst (Name inside sales)
	     
Telefon (phone numb.)
     

	Name Außendienst (Name outside sales)
	     


	Kundenkontakt (customer contact)

	Kundenname (customer name)
	     
	Kunden-Nr. (customer ID)
	     

	Ansprechpartner (contact person)
	     
	Projekt (project)
	     

	Telefon-Nr. (phone number)
	     
	E-Mail 
	     

	Anfrageübersicht (request overview)
A
Datum auswählen

	Gewünschter Angebotstermin (wanted offer date)
	     

	Angebotsumfang (offer scope)
	☐ Budget (budget)
	☐ Detailliert (detailed)

	
	☐ CoLab-Validierung (CoLab-Validation)
	☐ Erstellung Template (generation template)

	Gewünschter Liefertermin (requested delivery date)
	     

	NDA
	☐ Ja (Yes)
	☐ Nein (No)

	CoLab-Validierung (CoLab-Validation)

	Validierungsumfang (validation scope)
	☐ Video (Video)
	☐ Bericht (Report)

	Versuchsbauteil wird beigestellt 
(Test component provided)
	☐ Ja (Yes)
	☐ Nein (No)

	Umgang mit Versuchsbauteilen nach Validierung
(Dealing with test components after validation)
	☐ Darf entsorgt werden (May be disposed)
	☐ Bitte zurück an Auftraggeber nach Rücksprache
      (Please return to client after consultation)

	Transportbox wird beigestellt (falls vorhanden)
(Test component provided (if available))
	☐ Ja (Yes)
	☐ Nein (No)

	Umgang mit Transportbox nach Validierung
(Dealing with test components after validation)
	☐ Darf entsorgt werden (May be disposed)
	☐ Bitte zurück an Auftraggeber nach Rücksprache
      (Please return to client after consultation)

	Aufgabenstellung/Bemerkungen/Skizze 
(Definition of task and comments/sketch 

	
Werkstückerkennung: Wie wird das Werkstück bereitgestellt? (Ebene, Förderband, Transportbox,…) Welche Seiten sollen von der Kamera erkannt werden? Wie viele Werkstücke liegen gleichzeitig im Kamerabild? Wie eng liegen die Bauteile zusammen? 
(Workpiece detection: How is the workpiece provided? (level, conveyor, transport box,...) Which sides should be detected by the 
  camera? How many workpieces are in the camera image at the same time? How close together are the workpieces?)
     




Werkstückaufnahme: Wie ist das Bauteil zu greifen? Gibt es definierte Greifpunkte?
(Workpiece gripping: How is the workpiece to be gripped? Are there defined grasp points?)

     



Beschreibung des Gesamtprozesses beim Kunden
(Description of the overall process at the customer)
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Werkstück (workpiece)

	Gefahrstoff (Hazardous material)
	☐ Ja (Yes)
	☐ Nein (No)

	Template Template)
	☐ bereits vorhanden (already existing)
	☐ muss erstellt werden (has to be generated)

	CAD Modell vorhanden (CAD-file available)
	☐ Ja (Yes)
	☐ Nein (No)

	Werkstückgewicht (Workpiece weight) [g]
	     

	Werkstückabmessungen (Workpiece dimensions)
	

	Maximale Greifkraft (maximum gripping force) [N]
	

	Gibt es vordefinierte Greifpunkte? 
(Are there pre-defined grasp points?)
	☐ Ja (Yes)
	☐ Nein (No)

	Anzahl der möglichen Objektansichten
(Number of possible object views)
	



	Einsatz und Prozess (application and process)

	Abstand zwischen Kamera und Detektionsebene
(Distance between camera and detection plane)
	     mm
	☐ Noch nicht definiert

	Griff aus/von (Gripping out of/from)
	☐ Transportbox (load carrier)
	☐ Ebene Fläche (flat surface)

	Sind die Teile Sortenrein? (Are all parts of one kind?) 
	

	Berühren sich die Teile? (Do the workpieces touch each other?)
	

	Anzahl der Teile im Sichtfeld (Number of workpieces in the camera view)
	

	Taktzeit / Picks pro minute (cycle time / picks per minute) 
	

	Vorhandene Lichtverhältnisse (Existing lighting conditions)
	☐ Szene gleichmäßig ausgeleuchtet
      (Scene evenly lighted)
	☐Reflexionen vorhanden
(Reflections present)
	☐ Beeinflusst durch Tageslicht
(Influenced by daylight)

	Umgebungsbedingungen (enviromental conditions)
	☐ Reinraum 
(clean room)
	☐ Vakuum (vacuum)
	☐ Sauber 
(clean)
	☐  Industrielle Produktionsumgebung (industrial environment)





Erstellt /Datum: H. Kistenmacher / 04.05.2021		Geprüft und genehmigt/Datum: F. Ballier / 04.05.2021
image1.jpeg




